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ACHS550 Suriicu
kylavuzlary

GENEL KILAVUZLAR

ACH550-01/UH Kullanim Kilavuzu
(0,75...110 kW) / (1...150 HP)
3AFE68258537 (ingilizce)
ACH550-02/U2 Kullanim Kilavuzu
(110... 355 kW) / (150... 550 HP)
3AFE68262674 (ingilizce)

» Guvenlik

*  Kurulum

* Devreye alma
» Diagnostik

* Bakim

» Teknik veriler

HVAC Bilgi Kilavuzu CD'si
3AFE68338743 (Ingilizce)
* Ayrintili Urlin agiklamalari
— Uriin hakkinda teknik
aciklamalar ve boyutsal
cizimler
— Pano montaj bilgileri ve gii¢
kayiplari
— Yazilim ve kontrol
— Kullanici arabirimleri ve
kontrol baglantilar
— Komple seceneklerin
aciklamalari
— Yedek pargalar
— Vb.
» Pratik muhendislik kilavuzlar
— PID & PFA muhendislik
kilavuzlari
— Boyutlandirma kilavuzlari
— Diagnostik ve bakim bilgileri
- Vb.

verilir)
Dahili Fieldbus (EFB) Kontrol

Kilavuzu )
3AFE68320658 (Ingilizce)

Dahili Fieldbus (EFB) Kontrol/
BACnet Kilavuzu
3AFE68404550 (Ingilizce)

OHDI-01 115/230 V Dijital Giris
Modiilii Kullanim Kilavuzu
3AUA0000003101 (Ingilizce)

OREL-01 Role Cikigi Uzant
Modiilii Kullanim Kilavuzu
3AUA0000001935 (Ingilizce)

RLON-01 LonWorks Adaptor
Modiilii Kullanim Kilavuzu
3AFE64798693 (Ingilizce)

Tipik icerik

» Gulvenlik

*  Kurulum

* Programlama/Devreye alma
* Hataizleme

» Teknik veriler

BAKIM KILAVUZLARI

ACS50/150/350/550 igin
Kondansatorlerin Yenilenmesi
Kilavuzu

3AFE68735190 (ingilizce)



3AFE68258537 REV C
TR
GEGCERLILIK TARIHI:

. Kilavuz igerigi

. Surtcinidn kurulumu

. Uygulama makrolari ve kablo

baglantilari

. Gergek zamanli saat ve zamana

bagh fonksiyonlar

. Seri haberlesme

. Parametrelerin listesi ve tanimlari

10.

Teknik veriler







ACH550 Kullanim Kilavuzu

icindekiler

L L XV T4 L= o [« 7
Bu bolimun icindekiler..........oooooioioiies 7
UYUMIUIUK . 7
Kullanim amaclt ..., 7
Kullanict profili ..., 7
Uyari ve notlarin kullanilmasl ..........ccccceevvvvcenininennnnns 8
Gulvenlik talimatlar ..........cccoeeeviiiie e 8
SUrlcl paketi.....oooeeee 11
Surtctnin kKaldirilmaslt ..., 12

2. Kurulum RQZIFHGI .......ceueeeeeeseeiineeccccccissnnsen s e 13
Bu bolUmUn igindekKiler.........oeeeviiiiiiiieiciie e, 13
Surdclinln tanimlanmast ..., 14
Kasa tipi..cccoeeeeeeeeee s 17
Motor tanimlama.........ccccoeeiieiiiie 19
Motor uyumIuluQU ........coooririii e 21
Uygun ortam kosullari ve koruma sinifi ..................... 22
Uygun KUrulum Yeri........ooovviiiiiiiiiic e eeeees 23
Kablolar ve EMC gereKililiKleri............cccccoviiiiiiinnnnn. 26
Kablo baglanti talimatlar .............ccooceeiiiiiiinn 29
Motor Kablolar ..o 29
Kontrol kablolart ... 33
Gereken aletler ... 36
Kurulum hazirliklari igin kontrol listesi........................ 37

3. Sdiriiciiniin kurulumu ............uueeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeennennnns 39
Bu bolimun icindekiler..........ccoooieiiiiiins 39
Montaj yerinin hazirlanmasl...........cccevveviiiiiieeeeeeens 39
On kapag@in gikarilmasi (IP54) ..........cccccvevvieeeeeenane. 40
On kapag@in gikarilmasi (IP21) .........ccceeeveeieeieeeneane 41
Sdrucunun monte edilmesi (IP54) ........ccccevviiiiiineen. 42




ACH550 Kullanim Kilavuzu

Sarucunun monte edilmesi (IP21).......cccceeeeiiiiiiinee. 43
Kablo baglantilari hakkinda genel bilgiler (R1...R4)..44
Kablo baglantilari hakkinda genel bilgiler (R5...R6)..45

GUC kablosu (IP54) ......eevvieieeeeeeeeieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 46
Kontrol kablosu (IP54) ........ccccccvi 49
GUG Kablosu (IP21) ...cooeiiiiiieeeeeeeeeee e 50
Kontrol kablosu (IP21) ......ccuviiiiiiiiieece e, 53
Kurulumun kontrol edilmesi............ccccccee. 55
Kapagin geri takilmasi (IP54) ........ccccooieeeeiiie 57
Kapagin geri takilmasi (IP21) ... 58
Enerji verilmesi..............ccc 59
4. Devreye alma ve kontrol paneli...............cccccceevruunnes 61
Bu bolimun icindekiler.........cccccvvvviviiiiiiiiii 61
Kontrol paneli uyumlulugu............coovvieieeiiiniieieiiiennn. 61
HVAC kontrol panelinin (ACH-CP-B) 6zellikleri ......... 61
Devreye alma ... 62
MOAIAF .....cooiiiiiieeieeeee e 65
Standart gosterge modu ............eevvevvieieiiiiiieiieeiieeee, 66
Parametreler modu ...............cc 68
Devreye alma asistan modu ..........ccccceeeeeiiiiiieiiinnnnnn. 70
Degistirilen parametreler modu............cccoeeveeeieenn. 73
Suricu parametre yedekleme modu.............cccoee... 74
Saat ayar Modu...........ccceeeiiiiiiiiiiiiee e 80
/O ayarmodu ..........coeeeiiiiiii e, 83
Hata kayit modu..........cccceeii i, 84
5. Uygulama makrolari ve kablo baglantilari................ 85
Bu bolimun icindekiler..........ccccvvvvvvviiiiiiiiiieee 85
Uygulamalar.........ccoeeeiieeiiiiiieee e 85
Bir uygulama makrosunun secilmesi ...........ccccvvueee.. 86
Varsayilan fabrika ayarlarinin geri yiklenmesi .......... 87
1. HVAC fabrikasyon degeri..........cccccccoviiiiiiiieecnnnnne 88
2. Besleme fani......ccccooiiiiiiis 90
3. Geri dOnUs fan! ........evvviiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeee e 92
4. Sogutma Kulesi fani ...........ccccecvvvvvniiiiiiiiiiiiiiiiiiinnn, 94

5. YoquNnIasma ........ccceeiiiiiiie e 96




ACH550 Kullanim Kilavuzu

6. Ylkseltme pompas ... 98
7. Pompa degistirme..........ccccoeiiii 100
8. Dahili zamanlayICl..........ccceeviiviiiiiiiiicciee e 102
9. Sabit hizlarla dahili zamanlayici / Enerji
verilmis tavan vantilatorl ............cccoooeei e, 104
10. Kayan NoKta.........cccooiiiiiiiiiiiieeieiieeeeee e 106
11. Ikili set degeri PID.......c.ccooieeeeeeeeeeee e 108
12. Sabit hizlarla ikili set degeri PID ...........cccc.oee. 110
13. E-baypas (sadece ABD igin).....cccevvvvvvveieennnnn.. 112
14. Manuel Kontrol ..............eeeeiieiiiiiiiiiieiiiiiieeeeeeeee 114
iki kablolu sensér baglanti 6rnedi ............c.ccveveeee. 116
6. Gercek zamanli saat ve zamana bagli .........................
fONKSIYONIAr ........ccoeveeeeeeeeeicse e 117
Bu bolUumuUn igindekKiler........cccoovvviiiiiiiiiiiciieeeeeeeeis 117
Gergek zamanli saat ve zamana bagli fonksiyonlar 117
Zamanlayicinin kullaniimasi ...........cccccveeeeeeiniiinnee. 118
1. Zamanlayicinin etkinlestiriimesi............cccccccoeene 120
2. Zaman periyodunun ayarlanmasl ............cceeeeueee 121
3. Bir zamanlayici olusturmak...........ccccceeeeeiiirinennnn, 122
4. Parametrelerin baglanmasi..............cccceeevvvvvnnnnnnn. 124
Ornek zamanlayict Kullanimi ..............cccceeuveveenennene., 125
7. Seri haberlesme.............eeuueeeeeeeeeeeeeeeennseeeeenneennnes 129
Bu bolUmuUn igindekKiler.........ccooviviiiiiiiiiiicei e, 129
Sisteme genel birbakis ................c.co, 130
Soketli fieldbus'in mekanik ve elektrik kurulumu...... 132
Bir fieldbus adaptor (EXT
FBA) modulu Uzerinden haberlesme ...................... 134
Surlcu kontrol parametreleri .................ccl. 136
Fieldbus kontrol araylzU..........cccoeeeeeeveviiiiiiiieneeeeee, 146
Dahili SUrtct Profili .........cooveoiiiiiieeeeeeeeeee 160




ACH550 Kullanim Kilavuzu

8. Parametrelerin listesi ve tanimlari.......................... 165
Bu bolimun icindekKiler...........ooovevvviveeeeeieeeeeeee. 165
Parametre gruplari .........cccoeeviiiiiiiiiici e, 165
PID kontrol6rlerine genel bir bakis..............ccccee. 264
Tam parametrelerin listeSi.........ccccccvviiiiiiiiiiiiiiiiinnns 314

9. Diagnostik ve DaKim...........cccuuuueueueeeenineenneennnaneees 347
Bu bolUumuUn icindekKiler.........coovveeiiiciin e, 347
Diagnostik ekranlart ...........ccccccoiiiiiiii 348
Hatalarin dizeltilmesi...................cccc . 349
Hataresetleme.............ccccco 358
TarNCe .. 359
Alarmlarin dUzeltilmesi........ccccooeiiiiieiiieeiiieeee, 359
Bakim araliklart ... 364
Sogutma bIOGU ......eeviiiiiieiiie e 365
Sogutma faninin degistirilmesi.............ccccoenis 365
Surdcu ici fanin degistirilmesi .........ocovvvevvvvviiviieennnn. 368
Kondansatorler. ... 369
Kontrol paneli........ccooevviiciiiiiiiiee e, 370

10. TeKNIK VEIIIEK ... 371
Bu bolimun igindekiler.........cccccoveeei 371
Degerler ... 371
Giris (sebeke) besleme kablolari ve sigortalari........ 378
Kablo terminalleri ... 383
Giris (sebeke) besleme baglantisi ...........cccccceeenees 383
Motor baglantiS ... 384
Kontrol baglantilart.............cccccceeiniiiiii, 387
VeriM. .o 391
S ToTe [U]10 = T 391
Boyutlar ve agirliklar .............oooovviiiiiii, 393
Ortam kosullar.............eeeeeeiiiiiiiiiiiiieieeeeeeeeeeeeeeeee 409
Malzemeler .........ooovvveiiiiiii 410
YurGrlUkteki standartlar............ccccooeeiiiiiiiiiins 411
(01 R (ST 1= 411

C-Tick iSareti.....uuuuueiiiiiieiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 412




ACH550 Kullanim Kilavuzu

UL iSareti. e 412
IEC/EN 61800-3 (2004) Tanimlari ..........cccccceeeerenes 413
IEC/EN 61800-3 (2004) ile uyumluluk ..................... 413
Ekipman garantisi ve sorumlulugu.........c.cccccccee.. 415
A.B.D.'de Urlin KOrumasi ...............ueeeeeemeennmeeeenneennnnns 416
letigim DIIGIlEri ..o, 417
DiIZIN e 421




ACH550 Kullanim Kilavuzu




ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kilavuz igerigi

Bu bolumun igindekiler

Bu bolim, strtcuyd galistirirken, kurulum ve servis islemlerini
yaparken izlemeniz gereken guvenlik talimatlarini igerir. Bu
talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya 6limlere yol
acabilir ya da sUrtict, motor veya tahrik edilen ekipman hasar
gbrebilir. Unite tizerinde galismadan énce giivenlik talimatlarini
okuyun. Bu bdlimde kilavuzun icerigi hakkinda 6zet bilgiler de
bulunmaktadir.

Uyumluluk

Bu kilavuz, ACH550 suriicl belleniminin 3.00c veya Uzeri
versiyonuyla uyumludur. Bkz. parametre 3301 FW VERSION,
sayfa 248.

Kullanim amaci

ACHS550 ve bu kilavuzdaki talimatlar HVAC uygulamalariyla
birlikte kullanilmalari icindir. Makrolar, ilgili bélimlerde agiklanan
uygulamalar i¢in uygulanmalidir.

Kullanici profili

Bu kilavuz, suriyl kuran, yéneten, kullanan ve bakimini yapan
kisiler igin hazirlanmistir. Strictyi kullanmaya baslamadan
once kilavuzu okuyun. Okuyucunun, elektrik, kablo baglantisi,
elektrik pargalari ve elektrik sema simgelerinin temellerini bildigi

kabul edilmektedir. n— : .
efesofomasyon.com
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Uyar ve notlarin kullaniimasi

Bu kilavuz iki gesit guivenlik bilgisi igerir:

» Uyarilar, ciddi yaralanma ve 6lim ve/veya ekipmanin hasar
gormesine neden olabilecek durumlari gosterirler. Ayrica,
tehlikelerin nasil 6nlenebilecegdi de agiklanir.

* Notlar, okuyucunun 6zel dikkat gbstermesi gereken veya
hakkinda ek bilgi bulunan bélimleri gosterir.

Uyar isaretleri agsagidaki sekilde kullanihr:

Tehlike; elektrik, fiziksel yaralanmalara ve/veya hasara
yol agabilen tehlikeli gerilimlere dair uyari niteligindedir.
Genel tehlike, elektriksel olmayan yollardan olusabilecek
yaralanma ve/veya hasar durumlarina dair uyaridir.

Gilivenlik talimatlari

UYARI! ACH550 SADECE yetkili teknisyen tarafindan
kurulmahdir.

UYARI! Motor durmus olsa dahi, U1, V1, W1 ve U2, V2, W2 gl¢
devresi terminallerinde ve kasa tipine bagl olarak UDC+/BRK+
ve UDC-/BRK- terminallerinde tehlikeli diizeyde gerilim bulunur.

UYARI! Giris beslemesi bagliyken tehlikeli diizeyde gerilim
vardir. Besleme baglantisini kestikten sonra, kapagi ¢ikarmak
icin en az 5 dakika bekleyin. Kontrol etmek i¢in, kasa tipine bagli
olarak UDC+/BRK+ ve UDC-/BRK- seklindeki DC
terminallerinde sifir gerilim 6lgimu yapin.

UYARI! ACH550'nin girig terminallerinden gug kesildiginde bile,
R01...R03 ve kurulumda rdle uzatma karti bulunuyorsa
R04...R06 role gikislarinin terminallerinde (harici kaynaklardan)
tehlikeli gerilim bulunabilir.

8 Kilavuz igerigi
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UYARI! iki veya daha fazla siiriiciiniin kontrol terminalleri paralel
bagliyken, bu kontrol baglantilarinin yardimci gerilimi tek bir
kaynaktan alinmali ve kaynak olarak cihazlardan biri veya bir
harici gl¢ kaynagi kullaniimalidir.

UYARI! EMC filtresi sOkllmemis bir strtctnin IT sisteminde
A [topraklamasiz gu¢ sistemi veya yiiksek direng topraklamall

(30 ohm izerinde) glg sistemi] kurulmasi durumunda sistem,

surdctnin EMC filtresi kondansatérleri Gzerinden toprak

potansiyeline baglanacaktir. Bu, tehlikeye veya siriclde hasara

neden olabilir.

EMC filtresi sokilmemis bir stiricinin késede topraklamali TN

sistemine kurulmasi durumunda surlcl hasar gorecektir.

Not: EMC filtresi sokuldigiinde, suricinin EMC uyumlu

olmayacagini unutmayin.

EMC filtresini s6kmek igin, bkz. 44 (R1...R4 kasa tipleri) ve 45
(R5...R6 kasa tipleri), bolim Sdirdictiniin kurulumu.

UYARI! ACH550 yerinde onarilabilen bir cihaz degildir. Arizal
bir cihazi onarma girisiminde bulunmayiniz; degistirme igin
fabrikaya veya yerel Yetkili Servis Merkezine basvurunuz.

UYARI! Harici ¢calistirma komutunun aktif olmasi durumunda,
giris geriliminde bir kesinti yasandiktan sonra ACH550 otomatik
olarak devreye girer.

UYARI! Sogutma blogu yiiksek bir sicaklik degerine ulasabilir.
Bkz. bolum Teknik veriler.

UYARI! Motoru AC kontaktori veya kesme cihaziyla kontrol
A etmeyin (kesme yontemleri); bunun yerine kontrol panelindeki
start ve stop tuslarini veya harici komutlari kullanin (/O veya
fieldbus). DC kondansatérlerinin izin verilen maksimum sarj
dongusu (gug vererek galistirma) bes dakikada ikidir.

Kilavuz igerigi 9
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Not: Daha fazla teknik bilgi icin yerel ABB temsilcisine
basvurunuz.

10
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Siruci paketi

Paketi agtiktan sonra, pakette asagidakilerin bulundugunu

kontrol edin:

» ACHS550 siricu (1)

* IP21: kelepgeyi ve baglanti kutusunu igeren kutu (2),
IP54: baghdi iceren kutu

* ACH-CP-B kontrol paneli (operator tus takimi) ve panel
konnektorini igeren kutu (3)

» karton montaj sablonu (4)

* kullanim kilavuzu (5)

* uyari ¢ikartmalari.

Asagidaki sekilde, sirlict paketinin icerigi gosteriimektedir.

Kilavuz icerigi 11
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Siricunin kaldiriimasi
Sekilde siriclyl nasil kaldirmaniz gerektigi gosteriimektedir.

Not: Siriclyl sadece metal sasiden tutarak kaldirin.

12 Kilavuz icerigi
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Kurulum hazirhgi

Bu boliimiin igindekiler

Bu bolim, strtct kurulumuna hazirlk talimatlarini igerir.
Slrtcundn tanimlanmasi, kablo baglantisi, EMC talimatlari ve
kurulum icin gerekli aletlerin listesi bu bélimde yer alir.

Not: Kurulum her zaman yururllkteki yerel yasa veya
dizenlemelere uygun olarak gerceklestiriimelidir. ABB,
yerel yasalari ve/veya diger dlizenlemeleri ihlal eden
kurulumlar icin higbir sekilde sorumluluk kabul
etmemektedir. ABB tarafindan verilen talimatlar
izlenmezse, cihazda garanti kapsami disinda kalan
sorunlar meydana gelebilir.

Kurulum hazirhigi
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Siriicliniin tanimlanmasi

IP54 etiketleri

IP54 koruma sinifi etiketlerinin konumu ve icerigi asagidaki
sekilde gosterilmigtir.

ACH550-01-023A-4 ACH550-01-023A-4

ACH 023A-4 o
O AL PR ||I|l|||||||\l||||||II\IIIIIIIII|||II|||I|I||III|||II
1033800041 *1033800041* Somo F 33800041
Input u1 3~ 380...480 V IP54, UL type 12 NEMA 12

Y ce s ARR.OY

z

Output U2 3~0.U1V A

12N 23 A

o ooso0 e |||Il|||HII||||I|I||I|l||||IHlIHI||
Motor PN 11 kW
ACH550-01-023A-4 -

Not: Etiketlerin yeri farkli kasa tiplerine gore degisiklik
gOsterebilir.

14 Kurulum hazirhgi
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IP21 etiketleri
IP21 koruma sinifi etiketlerinin konumu ve igerigi asagidaki

sekilde gosterilmistir.
2 ey ACHSS0-01-06A9.4 ' ACH550-01-06A9-4
SW: 1.01B (1] 3~ 380..480 V
L R T
Input U1 3:~ 380...480 V P21, UL :'y'ﬁoul, NEMA 1 ABB Oy
e € ©-
12N 6.9 A
o o I
otor PN 3.0 kW semo *1033800636*
ACH550-01-06A9-4

Not: Etiketlerin yeri farkl kasa tiplerine gore degisiklik
gOsterebilir.

Kurulum hazirhigi 15
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Tip kodu

Etiketlerde gosterilen siiriicl tipi kodunun icerigi asagida
acgiklanmigtir.

ACH550-01-08A8-4+...

AC, HVAC Siiriicii + 550 iiriin serisi

Yapi (bolgeye 6zgii)
UH = US montaj ve NEMA uyum gerekliliklerine 6zgii kurulum ve pargalar
01 = IEC montaj ve uyum gerekliliklerine 6zgl kurulum ve pargalar

Cikig akim degerleri
08A8 = 8,8 A, ayrintilar igin bkz. bdlim Kasa tipi, sayfa 17

Nominal Gerilimler
2 =208...240 VAC
4 =380...480 VAC

Koruma sinifi
Ozellik belirtilimemis = 1P21
B055 = IP54

Seri numarasi

Etiketlerdeki slriicl seri numarasinin formati asagida
aciklanmigtir.

Seri numarasi CYYWWXXXXX formatindadir ve

C: Uretildigi tilkeyi

YY: Uretim yilini

WW: Uretildigi haftayi; 1. hafta, 2. hafta , 3. hafta icin 01, 02, 03...
XXXXX: Her hafta icin 0001 degerinden baslayan tamsayiyi belirtir.

16
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Kasa tipi
ACHS50.011UH- Iy v | Kasatip

3 fazl besleme gerilimi 220...240 V

04A6-2 4,6 0,75 R1
06A6-2 6,6 1,1 R1
07A5-2 7,5 1,5 R1
012A-2 11,8 2,2 R1
017A-2 16,7 4 R1
024A-2 24,2 55 R2
031A-2 30,8 7,5 R2
046A-2 46 11 R3
059A-2 59 15 R3
075A-2 75 18,5 R4
088A-2 88 22 R4
114A-2 114 30 R4
143A-2 143 37 R6
178A-2 178 45 R6
221A-2 221 55 R6
248A-2 248 75 R6
3 fazl besleme gerilimi 380...480 V

02A4-4 24 0,75 R1
03A3-4 3.3 1,1 R1
04A1-4 4.1 1,5 R1
05A4-41 5,4 2,2 R1
06A9-4 6,9 3 R1
08A8-4 8,8 4 R1
012A-4 11,9 55 R1
015A-4 15,4 7,5 R2
023A-4 23 11 R2
031A-4 31 15 R3
038A-4 38 19 R3
044A-4 44 22 R4

Kurulum hazirligi 17
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Ti / P —
ACHS50-01/UH- A KW Kasa tipi
059A-4 59 30 Ra
072A-4 72 37 R4
077A-4% 77 37 RS
096A-4 % 5 >
124A-4 124 55 R6
157A-4 157 75 R6
180A-4 180 90 R6
195A-4" 195 110 R6
T_UH tipi Griin serisinde bulunmamaktadir 00467918 xis A.7

2,01 tipi Urlin serisinde bulunmamaktadir

Siriciiniziin kasa tipini sag taraftaki kutuya
isaretleyin.

Not: Daha ayrintili teknik bilgiler i¢in, bkz. Teknik veriler.

Kurulum hazirligi
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Motor tanimlama

IEC motoru igin bir motor gli¢ plakasi 6rnegi asagida

gosterilmektedir.

f CE ABB Oy, Electrical Machines \
0081 LV Motors, Vaasa, Finland
3 ~Motor M3JP 250SMA 4 EExd IIB T4 B3
IEC 250S/M 65 | —
$1 [ No. 3492820
LJ-20964-1 /2001 ‘Ins.cl. F IP 55
\ Hz kW rimin A jcos P Duty
690 Y 50 55 1479 58 0.83
400 D 50 55 1479 101 | 0.83
660 Y 50 55 1475 60 | 0.85
380 D 50 55 1475 | 104 | 0.85
415 D 50 55 1480 99 | 0.82
440 D 60 63 1775 | 103 | 0.85
Prod.code 3GJP252210-ADG 138148
LCIE 00 ATEX 6030
6315/C3 <16313/C3 450 kg
\_ @H 2D A BB IEC 60034-1 )

Asagidaki bilgileri alin:

gerilim

nominal motor akimi
nominal frekans
nominal hiz

nominal gug.

Kurulum hazirligi
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Asagidaki sekil yildiz ve G¢gen baglantilari olan bir motoru
gOstermektedir. 79. sayfada bulunan motor gi¢ plakasi
ornegindeki vurgulanmis satirdaki baglanti Gdg¢gendir.

L1 L2 L3 L1 L2 L3

Not: Motorunuzun tipi i¢cin hangi baglantinin uygun oldugunu
kontrol edin.

Kurulum hazirligi
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Motor uyumiulugu
Motor, stirlicti ve sebeke birbiriyle uyumlu olmalidir:

Motor ozellikleri Dogrulama Referans
Motor tipi 3 fazli endiiksiyon | -
motoru
Nominal akim tipe gore degisir » suricudeki tip
kodu etiketi,
“Clk|$ I2N!l
(akim) degeri
veya
» slrucu ve
degerler

tablosundaki tip
kodu; Degerler,
bdlim Teknik
veriler.

Nominal frekans 10...500 Hz -

Gerilim araligi Motor gereksinimi | 208...240 V
ve besleme gerilimi | 380...480 V
3 fazh gerilimdir ve
ACHS550 gerilim
arahgindadir.
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Uygun ortam kosullari ve koruma sinifi

Kurulum yerinin ortam kosullarini sagladigindan emin olun.
Sirdcinin kurulum dncesi hasar gérmesini 6nlemek igin,
saklama ve nakliye igin tanimlanan ortam kosullarina uygun
olarak saklanmali ve nakledilmelidir. Bkz. bélim Ortam kosullari
sayfa 409.

Muhafazanin (koruma sinifi) saha 6zelliklerine uygun

oldugundan emin olun:

+ IP21 tipi muhafaza. Montaj yerinde havadan kaynaklanan
tozlar, korozif gaz veya sivilar ve su damlamasi,
yogunlasma, karbon tozu ve metal partikulleri gibi iletken
kirleticiler bulunmamaldir.

« |P54 tipi muhafaza. Bu koruma sinifi, havadan kaynaklanan
tozlara ve sigrayan veya damlayan suya kargl her ydonden
koruma saglar.

IP21 muhafazaya kiyasla, IP54 muhafazasi asagidaki 6zellik ve

parcalari igerir:

* IP21 muhafazayla ayni dahili plastik iskelet

« farkl bir harici plastik kapak

« sogutmay! gelistirmek igin ilave bir dahili fan

* blyUk boyutlar

« ayni deger (nominal deger dislrulmesini gerektirmez).

Ayni nedenden dolayi, bir IP21 strlcunun kablo kanali kutusu

veya kapagi olmadan; veya bir IP54 surtcunin kablo kanali

plakasi veya Ust kapak olmadan kurulmasi gerekirse, 412.

sayfadaki nota gz atin.

22
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Uygun kurulum yeri

Montaj yerinin asagidaki kosullari sagladigindan emin olun:

»  SUrdcl uygun bir ortamdaki plritizsliz, yanici olmayan ve sert
bir ylizeye boélim Uygun ortam kosullar1 ve koruma sinifi, 22.
sayfada anlatilan sekilde dikey olarak monte edilmelidir.

» Yatay kurulum hakkinda daha fazla bilgi almak igin, ABB ile
iletisim kurun.

Makine kasasi Uizerine kurulum da yapilabilir. Striiciniin dahili

sogutma blogu arka plakasi bulundudu i¢in, sodutma islemi icin

ek plakalara gerek duyulmaz.

Tim kasa tipleri ve koruma tipleri igin montaj boyutlari hakkinda

bilgi almak i¢in, bkz: bolim Montaj boyutlari, sayfa 394.

Asagidaki sekil, Unitenin kurulumu igin gereken bos alani

gOstermektedir.

R1...R6

IP21 ve IP54: 200 mm [8

IP21 ve IP54: 0 mm [0 ing] \ﬁ IP21 ve IP54: 0 mm [0 ing]

>

|

IP21 ve IP54: 200 mm [8 ing]
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Sicak havanin suricuye gitmediginden emin olun. Asagidaki
sekil, sogutma havasi i¢in gerekli minimum boslugu
gOstermektedir.

200 mm
\
— N /
| 1
S N (=]
‘ pNij NI
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Sirdcuden ¢ikan sicak havanin bagka bir striictiniin soguk
hava girisine gitmemesini saglayin. Asagidaki sekil, sogutma
havasi icin gerekli minimum boslugu géstermektedir.

)
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kablolar ve EMC gereklilikleri

Yerel kanunlara goére elektromanyetik uyumluluk (EMC)

kosullarini belirleyin. Genel olarak:

» Kablo boyutu hakkindaki yerel kanunlar.

* Bu i¢ kablo sinifini birbirlerinden ayri tutun: giris besleme
kablosu, motor kablosu ve kontrol/haberlesme kablosu.

* Onaylanan maksimum motor kablosu uzunlugu igin bolim
Motor baglantisi, 384. sayfada yer alan kullanim
kisitlamalarina gz atin.

*  Kurulumun Avrupa EMC Ydénergesinin gereksinimlerine (bkz.
bolim IEC/EN 61800-3 (2004) ile uyumluluk, sayfa 413)
uygun olmasi gerekiyorsa, bdlim Motor baglantisi, 384.
sayfada yer alan onaylanan maksimum motor kablosu
uzunlugu igin EMC kisitlamalarina da g6z atin.

Not: EMC sorunlarinin gogunun nedeni uygun olmayan uygun
olmayan kablo baglantilaridir. Bu sorunlardan kaginmak igin
[Gtfen talimatlari uygulayin.

26
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Asagidaki resimde dogru kablo baglantisi 6rnedi gosterilmistir.

min. 300 mm [12 in¢] ) min. 300 mm [12 ing]

Not: Eger cikis izolatoru veya kontaktdr kullaniliyorsa,
izolatoriin yardimci kontagindan ACH550'ye durma sinyali veya
calisma izni sinyali (bkz. parametre 1601) verilmesi iyi bir
muhendislik uygulamasi olarak kabul edilir.
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Asagidaki resimde dogru kablo baglantisi 6rnedi gosterilmistir.

min. 300 mm [12ing] T

1
min. 300 nnm [12 ing]

Not: Kablo baglantilan Siirticiiniin kurulumu bélimiinde daha
ayrintih olarak incelenmektedir.

28
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kablo baglanti talimatlari
Kablo kelepgeleri ve vidali terminaller arasindaki ekransiz
kablolari mimkun oldugunca kisa tutun. Kontrol kablolarini gli¢
kablolarindan uzak tutun.

Motor kablolari
Kategori C2 veya C3 igin IEC/EN 61800-3 gereksinimlerine
uygun maksimum motor kablosu uzunluklari i¢in, bkz: bélim
Motor baglantisi, sayfa 384.

Asagidaki sekilde, motor kablosu ekraninin minimum
gereksinimlerini gosterilmektedir.

Esmerkezli bakir tel katmani ve agik bakir serit burgusu.
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Asagidaki sekilde, 6nerilmeyen motor kablosu tiplerini
gOsterilmektedir.

Sekil, NK kablolarinin malidir. Telif hakki© 2003 NK kablolari

Asagidaki sekil onerilen iletken dizenini gdostermektedir.

Onerilen (CE ve C-Tick) izin Verilen (CE ve C-Tick) |
Simetrik ekranli kablo: g fazli iletkenler, || Kablo ekraninin iletkenligi < %50
bir esmerkezli veya simetrik yapilh PE faz iletkenin iletkenligi ise ayri bir
iletkeni ve bir ekran PE iletken gerekir.

PE iletken Ekran
ve ekran ~
Ekran

@ ° PE
Motor kablolar i¢in izin verilmez
(CE ve C Igareti) Ekran
Dort iletkenli sistem: Ug fazli iletkenler
ve ekransiz, koruyucu iletken

2 mm?ye kadar faz iletken kesit

alanina sahip motor kablolari igin
izin verilir.
¢ N0
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Etkili motor kablo ekranlari

Kablo ekraninin verimliligi igin genel kural su sekildedir: ekran
ne kadar daha iyi ve siki olursa, yayilan emisyon seviyesi de o
kadar dusuk olur Asagidaki sekilde etkili bir yapiya iliskin bir
drnek verilmistir (6rnegin, Olflex-Servo-FD 780 CP, Lappkabel
veya MCCMK, NK Kablolar).

Dis yalitim ic yalitim

o - S

Orme metalik ekran

Ayri bir PE iletkeni olmayan bir kablo kullaniyorsaniz, kablo
ekranini sliriicinin ucundaki kablo rakoru plakasina
kelepceleyin, kablo ekran tellerini genisliginin en fazla bes kati
kadar uzunlukta blkerek bir demet haline getirin ve L igaretli
terminale (suriclinun sag alt kdsesinde) baglayin.
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Asagidaki sekil, kablolarin topraklama ilkelerini gosterir.

BESLEME KABLOSU MOTOR KABLOSU

Olabildigince kisa
ekransiz kablolar
K|§a sag IIetkekr;pti?ntla
orgusu \\ kablo ekrani

Boyasiz rakor plakasi

iletken muhafaza ve
sikistirma contasi

Kelepce
somunu

Fdraday
kafesinin Kablo
devamhhgi

Motor ucunda, motor kablo ekrani bir EMC kablo rakoru ile 360
derece topraklanmali veya ekran telleri genigliginin en fazla bes
kati kadar uzunlukta bikerek bir demet haline getirilmeli ve
motorun PE terminaline baglanmalidir. Ayni ilke pano
kurulumlari igin de gecerlidir.
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kontrol kablolari

Genel oneri

60°C (140°F) veya Uzeri sicakliklarda ekranh kablo kullanin.
Asagidaki sekilde, dnerilen kablolar gdsterilmektedir.

TS oseaOss

Draka NK Kablolari (Nomak)

Sekil, NK kablolarinin malidir. Telif hakki© 2003 NK kablolari

Kontrol kablolari ekranli ve bukimlu kablo ¢ifti tlrl olmalidir.
Ekrani genigliginin en fazla bes kati kadar uzunlukta bukerek
bir demet haline getirin ve X1:1 terminaline (dijital ve analog
I/O kablolar igin) veya X1:128 veya X1:32 terminaline
(RS485 kablolar i¢in) baglayin.

Kontrol kablolarini, kablonun maruz kaldigi radyasyonu en az
diizeye getirecek sekilde doseyin:

Giris besleme ve motor kablolarindan mimkiin oldugunca
uzaga yerlestirin (en az 20 cm [8 ing]).

Paraziti en dusuk seviyeye indirmek igin, kontrol kablolarinin
glc kablolariyla kesismesi gereken yerlerde, bunlari
muimkin oldugunca 90 dereceye yakin bir agiyla yerlestirin.
Sirtcindn kenarlarindan en az 20 cm (8 ing) uzaga
yerlestirin.

Roéle ¢ikis sinyallerini bukimlU giftler olarak déseyin (6zellikle
gerilim >30 V ise). 30 V’tan daha az gerilim seviyesindeki
réle ¢ikis sinyalleri, ayni kablo iginde dijital giris sinyalleri ile
birlikte kullanilabilir.
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Asagidaki sekilde, kontrol kablosu kurulumu 6rnegi
gOsterilmektedir.

Kontrol kablosu

e
P

| min. 500 mm [20 ing]

min. 200 mm [8 in i

| QJ [l

Kontrol kablosu

Giris besleme Motor kablosu @

Ad

kablosu

Not: 30 V degerinden daha yuksek réle kontrolll sinyalleri ve
diger sinyalleri ayni kabloda kullanmayin.

Not: 24 VDC ve 115/230 VAC sinyalleri asla ayni kabloda
tasinmamalidir.
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Analog kablolar

Analog sinyaller igin 6neriler:

» Cift ekranh, bukimli kablo gifti kullanin.

* Her bir sinyal igin ayri ekranl bir gift kullanin.
« Sadece bir ucunu topraklayin.

Dijital kablolar
Dijital sinyaller igin 6neriler:

» Eniyi alternatif gift ekranli kablodur, ancak, tek ekranli
bikimli ¢oklu gift bir kablo da kullanilabilir.

Kontrol paneli (operator tus takimi) kablosu

Kontrol paneli siriculye bir kablo ile baglanacaksa, sadece
bikiimli Ethernet kablosu gifti kullanin. Ornegin Standard CAT5
UTP Ethernet Kablosu, kablo baglantisi 568-B. Maksimum
uzunluk 3 metredir.
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Gereken aletler

ACS550 kurulumu igin asagidaki aletler gereklidir:

» tornavidalar (kullanilan montaj donanimina uygun olarak)

* kablo siyirici

* serit metre

* matkap

* montaj aletleri: vidalar veya somunlar ve civatalar, her biri
dort adet. Donanim tipi, montaj ylizeyine ve kasa tipine

baghdir:
K o ag?ri%u Kasa agirlig a“f:t?;_?ij: 2“&?&2’:
asa tipl kg P2lpsa | oled | Sl
IP21/1P54 birimleri | birimleri

R1 6,5/8 14/18 | M5 #10
R2 9,0/ 11 20/24 | M5 #10
R3 16/ 17 35/38 | M5 #10
R4 24126 53/57 | M5 #10
R5 34142 75/93 | M6 1/4 ing
R6 69/86 152/190 | M8 5/16 ing

Not: R6 kasa tipini yardimci ara¢ kullanmadan kaldirmayin.
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kurulum hazirliklari igin kontrol listesi

v

Kontrol

Tanimlama etiketinden surtcinun kasa tipini
kontrol edin (Sdrticiiniin tanimlanmasi sayfa
14, Kasa tipi sayfa 17).

Motor ve suricunun uyumlulugunu kontrol
edin (Motor tanimlama sayfa 19, Motor
uyumlulugu sayfa 21).

Ortamin ve montaj konumunun uygunlugunu
kontrol edin (Uygun ortam kosullari ve
koruma sinifi sayfa 22, Uygun kurulum yeri
sayfa 23).

Motor ve kontrol kablolarinin EMC

gereksinimlerine uygun oldugunu kontrol edin
(Kablolar ve EMC gereklilikleri sayfa 26, IEC/
EN 61800-3 (2004) ile uyumluluk sayfa 413).

Gug kablolarinin EMC gereksinimlerine
uygun oldugunu kontrol edin (Kablolar ve
EMC gereklilikleri sayfa 26, IEC/EN 61800-3
(2004) ile uyumluluk sayfa 413).

Gerekli aletlere sahip oldugunuzu kontrol edin
(Gereken aletler sayfa 36).

Duvarlarin surtcunun agirhgini destekledigini
kontrol edin (Agirliklar ve montaj vidalari
sayfa 395).

Kurulum hazirligi
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ACH550 Kullanim Kilavuzu
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Surucunun kurulumu

Bu bolumun igindekiler

Bu bolum, strtcunun mekanik ve eletriksel kurulum
prosedurunu igerir.

UYARI! ACH550’yi monte etmeden 6nce, siriictiniin giris glic
beslemesinin devre disi oldugundan emin olun.

Not: ACH550 sadece Kurulum hazirligi bdluminde agiklanan
gereksinimlerin kariglandigi ve kontrol listesinin eksiksiz oldugu
durumlarda monte edilmelidir.

Montaj yerinin hazirlanmasi

1. Montaj deliklerinin yerini
isaretlemek icin montaj
sablonu kullanin. ]

2. Delikleri agin. [ &

3. Vidalar deliklere yarim (\ '
takin.

Not: R3 ve R4 kasa tiplerinde

ust kisimda dort delik bulunmaktadir. Bunlarin sadece ikisini
kullanin. Mimkulinse distaki iki deligi kullanin (bu sayede fani
bakim amagl s6kmek kolaylagir).
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

On kapagin gikarilmasi (IP54)

1. Kapagin kenarlarindaki tespit vidalarini gevsetin (kasanin
boyutlarina gore doért veya bes tane).
2. Kapagi cikarin.
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

On kapagin gikariimasi (IP21)
1. Takili ise, kontrol panelini ¢ikarin.
2. Ustteki tespit vidasini gevsetin.
3. Kenardaki kelepgeleri iceri dogru itin.
4. Kapag! kaldirmak icin yukariya gekin.
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Siriiciiniin monte edilmesi (IP54)

1.
2.

3.

Digaridan ittirerek kauguk tipalari gikarin.

ACS550'yi montaj vidalari veya civatalari’ ile dort
kdsesinden sikarak sabitleyin.

Koruyucu tipalari vidalarin tGzerine takin.

Farkli dillerde uyari ¢ikartmalari, bu kilavuzla birlikte
verilmistir. ic kisimdaki plastik iskelete uygun dildeki uyari
cikartmasini yapistirin.

1 R6 siriiciileri kaldirma
deliklerinden tutarak
kaldirin.
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Siriciiniin monte edilmesi (IP21)
1. ACS550'yi montaj vidalari veya civatalari ile dort
kdsesinden sikarak sabitleyin.
2. Farkl dillerde uyari ¢ikartmalari, bu kilavuzla birlikte
verilmistir. i¢ kisimdaki plastik iskelete uygun dildeki uyari
¢ikartmasini yapistirin.

1 R6 suriiciileri
kaldirma deliklerin-
den tutarak kaldirin.

1 é

LN
O
g
®
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]
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©
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kablo baglantilari hakkinda genel bilgiler (R1...R4)

X1 + Analog girigler ve cikiglar

Altta, R1...R4 kasa tipi terminal dizeni genel olarak verilmistir.

Gug LED’i (Yesil)
Hata LED'i (Kirmizi)

(ve 24V yardlmm gerilim g|k|§|)\ g - ‘ Opsiyonel modil 1

(llave réle
ctkis modulu)
X1+ Role 9Ik|§|al’| X1 + Haberlesmeler
1 (RS485/Modbus/
J2/J5 + DIP anahtarlari J FLN/N2)
RS485 sonlandirma igin Opsiyonel modiil 2
J2 J5 J2 J5 (Soketli fieldbus)
AlA
AlA on||oN
ON|loN

off (kapali) on ?a_gﬁ()

L
ROT

Kasa
tipleri

falara
g6z
atiniz.
Sekilde
Diger k
hiptir.

R5...R6 | 1faz: U1 (elektrik \ ~ e
farklik | ykld), W1 EM1~i | ‘

gosterir.

Asagida- PE :
ki say- \

"
isiaiisi KOO

p_—
Gug girisi

Motora gii¢ ¢ikisi
3 faz: U1, V1, W1

(U2, V2, W2)

X0003

R3 kasa tipi gosterilmektedir.
asa tipleri benzer diizene sa-

UYARI! IT sistemleri, kdsede topraklamali TN sistemleri ve
kagak akim devre kesiciler i¢in, EMC filtresini sékmek icin EM1
ve EM3 vidalarini sékiin. EMC filtresi sokuldiglinde, siriicinin
EMC uyumlu olmayacagini unutmayin.
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kablo baglantilari hakkinda genel bilgiler (R5...R6)

Asagidaki sekilde, R5...R6 kasa tiplerinin genel terminal diizeni
gOsterilmektedir.

Giig girisi Motora giic ¢ikigi
(U1, V1, W1) (U2, V2, W2j

@ 290 @299 )
?:’fz?ﬂ?,v1,w1 ' i

1 faz: U1 (elektrik ' | <
\ \4 X0013

yiiklii), W1
PE GND

Motora gli¢ ¢ikis!
(U2, V2, W2)

UYARI! IT sistemleri, kdsede topraklamali TN sistemleri ve
kacak akim devre kesiciler icin, EMC filtresini sOkmek i¢in F1 ve
F3 vidalarini sékin. EMC filtresi sékildiginde, siricinin
EMC uyumlu olmayacagini unutmayin.
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Gi¢ kablosu (IP54)

1. Gug, motor ve kontrol kablolarinin kauguk kablo contalarini
gereken sekilde kesin.
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

2. Girig besleme kablosunda, telleri ayri ayri gérecek sekilde
dis kilifi geriye dogru siyirin. Ayrica, kablolari tek tek siyirin.

3. Motor kablosunda, bakir teli gérene kadar kilifi geriye dogru
siyirin; bu sayede ekran bir sa¢ 6rglisu seklinde
bikulebilecektir. Gurllti yayihmini en aza indirgemek igin
sag orglist uzunlugunu mimkiin oldugunca kisa tutun.
Ayrica, kablolari tek tek siyirin.

4. Girig besleme ve motor kablolarini kelepgeler izerinden
yonlendirin ve kelepgeleri sikin. Motor kablosu igin, ses
yayillimini en aza indirmek i¢in kelepgenin altindan 360°
topraklama onerilir.
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

5. Girig besleme, motor ve topraklama kablolarini strtci
terminallerine takin. R6 kasa tipi: Bkz. asagidaki sekiller.

R6: Kablo pabucu kurulumu (16...70 mm? /6...2/0 AWG kablolar)

Vida terminallerini sékin
Kablo pabuglarint M10
somunlariyla kalan
civatalara takin.

Yalitim bandi veya 1si
korumasiyla kablo
pabuglarinin uglarini
yalitin.

R6: Kablo terminali kurulumu (95...185 mm?/3/0...350 AWG kablolar)

a. Kabloyu terminale baglayin.
b. Terminali surictye basin.

UYARI! Kablo boyutu 95 mm? (3/0 AWG) degerinden
kucukse, kablo pabucu kullaniimalidir. Terminale boyutu 95
mm? (3/0 AWG) degerinden kiiglik bir kablo baglanirsa
gevser ve sirlclye hasar verebilir.

Not: Kablo boyutlarini Kablolar ve EMC gereklilikleri b6lumundn
26. sayfasinda yazilanlara uygun olarak kontrol edin.
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kontrol kablosu (IP54)

1. Her kontrol kablosunun kilifini, kablo kelepgesi i¢in bakir
kablo ekrani agik kalacak kadar geriye dogru siyirin Ayrica,
kablolari tek tek siyirin.

2. Kontrol kablolarini kelepgeleyin.

3. Kontrol kablolarini siiriict terminallerine baglayin.

UYARI! Sirictiye bagh olan tim ELV (asiri dusuk gerilim) devreleri
esit potansiyele sahip bir bdlgede kullaniimalidir, yani, ayni anda
erisilebilen tim iletken pargalar aralarinda olusan tehlikeli gerilimleri
engellemek icin elektriksel olarak birbirlerine bagli olduklari bir alan.
Bu, uygun fabrika topraklamasi sayesinde gergeklesir.

Baglantilarin tamamlanmasi igin, bkz: Uygulama makrolari ve
kablo baglantilari.
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Gii¢ kablosu (IP21)

1. Kablo baglanti kutusundaki uygun tirnaklari agin.

2. Girig besleme/motor kablolarinin kablo kelepcgelerini takin.
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ACH550 Kullanim Kilavuzu
3. Baglanti kutusunu takin ve kablo kelepcelerini sikin.

lr?
a
| =

x

oo ety —

b -

W 3>

Ty
"

Not: Pano toprakliysa, pano kurulumlarinda baglanti kutusu
kullaniimayabilir. Baglantiyi (360°) bélmede izole edin.
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

4. Giris besleme kablosunda, telleri ayri ayri gérecek sekilde
dis kilifi geriye dogru siyirin.

5. Motor kablosunda, bakir teli gérene kadar kilifi geriye dogru
siyirin; bu sayede ekran bir sa¢ 6rgusu seklinde
bikilebilecektir. Gurilti yayilimini en aza indirgemek icin
sag Orgusi uzunlugunu mumkuin oldugunca kisa tutun.

6. Her iki kabloyu kelepgelerden gecirin. Motor kablosu igin,
ses yayillimini en aza indirmek i¢in kelepgenin altindan 360°
topraklama onerilir.

7. Girig besleme kablolarini, motor kablolarini ve girig besleme
toprak kablosunu siyirin ve suriici terminallerine baglayin.
R6 kasa tipi: 48. sayfadaki sekillere géz atin.

8. Olusturulan sa¢ 6rguyu motor kablosu ekranindan topraga
baglayin.

Not: Kablo boyutlarini Kablolar ve EMC gereklilikleri bolimanin
26. sayfasinda yazilanlara uygun olarak kontrol edin.
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Kontrol kablosu (IP21)

1. Kontrol kablosunun kelepgelerini takin. (Giris besleme ve
motor kablolari sekilde gosteriimemisgtir.

2. Kontrol kablosunun ekranini siyirin.
3. Kontrol kablosunu/kablolarini kelepgeden/kelepgelerden
gegirin ve kelepceyi/kelepgeleri sikin.

Sdriictinin kurulumu 53



ACH550 Kullanim Kilavuzu

4. X1:1’deki dijital ve analog I/O kablolar i¢in toprakli ekrani

baglayin.

5. Kontrol kablolarini tek tek siyirin ve strici 1/0
terminallerine baglayin. Bkz. bolim Uygulama makrolari ve
kablo baglantilari.

6. Baglanti kutusunun kapagini takin (bir vida).

UYARI! Sirticliye bagli olan tim ELV (asin disik gerilim) devreleri
esit potansiyele sahip bir bélgede kullaniimalidir, yani, ayni anda
erisilebilen tim iletken parcalar aralarinda olugan tehlikeli gerilimleri
engellemek icin elektriksel olarak birbirlerine bagli olduklari bir alan.
Bu, uygun fabrika topraklamasi sayesinde gergeklesir.

Baglantilarin tamamlanmasi igin, bkz: Uygulama makrolari ve
kablo baglantilar.
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Kurulumun kontrol edilmesi

v

Kontrol

Kurulum hazirliklari, kurulum kontrol listesine
uygun olarak tamamlanmigtir.

Surbcunun gavenli bir bicimde monte edilmesi.

Surlcu gevresindeki bos alanin, surlcu spesi-
fikasyonlarinda belirtilen sogutma kosullarina
uymasi (Uygun kurulum yeri sayfa 23).

Motor ve yukin galistirmaya hazir olmasi.

IT sistemleri, kosede topraklamali TN sistem-
leri ve kacak akim devre kesiciler igin: dabhili
EMC filtresinin sokulmus olmasi (Kablo
baglantilari hakkinda genel bilgiler (R1...R4)
sayfa 44, Kablo baglantilari hakkinda genel
bilgiler (R5...R6) sayfa 45).

SurlGcunun uygun bicimde topraklanmig
olmasi.

Girig besleme (sebeke) geriliminin, surtcundn
nominal giris gerilimine uymasi.

U1, V1 ve W1’deki giris besleme
baglantilarinin, tanimlanan sekilde baglanmig
ve sikilmig olmasi.

Girig besleme (sebeke) sigortalarinin ve
salterin kurulmasi (Giris (sebeke) besleme
kablolari ve sigortalari, sayfa 378).

U2, V2 ve W2’deki motor baglantilarinin,
tanimlanan sekilde baglanmis ve sikilmig
olmasi.

Motor kablosu diger kablolardan uzaga
dosenmis.

Motor kablosunda HICBIR giic faktérii
kompanzasyon kondansatorinun olmamasi.

Sdriictinin kurulumu

55




ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kontrol

Kontrol baglantilarinin, tanimlanan sekilde

baglanmis ve sikilmig olmasi.

Siirlictiniin iginde HICBIR alet veya yabanci

madde bulunmamasi.

Motor igin HICBIR alternatif giig kaynaginin
(baypas baglanti, vb.) baglanmamis olmasi —
surucunun cikisina higbir gerilim uygulan-

mamis olmasi.
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Kapagin geri takilmasi (IP54)

1. Kapag: yerine oturtun.
2. Kapagin cevresindeki tespit vidalarini sikin.
3. Kontrol panelini tekrar takin.

Not: IP 54 gerekliliklerini saglamak icin, kontrol paneli penceresi
kapatiimalidir.
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Kapagin geri takilmasi (IP21)
1.  Kapagi yerine oturtun.
2. Tespit vidasini sikin.
3. Kontrol panelini tekrar takin.
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Enerji verin

UYARI! Her zaman, enerji vermeden 6nce 6n kapag yerine
takin.

UYARI! Harici galistirma komutunun I/O ayarinda olmasi
durumunda, ACH550 otomatik olarak devreye girer.

1. Girig besleme gerilimi verin.
2. Yesil LED is yanar.

Not: Motor hizini arttirmadan énce, motorun istenen yonde
calisip calismadigini kontrol edin.

Not: 1/O kontroll yapmak icin bir hata olusturmak isterseniz,
HAND (MANUEL) modunu segcin ve kontrol panelini sokun.

Sdriictinin kurulumu
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Asagidaki sekilde motor dénus yonl degisimi motorun saft
ucundan goérildugiu sekilde gosterilmistir.

L1 L2 L3 L1 L2 L3

__ Motor terminal
kutusu

Not: Donus ydnu sirucu Uzerinden de degistirilebilir, ancak ileri
yonde dénme hareketi ve saat yoninde donls arasinda gegis
yapmak i¢in kablolari degistirmenizi éneririz.

Not: Surdcu artik manuel kullanima tamamen hazirdir. 1/0
baglantilarini kullanmak igin, bkz. bdlum Uygulama makrolari ve
kablo baglantilari.
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Devreye alma ve kontrol paneli

Bu bolumun igindekiler

Bu bolim, asistan (HVAC) kontrol paneli (operator tus takimi),
devreye alma asistani ve uygulama secimi hakkinda kisa bir
aciklama igerir.

Kontrol paneli uyumlulugu

Kilavuz, panel programlama yazilimi 1.7 versiyonu veya Uzeri
bulunan HVAC kontrol paneli ACH-CP-B Rev. H ile uyumludur.

HVAC kontrol panelinin (ACH-CP-B) ozellikleri
ACH550 HVAC kontrol paneli (operatoér tus takimi) ACH-CP-B
upP

ozellikleri:
[1vac)
- SOFT

SOFT ™ KEY 2
KEY 1 e
DOWN

e
/'() T :
;

AUTO L heYARRIM

OFE |_Imllk?Bllabilir)

Durum LED'i

Normalde ye§il,\4‘

yanip sénlyorsa
veya kirmizi ren-
kte ise bkz
Diyagnostik ek-
ranlari, sayfa 348.

* ekran dili segimi

* sUrdcl baglantisi, her zaman yapilabilir veya ayrilabilir

» sUrUcuyu devreye almayi kolaylastiran devreye alma asistani

» parametreleri diger ACH550 surUcllere tagimak igin
kopyalama fonksiyonu
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+ parametre setlerini kaydetmek icin yedekleme fonksiyonu
» kosullara duyarli yardim
+ gercek zamanli saat.

Devreye alma
Devreye alma iglemi iki sekilde gergeklestirilebilir:
1. Devreye alma asistani kullanilarak veya
2. parametreleri tek tek degistirerek
ik kez devreye alinirken, siiriicii Devreye alma asistanini
calistirir. Asistani yeniden baglatabilir ve gérevlerini, bélim
Devreye alma asistani modu, 70. sayfada agiklanan sekilde
Devreye alma asistani modunda c¢alistirabilirsiniz.

1. Devreye alma asistanini kullanarak devreye alma
Devreye alma asistanini baglatirken, asagidaki adimlari izleyin:

1 | Ana menuye gitmek icgin o
MENU'ye basin. )

2 | YUKARI/ASAGI tuslariyla =
ASSISTANTS segimini —
yapin ve ENTER’e basin. | "/

©

3 | YUKARI/ASAGI tuslariyla
Devreye alinacak surlclye

57 Y
gidin. &/

4 | Tercihlerinizi Devreye alma
asistani tarafindan onerilen
degerler ile degistirin ve her
degisiklikten sonra SAVE’e
basin.

al
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5 | Makro segtikten sonra,

isteyip istemediginiz
gecmek icin OK’e basin
(Continue segenegi

ASAGI tuslariyla Skip'i
secin ve bu iglemi
gerceklestirmeden bir

icin EXIT’e basin.

sorulur. Bir sonraki goreve

vurgulaniyorsa), YUKARI/

sonraki goreve gegmek igin
OK’e basin veya Devreye
alma asistanini durdurmak

mekanik HAND-OFF-AUTO | &4
anahtarini kullanmak &
isteyip istemediginizi segin. -
Anahtari kullanmak igin, \T/
EXT1 (MANUEL) Start
komutu DI1'e, EXT2
(OTOMATIK) Start komutu
Dl6'ya baglanmalidir.

6 | Bir gorev tamamlandiktan
sonra, paneldeki bir sonraki | <=—
ayarlama gorevine gegmek

)

A

A
A\ 4

N

Devreye alma asistani devreye alma iglemi suresince size
yardimci olur. Daha fazla bilgi igin, bkz. b6lim Devreye alma
asistani modu, sayfa 70.

Devreye alma ve kontrol paneli
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2. Parametreleri tek tek degistirerek devreye alma

Parametreleri degistirmek icin, asagidaki adimlari izleyin:

Ana menilye gitmek i¢in
MENU butonuna basin.

-

2 | YUKARI/ASAGI tuslariyla =
PARAMETERS modunu e
secin ve bu moda gegmek | \.Y_/
icin ENTER’e basin. -

=

3 | YUKARI/ASAGI tuslariyla =
uygun parametre grubunu p—
secin ve SEL’e basin. &/

v.l

4 | YUKARI/ASAGI tuglariyla =
bir gruptan uygun =
parametreyi secin. v/
Parametre degerini o
diizenlemek icin EDIT’e S )
basin.

5 | Parametre degerini =
degistirmek icin YUKARI/ —
ASAGI tuslarina basin. &/

6 | Degistirilen degeri o
kaydetmek igin SAVE’e
basin veya ayar modundan
¢cikmak icin CANCEL a
basin. Kaydedilmeyen E/7
degisiklikler iptal edilir.

7 | Parametre gruplari listesine
geri dénmek igin EXIT’e =7
basin; ardindan ana
menuye dénmek igin
EXITe bir kez daha basin. | L7
Kontrol baglantilarini parametreleri manuel olarak girerek
yapmak i¢in, bkz. bolim Parametrelerin listesi ve tanimlari.
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Ayrintili donanim bilgileri icin, bkz. bélum Teknik veriler.

Not: Gegerli parametre degeri, vurgulanan parametrenin altinda
gOosterilir.

Not: Goéruntulenen parametre degerini fabrika degeriyle
degistirmek igin, YUKARI/ASAGI tuslarina ayni anda basin.

Not: En sik degistirilen ve degistiriimeleri gereken parametreler,
su parametre gruplaridir: Group 99: START-UP DATA, Group
10: START/STOP/DIR, Group 11: REFERENCE SELECT,
Group 20: LIMITS, Group 21: START/STOP, Group 22: ACCEL/
DECEL, Group 26: MOTOR CONTROL ve Group 30: FAULT
FUNCTIONS.

Not: Varsayilan fabrika ayarlarini geri yiklemek i¢cin HVAC
fabrikasyon deg@eri uygulama makrosunu segin

Modlar

HVAC kontrol panelinin (operator tus takimi) striictiniin

konfigurasyonu, kullanimi ve diagnostigi ile ilgili cesitli modlari

bulunmaktadir. Bu modlar:

» Standart gésterge modu + Surtct durum bilgilerini gosterir
ve surtcuyu kullanir.

* Parametreler modu + Parametre degerlerini tek tek gosterir.

* Devreye alma asistani modu + Devreye alma ve
konfigirasyon konularinda kilavuzluk yapar.

» Degistirilen parametreler modu + Degistirilmis parametreleri
gbruntiler.

« Sdrtcu parametrelerini yedekleme modu + Surtcu ve kontrol
panelinden birbirlerine parametre yukler

» Saat ayarlama modu + Siricunun tarih ve saat ayarlarini
yapar.

* 1/O ayarlari modu + 1/0O ayarlarini kontrol eder ve diizenler.
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Standart gosterge modu

Sirdcunin durum bilgilerini okumak ve siriclyi kullanmak igin
standart gésterge modu kullaniimalidir. Standart gésterge
moduna erismek i¢in, LCD ekranda durum bilgileri asagida
aciklanan sekilde gosterilene kadar EXIT’e butonuna basin.

Durum bilgileri

Ust kisim. LCD ekranin (st satirinda siiriiciiniin temel durum

bilgileri gdsterilir.

*  HAND =+ Sdrtci kontrollntn lokal bir sekilde kontrol paneli
(operatdr tus takimi) Gzerinden yapilmakta oldugunu belirtir.

* AUTO =+ Siricindn uzaktan, temel I/0 (X1) veya fieldbus
Uzerinden kontrol edildigini gdsterir.

)+ Siriict ve motor doénls yonl hakkinda asagidaki durum
bilgilerini gdsterir:

Kontrol paneli ekrani Anlami
Doner ok (saat yonu veya » Surlcl ¢aligir durumda ve
saat yonunun tersi) set degerindedir.
» Saft yoni ileri veya geridir.
Noktali donen ok Siricu galisir durumdadir
ancak set degerinde degildir.
Sabit ok Surlcu stop eder.
Noktali sabit ok Baslat komutu var, ama

motor, drnedin baslat izni
olmadigindan g¢alismiyor.

» Sag Ust + aktif referansi gosterir.
Orta kisim. LCD Group 34: PANEL
DISPLAY ekranin orta alani, parametre
kullanilarak, asagidakileri gosterecek
sekilde konfigire edilebilir:

* Group 01: OPERATING DATA
bélimiinden gelen ¢ sinyal + Varsayilan ekran 0103
(ouTPUT FREQ) parametresini hertz cinsinde, 0104 (CURRENT)
parametresini amper cinsinde ve 0120 (AI1) parametresini
yuzde olarak gosterir.
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* Her sinyal degerinin yerine bar metre
gOruntilenir.

Alt kisim. LCD ekranin alt kisminda asagidaki bilgiler gosterilir:

+ Alt koseler + iki fonksiyon butonuna atanmis gegerli
fonksiyonlar gosterilir.

» Alt orta kisim + Gegerli zamani gésterir (zamani gostermek
Uzere konfigire edilmisse).

Siriucunin kullaniimasi

LOC/REM - Siiriict ilk kez galigtiriidiginda, AUTO (OTOMATIK)

modunda c¢alisir ve Kontrol Terminal Bloku X1 lGizerinden kontrol

edilir.

HAND (MANUEL) moda (lokal kontrol) gegmek ve sirtcuyu

kontrol paneli (operatdr tus takimi) izerinden kontrol etmek igin,

HAND (MANUEL) @ veya OFF (KAPALI) @ tusuna

basin.

*  HAND (MANUEL) tusuna basarsaniz, surlcl ¢alismaya
devam ederken lokal kontrol moduna gecer.

* OFF (KAPALI) tusuna basmak, lokal kontrole gecis yapmayi
saglar ve surlclyu durdurur.

AUTO (OTOMATIK) moda geri dénmek igin, @ tusuna basin.

Hand/Auto/Off (Manuel/Otomatik/Kapali) + Siricly

calistirmak icin HAND (MANUEL) (@) veya AUTO
(OTOMATIK) (@) tusuna basin. Siriiclyi durdurmak igin OFF

(KAPALI) (@@p) tusuna basin.

Referans + Referansi degistirmek igin (sadece sag st kosedeki
gOsterge zit renkte vurgulanmigsa yapilabilir), UP (YUKARI)
veya DOWN (ASAGI) butonlarina basin (referans derhal
degisir).

Referans MANUEL modda diizenlenebilir. AUTO (OTOMATIK)
modda, diizenlemeler yapilabilir ve parametre girilebilir (Group
11: REFERENCE SELECT tusu kullanilarak).
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Parametreler modu
Parametreleri degistirmek icin, asagidaki adimlari izleyin:

1 | Ana menlye gitmek igin o
MENU'ye basin. )

2 | YUKARI/ASAGI tuslariyla

PARAMETERS modunu —4
secin ve bu moda gegmek | \.Y_/
icin ENTER’a basin. -
T
3 | YUKARI/ASAGI tuslariyla =
uygun parametre grubunu p—
secin ve SEL’e basin. &/
FW
4 | YUKARI/ASAGI tuslariyla e
bir gruptan uygun 2
parametreyi secin. v/
Parametreyi degistirmek -
icin EDIT’e basin. S )
5 | Parametre degerini N
degistirmek igin YUKARI/ =
ASAGI tuslarina basin. &/
6 | Degistirilen degeri T

kaydetmek igin SAVE’e
basin veya ayar modundan
¢ikmak icin CANCEL a
basin. Kaydedilmeyen
degisiklikler iptal edilir.

N

7 | Parametre gruplari listesine

geri dénmek icin EXIT'e lj?
basin; ardindan ana
menuye dénmek igin
EXIT’e bir kez daha basin.

Kontrol baglantilarini parametreleri manuel olarak girerek
yapmak i¢in, bkz. bdlim Parametrelerin listesi ve tanimlari.
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Ayrintili donanim bilgileri icin, bkz. bélum Teknik veriler.

Not: Gegerli parametre degeri, vurgulanan parametrenin altinda
gOosterilir.

Not: Goéruntulenen parametre degerini fabrika degeriyle
degistirmek igin, YUKARI/ASAGI tuslarina ayni anda basin.

Not: En sik degistirilen ve degistiriimeleri gereken parametreler,
su parametre gruplaridir: Group 99: START-UP DATA, Group
10: START/STOP/DIR, Group 11: REFERENCE SELECT,
Group 20: LIMITS, Group 21: START/STOP, Group 22: ACCEL/
DECEL, Group 26: MOTOR CONTROL ve Group 30: FAULT
FUNCTIONS.

Not: Varsayilan fabrika ayarlarini geri yiklemek i¢cin HVAC
fabrikasyon deg@eri uygulama makrosunu segin
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Devreye alma asistanini baglatirken, asagidaki adimlari izleyin:

Ana menilye gitmek i¢in
MENU’ye basin.

YUKARI/ASAGI tuslariyla
ASSISTANTS segimini
yapin ve ENTER’a basin.

YUKARI/ASAGI tuslariyla
Devreye alinacak suriclye
gidin ve SEL’e basin.

Tercihlerinizi asistan
tarafindan énerilen degerler
ile degistirin ve her
degisiklikten sonra SAVE’e
basin.

Makro sectikten sonra,
mekanik HAND-OFF-AUTO
anahtarini kullanmak
isteyip istemediginizi segin.

Bir gérev tamamlandiktan
sonra, paneldeki bir sonraki
ayarlama gdrevine gecmek
isteyip istemediginiz
sorulur. Bir sonraki goéreve
gecmek igin OK’e basin
(Continue segenegi
vurgulaniyorsa), YUKARI/
ASAGI tuslariyla Skip’i
secin ve bu iglemi
gerceklestirmeden bir
sonraki goreve gecmek igin
OK’e basin veya Devreye
alma asistanini durdurmak
icin EXIT’e basin.
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Devreye alma asistani devreye alma islemi suresince size

yardimci olur.

Devreye alma asistani, yeni surticunin temel programlamasi
konusunda size yardimci olur. (Kontrol panelinin kullanimina
alismaniz ve asagida belirtilen adimlari izlemeniz gereklidir.)
Siricu ilk gahstirildiginda, otomatik olarak ilk gorev olan Dil
Secimi yapmanizi onerir. Ayrica, asistan girilen deg@erleri de
kontrol eder ve izin verilen aralik dahilinde olmasini saglar.
Devreye alma asistani goérevlere ayrilmistir. Gérevleri, Devreye
alma asistaninin dnerilerine gore sirayla etkinlestirebileceginiz
gibi, ayri ayri da etkinlegtirebilirsiniz.

Not: Parametreleri bagimsiz olarak ayarlamak istiyorsaniz,
Parametreler modunu kullanin.

Devreye alma asistani tarafindan gdésterilen gérevlerin sirasi,
girdiginiz bilgilere gore degisir. Tipik bir calisma listesi, agagidaki

sekildedir.

Gorev Adi

Aciklama

Motoru calistinir

Kontrol paneli ekran dilini segmek igin
kullanihr

Motor verilerini segmek icin kullanilir

Y&n kontrolU igin kullaniciya rehberlik eder

Sirucuyl devreye
alir

Motor verilerini se¢gmek igin kullanilir

Uygulama

Uygulama makrosunu se¢cmek i¢in kullanilir

Referanslar 1 ve 2

Hiz referanslari 1 ve 2'nin kaynagini segmek
igin kullanihr

Referans limitlerini segmek igin kullanilir
Frekans (veya hiz) limitlerini segmek igin
kullanihr

Start/Stop
Kontroli

Start ve stop komutlarinin kaynagini segmek
igin kullanihr

Start ve stop modlarinin tanimini segmek igin
kullanihr

Hizlanma ve yavaglama surelerini segmek
igin kullanihr
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Gorev Adi

Aciklama

Korumalar

Akim ve moment limitlerini segmek igin
kullanihr

Calisma iznini ve Start izni sinyallerini
se¢mek i¢in kullanilir

Acil durumda durma kullanimini segmek igin
kullanihr

Hata fonksiyonunu segmek igin kullanilir
Otomatik reset fonksiyonlarini segmek igin
kullanihr

Constant Speeds
(Sabit Hizlar)

Sabit hizlarin kullanimini segmek igin
kullanihr
Sabit hiz degerlerini se¢mek igin kullanilir

PID kontrol

PID ayarlarini se¢gmek icin kullanilir

Proses referansi kaynagini segmek igin
kullanilir

Referans limitlerini segmek i¢in kullanilir
Gergek proses degerinin kaynagini, limitlerini
ve Ol¢l birimlerini se¢mek icgin kullanilir
Uyku fonksiyonunun kullanimini tanimlar

DuaslUk Parazit
Ayarlari

Anahtarlama frekansini se¢gmek igin kullanilir
AKI optimizasyonu tanimini segmek igin
kullanihr

Kritik hizlarin kullanimini segmek igin
kullanihr

Panel Ekrani

Ekran degiskenleri ve dlgu birimi ayarlarini
se¢mek i¢in kullanilir

Zamana Bagli
Fonksiyonlar

Zamana bagl fonksiyonlarin kullanimini
secmek igin kullanilir

Cikiglar

Roéle girisleri Uzerinden gosterilen sinyalleri
se¢mek i¢in kullanilir

AO1 ve AO2 analog ¢ikislar tGzerinden
gosterilen sinyalleri segmek igin kullanilir.
Minimum, maksimum, Olcekleme ve ters
cevirme degerlerini ayarlamak igin kullanihr.
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Degistirilen parametreler modu

Degistirilen parametreler modu, degistirilen parametreleri
gormek igin kullanilir. Bu mod, degerleri kullaniimakta olan
gegerli uygulama makrosunun varsayilan fabrika degerlerinden
farkli olan parametreleri gortntuler.

Degistirilen parametreler moduna erismek icgin, asagidaki
adimlari izleyin:

1 | Ana menuye gitmek icin
MENU’ye basin.

A

2 YUKARl/ASAGl tuslariyla
CHANGED PAR segimini =
yapin ve ENTER’a basin. &

A
v

A

3 | Degistirilen parametrelerin
bir listesi goruntilenir.
Degistirilen parametreler
modundan ¢ikmak igin
EXIT’e basin ve ana
menlye doénmek i¢in
buraya tekrar basin.

g
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Surucu parametrelerini yedekleme modu

Parametre yedekleme modu, slrtict parametrelerinin yedeginin
alinmasi igin bir stirictiden baska bir siriiclye verilmesi
islemidir. Panele yuklemek, iki kullanici seti ve Gzerine yaziimig
bir set dahil tim parametreleri siiriici kontrol paneline (operator
tus takimi) kaydeder. Tum set, kismi parametre seti (uygulama),
kullanici setleri ve Gzerine yazilmig set kontrol panelinden baska
bir sirticliye veya ayni surlclye yuklenebilir.

Kontrol panelinin bellegi ugucu olmayan bellektir ve panel piline
bagli degildir.

Motora ve uygulamaya bagli olarak, Suriicii parametrelerini
yedekleme modunda asagidaki secenekler kullanilabilir:

+ UPLOAD TO PANEL — Tim parametreleri stiriiciden Kontrol
Paneline kopyalar. Bunlarin arasinda, kullanici parametre
setleri ve ID Run tarafindan olusturulanlar gibi dahili
(kullanici tarafindan degistirilemeyen) parametreler de vardir.

+ BACKUP INFO =+ parametreleri panele yuklenmis olan
surtcinin asagidaki bilgilerini gorintaler: strlcu turd,
surlcu degerleri ve FW (bellenim) sirim.

+ DOWNLOAD FULL SET + Kontrol Panelindeki tim
parametre setini strtcuye geri yukler. Dahili, kullanici
tarafindan degistirilemeyen motor parametreleri de dahil tim
parametreler surtclye yazilir. Kullanici parametrelerini veya
Uzerine yazilmis parametre setini icermez.

Not: Setin tamamini kargidan yiikleme fonksiyonu sadece bir
seylerin yanhg gitmesi veya parametreleri orijinal sistemin aynisi
olan sistemlere aktarmak icin bir yedeklemeden suriclye geri
yukleme yapmak igin kullanin.

« DOWNLOAD APPLICATION + Kontrol panelinden suructiye
kismi parametre setini (tim setin bir bolimu) kopyalar. Kismi
set; kullanici setlerini, Gzerine yazilmis setleri, dahili motor
parametrelerini, parametre 9905...9909, 1605, 1607, 5201
veya Group 51: EXT COMM MODULE ve Group 53: EFB
PROTOCOL parametrelerini igermez.

Bu iglem, farkli boyutlardaki sirtcdler igin ayni uygulama
kullanildiginda oOnerilir.

+ DOWNLOAD USER SET 1 + 1. kullanici setindeki
parametreleri kontrol panelinden surlcuye yukler. Kullanici
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seti Group 99: START-UP DATA parametrelerini ve dahili
motor parametrelerini igerir.

Kullanici seti 1 dnce 9902 APPLIC MACRO par. ile kaydedilmeli
ve kargidan ylUkleme igin kontrol paneline yuklenmelidir.

+ DOWNLOAD USER SET 2 = 2. kullanici setindeki
parametreleri kontrol panelinden surtcuye yukler. Yukaridaki
DOWNLOAD USER SET 1 ile ayni sekilde.

+ DOWNLOAD OVERRIDE SET+ Uzerine yazilmis setin
parametrelerin kontrol panelinden surtclye yukler.
ik olarak, lizerine yazilmig set (otomatik olarak, Group 17:
OVERRIDE’da tanimlanan sekilde) kaydedilmeli ve karsidan
yukleme yapilabilmesi i¢in kontrol paneline yiklenmelidir.

Karsiya Kontrol Karsidan
yukle: paneli yukle:
kontrol tam set

paneli

Tum parametre setini, bir striiciden benzer motorlara sahip ve ayni
uygulamayi kullanan benzer suruculere yuklemek

Karsiya Kontrol Karsidan
yukle: paneli yukle: -
kontrol uygulama = 3
s paneli = ]“; |
— = — |

Ayni uygulamayi kullanarak, farkl suricd tiplerine ayni uygulamayi
yuklemek

Kullanici seti 1/2'yi
(par. 9902) suriclye

kaydedin.
Karsiya Kargidan
yUEIg: Kontrol yiikle:
kontrol paneli  kullanici seti
paneli 1/2 N

Bir kullanici setindeki parametreleri, bir striiciden
benzer motorlara sahip ve ayni uygulamayi kullanan benzer surlculere
yuklemek
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Parametreleri kontrol paneline yiklemek icin, asagidaki

adimlari izleyin:

Ana menulye gitmek i¢in
MENU’ye basin.

YUKARI/ASAGI tuslariyla
PAR BACKUP segimini
yapin ve ENTER’a basin.

UPLOAD TO PANEL
bélimune gidin ve SEL’e
basin.

“Copying parameters”
mesaji ve bir ilerleme,
semasi goruntulenir. Islemi
durdurmak icin ABORT a
basin.

SRR

“Parameter upload
successful” mesajl
goruntulenir. PAR BACKUP
menulsine donmek igin
OK’e basin.

Ana menilye gitmek i¢in
EXIT’e iki kez basin. Artik
kontrol panelinin
baglantisini kesebilirsiniz.

N
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Tam parametre setini bir sirtictiye yuklemek icin, asagidaki
adimlari izleyin:

1 | Ana menuye gitmek icin
MENU’ye basin.

2 | YUKARI/ASAGI tuslariyla
PAR BACKUP secenegini
segin.

3 | DOWNLOAD FULL SET
bélimune gidin ve SEL’e
basin.

4 | “Downloading parameters
(full set)” mesaiji
goruntalenir. Islemi
durdurmak icin ABORT a
basin.

5 | Kargidan yikleme
tamamlandidinda,
“Parameter download
successfully completed.”
mesajl goruntulenir. PAR
BACKUP menistine
dénmek icin OK’e basin.
Ana menulye gitmek igin
EXIT e iki kez basin.

~
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Uygulamay siriclye yuklemek igin (kismi parametre seti),

asagidaki adimlari izleyin:

Ana menulye gitmek icin
MENU’ye basin.

YUKARI/ASAGI tuslariyla
PAR BACKUP secenegini
segin.

DOWNLOAD
APPLICATION bolimune
gidin ve SEL’e basin.

“Downloading parameters
(application)” mesaij
goruntilenir. Islemi
durdurmak icin ABORT a
basin.

“Parameter download
successfully completed.”
mesajl goruntilenir. PAR
BACKUP menistine
dénmek icin OK’e basin.
Ana menuye gitmek icin
EXIT’e iki kez basin.

Not: Parametrelerin kargidan yuklenmesi veya karsiya
yuklenmesi iptal edilirse, kismi parametre seti uygulanamaz.
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Kullanici seti 1, kullanici seti 2 veya Uzerine yazilmis seti bir
surucuye yuklemek igin, agsagidaki adimlari izleyin:

1 | Ana menuye gitmek icin
MENU’ye basin.

2 | YUKARI/ASAGI tuslariyla
PAR BACKUP secenegini
segin.

3 | DOWNLOAD USER SET1/
USER SET2/OVERR SET
bélimine gidin ve SEL’e
basin.

4 | “Downloading parameters
(user set 1 /userset2/
override set)” mesajl
gorantulenir. Islemi
durdurmak icin ABORT a
basin.

5 | Karsidan ylUkleme
tamamlandidinda,
“Parameter download
successfully completed.”
mesajl goruntulenir.

PAR BACKUP menisiine
dénmek icin OK’e basin.
Ana menulye gitmek igin
EXIT’e iki kez basin.

~
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Saat ayarlama modu

ACHS550'nin dahili saatinin tarih ve saat ayarlarinin yapilmasi
icin saat ayarlama modu kullanilir. ACH550'nin zamana bagl
fonksiyonlarinin kullaniimasi igin, ilk olarak dahili saatin
ayarlanmasi gerekir. Tarih, haftanin hangi giiniinde
olundugunun saptanmasi igin kullanihr. Gun, Hata kayitlarinda
gosterilir.

Saati ayarlamak icin, asagidaki adimlari uygulayin:

1 | Ana menuye gitmek icin —
MENU'’ye basin. )
2 | YUKARI/ASAGI tuslariyla =
CLOCK SET bélimine S
gidin ve Saat ayarlama &/
moduna ge¢mek igin -
ENTER’a basin. S )
3 | YUKARI/ASAGI tuglariyla =
CLOCK VISIBILITY 2
bslimiine gidin ve SEL'e &/
basarak saatin gorulebilirlik o
ayarini degistirin. il
4 | YUKARI/ASAGI tuslariyla =
SHOW CLOCK bélimine | <=
gidin ve SEL’e basarak &/
saati gorilebilir olmasini o
saglayin S )
5 | YUKARI/ASAGI tuslariyla =
TIME FORMAT bolimine S
gidin ve SEL’e basin. &/
f.l
6 | Saat formatlari =
gorintilenir. YUKARI/ =
ASAGI tuslariyla bir format | ¥/
secin ve secimi onaylamak o
icin SEL’e basin. il
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7 | YUKARI/ASAGI tuslaryla
DATE FORMAT bolimune
gidin ve SEL’e basin.

8 | Tarih formatlari
gOruntulenir. YUKARI/
ASAGI tuslariyla bir format
segin ve segimi onaylamak
icin OK’e basin.

9 | YUKARI/ASAGI tuslariyla
SET TIME bolimiine gidin
ve SEL’e basin.

10 | YUKARI/ASAGI tuslariyla
saatleri ve dakikalari
degistirin ve degerleri
kaydetmek igin OK’e basin.
Aktif deger zit renkte
vurgulanir.

11 | YUKARI/ASAGI tuslariyla
SET DATE bolimiine gidin
ve SEL’e basin.

12 | YUKARI/ASAGI tuslariyla
glnleri, aylari ve yili
degistirin ve degerleri
kaydetmek igin OK’e basin.
Aktif deger zit renkte
vurgulanir.

13 | YUKARI/ASAGI tuslariyla
DAYLIGHT SAVING
bélimune gidin ve SEL’e
basin.

Q| A b | Eb| oGP AR | €k AP
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14

Gun 1si1gindan yararlanma
degisiklerinde saatin
otomatik olarak
ayarlanmasini devre disi
birakmak icin, YUKARI/
ASAGI tuglariyla Off
secenegini segin ve OK’e
basin.

Saatin otomatik olarak
ayarlanmasini
etkinlestirmek igin, giin
Isigindan yararlanma
degisiklikleri izlenecek olan
Ulke veya bdlgeyi secin ve
OK’e basin.

(HELP’e basarsaniz, yaz
saati uygulamasinin
baslangi¢ ve bitis tarihlerini
gorebilirsiniz.)

ca e

15

Ana menliye donmek igin
EXIT’e iki kez basin.
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I/0 ayarlari modu
I/0 ayarlari modu, I/O ayarlarinin gértintilenmesi ve
dizenlenmesi icin kullanilir.
I/0O ayarlarini goruntiilemek ve degistirmek igin, asagidaki
adimlari izleyin:

1 | Ana menuye gitmek icin —
MENU'ye basin. )

2 | YUKARI/ASAGI tuslariyla I/
O SETTINGS bolimine
gidin ve ENTER’a basin.

6

3 | YUKARI/ASAGI tuslarini
kullanarak gortntilemek
istediginiz I/O ayarina gidin
ve SEL’e basin.

¢

4 | YUKARI/ASAGI tuslariyla
gbrmek istediginiz ayari
segin ve OK’e basin.

5 | Degeri YUKARI/ASAGI
tuglariyla degistirebilir ve
SAVE ile kaydedebilirsiniz.
Ayari degistirmek
istemiyorsaniz, CANCEL a
basin.

A

A

6 | Ana menlye donmek igin
EXIT’e G¢ kez basin.
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Hata kayit modu
Hata kayit modu, hatalarin gosterilmesi icin kullanilir.

Yapabilecekleriniz:

ACH550 Kullanim Kilavuzu

* maksimum on hataya kadar suricu hata gegmisini
gorintilemek (gl¢ kapatildiktan sonra, yalnizca en son (g

hata bellekte saklanir)

* en son Ug hatanin ayrintilarini gérmek (giic kapatildiktan
sonra, yalnizca en son hatanin ayrintilari bellekte saklanir)

* hata ile ilgili yardim metnini okumak

Hatalari géruntilemek icin, agagidaki adimlari izleyin. Hatalar

hakkinda ayrintili bilgi i¢in, bkz. bdlim Hatalarin giderilmesi,

sayfa 349.

Ana menlye gitmek icin
MENU’ye basin.

YUKARI/ASAGI tuslariyla
FAULT LOGGER bélimine
gidin ve Hata kayit moduna
gecmek icin ENTER’a
basin.

16

Ekranda, en son hatadan
baslayarak hata kayitlari
goéruntulenir. Satirdaki sayi
hata kodudur (liste igin,
bkz. sayfa 350). Hata ya da
alarmin ayrintilarini
goruntilemek icin YUKARI/
ASAGI tuslariyla segim
yapin ve DETAIL’e basin.

E

A

Degeri YUKARI/ASAGI
tuslarini kullanarak
degistirin. Yardim metnini
goruntilemek icin DIAG’a
basin. YUKARI/ASAGI
tuslarini kullanarak degeri
degistirin. Yardim metnini
okuduktan sonra OK’e
basarak énceki ekrana
donebilirsiniz. Ana menulye
dénmek igin EXIT’e U¢ kez
basin.

57 Y
v/
) =
&7
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Uygulama makrolari ve kablo
baglantilar

Bu bolimiin igindekiler

Bu boélim, bir parametre grubunun tanimlanmasi igin kullanilan
uygulama makrolarini icerir. Makrolar, bir parametre grubunu
yeni, 6nceden tanimlanmis degerlere degistirir. Parametreleri
manuel olarak dizenleme ihtiyacini en aza indirgemek igin
makrolari kullanin.

Uygulamalar

Bu bélimde asagidaki uygulamalar yer alir:

1. HVAC fabrikasyon degeri [tipik BMS (Bina Y6netim Sistemi)
uygulamalari igin]

2. Besleme fani

3. Geri donus fani

4. Sogutma kulesi fani

5. Yogunlasma

6. Ylkseltme pompasi

7. Pompa degistirme

8. Dahili zamanlayici

9. Sabit hizlarla dahili zamanlayici

10. Kayan nokta

11. ikili set degeri PID

12. Sabit hizlarla ikili set degeri PID

13. E-baypas (Sadece ABD igin)

14. Manuel kontrol.
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Bir uygulama makrosunun secgilmesi
Bir uygulama makrosu se¢gmek icin asagidaki adimlari

uygulayin:

Ana menlye gitmek i¢in
MENU’ye basin.

YUKARI/ASAGI tuslariyla
ASSISTANTS secimini
yapin ve ENTER’a basin.

Uygulama bélimiine gidin
ve SEL’e tusuna basin.

YUKARI/ASAGI tuslariyla
bir makro se¢in ve SAVE'e
basin.

Mekanik HAND-OFF-AUTO
anahtarini kullanmak
isterseniz, OK’e basin. Bu
anahtari kullanmak _
istemezseniz, ASAGI
tusuyla No secgenegini
secin ve OK’e basin.
Anahtari kullanmak igin,
EXT1 (MANUEL) Start
komutu DI1'e, EXT2
(OTOMATIK) Start komutu
Dl6'ya baglanmalidir.
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Varsayilan fabrika ayarlarinin geri yiiklenmesi

Varsayilan fabrika ayarlarini geri yuklemek igin, HVAC
fabrikasyon degeri uygulama makrosunu segin.

Uygulama makrolari ve kablo baglantilari
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1. HVAC fabrikasyon degeri

HVAC fabrikasyon degeri uygulama makrosu 6rnegin tipik BMS
uygulamalari igin kullantlir.

Siricu giris ve gikiglarinin fabrika ayari konfigiirasyonu 89.
sayfada gosterilen sekildedir.

AUTO (OTOMATIK) modda dogrudan hiz referansi
kullandiginizda, hiz referansi analog giris 1'e (Al1) baglanir ve
dijital giris 1 (DI1) ile START komutu verilir. HAND/OFF
(MANUEL/KAPALI) modunda, hiz referansi ve START komutu
kontrol paneli (operator tus takimi) Gizerinden verilir.

Proses PI(D) kullanilirsa, geri besleme sinyali analog giris 2'ye
(Al2) baglanmalidir. Varsayilan olarak, set degeri kontrol
panelinden ayarlanir, ancak bu analog giris 1 olarak da
degistirilebilir. Proses PI(D) devreye alinmis ve (Group 40:
PROCESS PID SET 1) parametreleriyle veya PID devreye alma
asistaniyla (6nerilir) ayarlanmis olmalidir.
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HVAC fabrikasyon degeri

manuel kontrol

SCR | Sinyal kablosu ekrani

Al1 | Harici referans 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA
AGND | Analog giris devresi ortak ucu

10V | Referans gerilimi +10 VDC

Al2 | Gergek sinyal 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA

1...10 kohm

AGND | Analog giri devresi ortak ucu
AO1 | Gikig frekansi: 0(4)...20 mA
AO2 | Gikig akimi: 0(4)...20 mA

AGND | Analog ¢ikis devresi ortak ucu

10| 24V | Yardimci gerilim gikisi +24 VDC

o |IN|oO(a|~|W|N|~

©

[ 11| GND | DI geri dénis sinyalleri igin ortak ug
12| DCOM| Timdi igin dijital girig ortak ucu

13| DI1 | Start/Stop: Etkinlestirildiginde surlictiyu ¢alistirir

14| DI2 | Programlanmamistir
15| DI3 | Sabit hiz 1 (par. 1202) !

16| DI4 | Startizni 1: Devre disi oldugunda siriiclyd durdurur 2

17| DI5 | Programlanmamistir

18| DI6 | Programlanmamistir

19| RO1C Role cikisi 1 (par. 1401)
20| RO1A | Fabrikasyon g¢alisma modu:
21| RO1B Hazir => 19, 21'e bagh
22| RO2C Réle ¢ikisi 2 (par. 1402)
23| RO2A ] Fabrikasyon galisma modu:
24| RO2B Calisiyor => 22, 24'e bagli
25| RO3C Role cikisi 3 (par. 1403)
26| RO3A | Fabrikasyon g¢alisma modu:
—

27| RO3B Hata (-1) => 25, 27'ye bagli

' PID etkinlestirildiginde kullanilamaz.

2 1608 parametresiyle etkinlestirin/devre disi birakin

3 Sensére glic verilmeli. imalatginin talimatlarina bakiniz. iki kablolu 24 VDC / 4...20 mA
sensorun baglanti 6rnegdi 116. sayfada gosterilmektedir.

Not: Surtcl sadece mimkin korum islevleri (Calisma izni veya Start izni 1 ve 2) I/O
lizerinden etkinlestirilir veya parametrelerle devre disi birakilirsa galistirilabilir.
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2. Besleme fani

Bu uygulama makrosu, besleme faninin transduktoérden alinan
sinyallere gére odaya temiz hava sagladigi besleme fani
uygulamalari igin kullanilir. Bkz. asagidaki sekil.

AUTO (OTOMATIK) modda dogrudan hiz referansi
kullandiginizda, hiz referansi analog giris 1'e (Al1) baglanir ve
dijital giris 1 (DI1) ile START komutu verilir. HAND/OFF
(MANUEL/KAPALI) modunda, hiz referansi ve START komutu
kontrol paneli (operatér tus takimi) tizerinden verilir.

Proses PI(D) kullanilirsa, geri besleme sinyali analog giris 2'ye
(Al2) baglanmalidir. Varsayilan olarak, set degeri kontrol
panelinden ayarlanir, ancak bu analog giris 1 olarak da
degistirilebilir. Proses PI(D) devreye alinmis ve (Group 40:
PROCESS PID SET 1) parametreleriyle veya PID devreye alma
asistaniyla (6nerilir) ayarlanmis olmahdir.
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Besleme fani

SCR | Sinyal kablosu ekrani

Al1 | Harici referans 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA
AGND | Analog giris devresi ortak ucu

10V | Referans gerilimi +10 VDC

Al2 | Gergek sinyal 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA

1...10 kohm

AGND | Analog giri devresi ortak ucu
AO1 | Gikig frekansi: 0(4)...20 mA
AO2 | Gikig akimi: 0(4)...20 mA

AGND | Analog ¢ikis devresi ortak ucu

10| 24V | Yardimci gerilim gikisi +24 VDC

o |IN|oO(a|M|OW|N|~

©

[ 11| GND | DI geri dénis sinyalleri igin ortak ug
12| DCOM| Timdi igin dijital girig ortak ucu

13| DI1 | Start/Stop: Etkinlestirildiginde surlictiyu ¢alistirir

-1 14| DI2 | Galisma izni: Devre disi oldugunda surtictyl durdurur
15| DI3 | Sabit hiz 1 (par. 1202) !

-1 16| DI4 | Startizni 1: Devre disi oldugunda siriiclyd durdurur 2

yd

17| DI5 | Startizni 2: Devre disi oldugunda surticty( durdurur 2

18| DI6 | Programlanmamistir

19| RO1C Role cikisi 1 (par. 1401)
20| RO1A | Fabrikasyon galisma modu:
21| RO1B Hazir => 19, 21'e bagh
22| RO2C Réle ¢ikisi 2 (par. 1402)
23| RO2A ] Fabrikasyon galisma modu:
24| RO2B Calisiyor => 22, 24'e bagli
25| RO3C Role cikisi 3 (par. 1403)
26| RO3A | Fabrikasyon g¢alisma modu:
—

27| RO3B Hata (-1) => 25, 27'ye bagli

' PID etkinlestirildiginde kullanilamaz.

21601, 1608 ve 1609 parametreleriyle devre disi birakin

3 Sensére glic verilmeli. imalatginin talimatlarina bakiniz. iki kablolu 24 VDC / 4...20 mA
sensorun baglanti 6rnegdi 116. sayfada gosterilmektedir.

Not: Surtcl sadece mimkin korum islevleri (Calisma izni veya Start izni 1 ve 2) I/O
lizerinden etkinlestirilir veya parametrelerle devre disi birakilirsa galistirilabilir.
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3. Geri donus fani

Bu uygulama makrosu, geri donus faninin transdiiktérden alinan
sinyallere gore odadaki havayi tahliye ettigi geri donus fani
uygulamalari igin kullanilir. Bkz. asagidaki sekil.

AUTO (OTOMATIK) modda dogrudan hiz referansi
kullandiginizda, hiz referansi analog giris 1'e (Al1) baglanir ve
dijital giris 1 (DI1) ile START komutu verilir. HAND/OFF
(MANUEL/KAPALI) modunda, hiz referansi ve START komutu
kontrol paneli (operatér tus takimi) tzerinden verilir.

Proses PI(D) kullanilirsa, geri besleme sinyali analog giris 2'ye
(AI2) baglanmalidir. Varsayilan olarak, set degeri kontrol
panelinden ayarlanir, ancak bu analog giris 1 olarak da
degistirilebilir. Proses PI(D) devreye alinmis ve (Group 40:
PROCESS PID SET 1) parametreleriyle veya PID devreye alma
asistaniyla (6nerilir) ayarlanmis olmahdir.
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Geri donds fani

SCR | Sinyal kablosu ekrani

Al1 | Harici referans 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA
AGND | Analog giris devresi ortak ucu

10V | Referans gerilimi +10 VDC

Al2 | Gergek sinyal 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA

1...10 kohm

AGND | Analog giri devresi ortak ucu
AO1 | Gikig frekansi: 0(4)...20 mA
AO2 | Gikig akimi: 0(4)...20 mA

AGND | Analog ¢ikis devresi ortak ucu

10| 24V | Yardimci gerilim gikisi +24 VDC

o |IN|oO(a|M|OW|N|~

©

[ 11| GND | DI geri dénis sinyalleri igin ortak ug
12| DCOM| Timdi igin dijital girig ortak ucu

13| DI1 | Start/Stop: Etkinlestirildiginde surlictiyu ¢alistirir

-1 14| DI2 | Galisma izni: Devre disi oldugunda surtictyl durdurur
15| DI3 | sabit hiz 1 (par. 1202) '

A1 16| DI4 | Startizni 1: Devre disi oldugunda siriiclyd durdurur 2

pd

17| DI5 | Startizni 2: Devre disi oldugunda surticty( durdurur 2

18| DI6 | Programlanmamistir

19| RO1C Role cikisi 1 (par. 1401)
20| RO1A | Fabrikasyon galisma modu:
21| RO1B Hazir => 19, 21'e bagh
22| RO2C Réle ¢ikisi 2 (par. 1402)
23| RO2A ] Fabrikasyon galisma modu:
24| RO2B Calisiyor => 22, 24'e bagli
25| RO3C Role cikisi 3 (par. 1403)
26| RO3A | Fabrikasyon g¢alisma modu:
—

27| RO3B Hata (-1) => 25, 27'ye bagli

' PID etkinlestirildiginde kullanilamaz.

2 1601, 1608 ve 1609 parametreleriyle etkinlestirin/devre disi birakin

3 Sensére glic verilmeli. imalatginin talimatlarina bakiniz. iki kablolu 24 VDC / 4...20 mA
sensorun baglanti 6rnegdi 116. sayfada gosterilmektedir.

Not: Surtcl sadece mimkin korum islevleri (Calisma izni veya Start izni 1 ve 2) I/O
lizerinden etkinlestirilir veya parametrelerle devre disi birakilirsa galistirilabilir.
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4. Sogutma kulesi fani

Bu uygulama makrosu, fan hizinin transduktérden alinan
sinyallere gore kontrol edildigi sogutma kulesi fani tarafindan
kullanilir. Bkz. asagidaki sekil.

AUTO (OTOMATIK) modda dogrudan hiz referansi
kullandiginizda, hiz referansi analog giris 1'e (Al1) baglanir ve
dijital giris 1 (DI1) ile START komutu verilir. HAND/OFF
(MANUEL/KAPALI) modunda, hiz referansi ve START komutu
kontrol paneli (operatér tus takimi) tGzerinden verilir.

Proses PI(D) kullanilirsa, geri besleme sinyali analog giris 2'ye
(Al2) baglanmalidir. Varsayilan olarak, set degeri kontrol
panelinden ayarlanir, ancak bu analog giris 1 olarak da
degistirilebilir. Proses PI(D) devreye alinmis ve (Group 40:
PROCESS PID SET 1) parametreleriyle veya PID devreye alma
asistaniyla (6nerilir) ayarlanmis olmahdir.
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Sogutma kulesi fani

SCR | Sinyal kablosu ekrani

Al1 | Harici referans 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA
AGND | Analog giris devresi ortak ucu

10V | Referans gerilimi +10 VDC

Al2 | Gergek sinyal 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA

1...10 kohm

AGND | Analog giri devresi ortak ucu
AO1 | Gikig frekansi: 0(4)...20 mA
AO2 | Gikig akimi: 0(4)...20 mA

AGND | Analog ¢ikis devresi ortak ucu

10| 24V | Yardimci gerilim gikisi +24 VDC

o |IN|oO(a|M|OW|N|~

©

[ 11| GND | DI geri dénis sinyalleri igin ortak ug
12| DCOM| Timdi igin dijital girig ortak ucu

13| DI1 | Start/Stop: Etkinlestirildiginde surlictiyu ¢alistirir

1 14| DI2 | Galisma izni: Devre disi oldugunda surtictyl durdurur
15| DI3 | sabit hiz 1 (par. 1202) '

16| DI4 | Startizni 1: Devre disi oldugunda siriiclyd durdurur 2

AN

17| DI5 | Startizni 2: Devre disi oldugunda surticty( durdurur 2

18| DI6 | Programlanmamistir

19| RO1C Role cikisi 1 (par. 1401)
20| RO1A | Fabrikasyon galisma modu:
21| RO1B Hazir => 19, 21'e bagh
22| RO2C Réle ¢ikisi 2 (par. 1402)
23| RO2A ] Fabrikasyon galisma modu:
24| RO2B Calisiyor => 22, 24'e bagli
25| RO3C Role cikisi 3 (par. 1403)
26| RO3A | Fabrikasyon g¢alisma modu:
—

27| RO3B Hata (-1) => 25, 27'ye bagli

' PID etkinlestirildiginde kullanilamaz.

2 1601, 1608 ve 1609 parametreleriyle etkinlestirin/devre disi birakin

3 Sensére glic verilmeli. imalatginin talimatlarina bakiniz. iki kablolu 24 VDC / 4...20 mA
sensorun baglanti 6rnegdi 116. sayfada gosterilmektedir.

Not: Surtcl sadece mimkin korum islevleri (Calisma izni veya Start izni 1 ve 2) I/O
lizerinden etkinlestirilir veya parametrelerle devre disi birakilirsa galistirilabilir.
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5. Yogunlagma

Bu uygulama makrosu, fan hizinin transduktérden alinan
sinyallere gore kontrol edildigi yogunlasma ve sivi sogutucu
uygulamalari tarafindan kullanilir. Bkz. asagidaki sekil.

AUTO (OTOMATIK) modda dogrudan hiz referansi
kullandiginizda, hiz referansi analog giris 1'e (Al1) baglanir ve
dijital giris 1 (DI1) ile START komutu verilir. HAND/OFF
(MANUEL/KAPALI) modunda, hiz referansi ve START komutu
kontrol paneli (operatér tus takimi) tzerinden verilir.

Proses PI(D) kullanilirsa, geri besleme sinyali analog giris 2'ye
(AI2) baglanmalidir. Varsayilan olarak, set degeri kontrol
panelinden ayarlanir, ancak bu analog giris 1 olarak da
degistirilebilir. Proses PI(D) devreye alinmis ve (Group 40:
PROCESS PID SET 1) parametreleriyle veya PID devreye alma
asistaniyla (6nerilir) ayarlanmis olmahdir.
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Yogunlasma

SCR | Sinyal kablosu ekrani

Al1 | Harici referans 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA
AGND | Analog giris devresi ortak ucu

10V | Referans gerilimi +10 VDC

Al2 | Gergek sinyal 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA

1...10 kohm

AGND | Analog giri devresi ortak ucu
AO1 | Gikig frekansi: 0(4)...20 mA
AO2 | Gikig akimi: 0(4)...20 mA

AGND | Analog ¢ikis devresi ortak ucu

10| 24V | Yardimci gerilim gikisi +24 VDC

o |IN|oO(a|M|OW|N|~

©

[ 11| GND | DI geri dénis sinyalleri igin ortak ug
12| DCOM| Timdi igin dijital girig ortak ucu

13| DI1 | Start/Stop: Etkinlestirildiginde surlictiyu ¢alistirir

-1 14| DI2 | Galisma izni: Devre disi oldugunda surtictyl durdurur
15| DI3 | sabit hiz 1 (par. 1202) '

-1 16| DI4 | Startizni 1: Devre disi oldugunda siriiclyd durdurur 2

pd

17| DI5 | Startizni 2: Devre disi oldugunda surticty( durdurur 2

18| DI6 | Programlanmamistir

19| RO1C Role cikisi 1 (par. 1401)
20| RO1A | Fabrikasyon galisma modu:
21| RO1B Hazir => 19, 21'e bagh
22| RO2C Réle ¢ikisi 2 (par. 1402)
23| RO2A ] Fabrikasyon galisma modu:
24| RO2B Calisiyor => 22, 24'e bagli
25| RO3C Role cikisi 3 (par. 1403)
26| RO3A | Fabrikasyon g¢alisma modu:
—

27| RO3B Hata (-1) => 25, 27'ye bagli

' PID etkinlestirildiginde kullanilamaz.

2 1601, 1608 ve 1609 parametreleriyle etkinlestirin/devre disi birakin

3 Sensére glic verilmeli. imalatginin talimatlarina bakiniz. iki kablolu 24 VDC / 4...20 mA
sensorun baglanti 6rnegdi 116. sayfada gosterilmektedir.

Not: Surtcl sadece mimkin korum islevleri (Calisma izni veya Start izni 1 ve 2) I/O
lizerinden etkinlestirilir veya parametrelerle devre disi birakilirsa galistirilabilir.
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6. Yiikseltme pompasi

Bu uygulama makrosu, pompa hizinin transdiiktérden alinan
sinyale goére kontrol edildigi yikseltme pompasi tarafindan
kullanilir. Bkz. asagidaki sekil.

AUTO (OTOMATIK) modda dogrudan hiz referansi
kullandiginizda, hiz referansi analog giris 1'e (Al1) baglanir ve
dijital giris 1 (DI1) ile START komutu verilir. HAND/OFF
(MANUEL/KAPALI) modunda, hiz referansi ve START komutu
kontrol paneli (operatér tus takimi) tzerinden verilir.

Proses PI(D) kullanilirsa, geri besleme sinyali analog giris 2'ye
(AI2) baglanmalidir. Varsayilan olarak, set degeri kontrol
panelinden ayarlanir, ancak bu analog giris 1 olarak da
degistirilebilir. Proses PI(D) devreye alinmis ve (Group 40:
PROCESS PID SET 1) parametreleriyle veya PID devreye alma
asistaniyla (6nerilir) ayarlanmis olmahdir.
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Yikseltme pompasi

SCR | Sinyal kablosu ekrani

Al1 | Harici referans 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA
AGND | Analog giris devresi ortak ucu

10V | Referans gerilimi +10 VDC

Al2 | Gergek sinyal 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA

1...10 kohm

AGND | Analog giri devresi ortak ucu
AO1 | Gikig frekansi: 0(4)...20 mA
AO2 | Gikig akimi: 0(4)...20 mA

AGND | Analog ¢ikis devresi ortak ucu

10| 24V | Yardimci gerilim gikisi +24 VDC

o |IN|oO(a|M|OW|N|~

©

[ 11| GND | DI geri dénis sinyalleri igin ortak ug
12| DCOM| Timdi igin dijital girig ortak ucu

13| DI1 | Start/Stop: Etkinlestirildiginde surlictiyu ¢alistirir

-1 14| DI2 | Galisma izni: Devre disi oldugunda surtictyl durdurur
15| DI3 | sabit hiz 1 (par. 1202) '

-1 16| DI4 | Startizni 1: Devre disi oldugunda siriiclyd durdurur 2

pd

17| DI5 | Startizni 2: Devre disi oldugunda surticty( durdurur 2

18| DI6 | Programlanmamistir

19| RO1C Role cikisi 1 (par. 1401)
20| RO1A | Fabrikasyon galisma modu:
21| RO1B Hazir => 19, 21'e bagh
22| RO2C Réle ¢ikisi 2 (par. 1402)
23| RO2A ] Fabrikasyon galisma modu:
24| RO2B Calisiyor => 22, 24'e bagli
25| RO3C Role cikisi 3 (par. 1403)
26| RO3A | Fabrikasyon g¢alisma modu:
—

27| RO3B Hata (-1) => 25, 27'ye bagli

' PID etkinlestirildiginde kullanilamaz.

2 1601, 1608 ve 1609 parametreleriyle etkinlestirin/devre disi birakin

3 Sensére glic verilmeli. imalatginin talimatlarina bakiniz. iki kablolu 24 VDC / 4...20 mA
sensorun baglanti 6rnegdi 116. sayfada gosterilmektedir.

Not: Surtcl sadece mimkin korum islevleri (Calisma izni veya Start izni 1 ve 2) I/O
lizerinden etkinlestirilir veya parametrelerle devre disi birakilirsa galistirilabilir.
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7. Pompa degistirme
Bu uygulama makrosu, 6zellikle binalardaki yikseltme
istasyonlarinda kullanilan pompa degistirme uygulamalari igin
kullanihir. Agdaki basing pompa hizi basing transdiktorinin
alinan sinyale gore degistirilerek ve gerektiginde online yardimci
pompalar eklenerek ayarlanir. Varsayilan olarak, bu makro
sadece bir yardimci pompa kullanabilir. Daha fazla yardimci
pompa kullanmak igin, bkz. parametre Group 81: PFA
CONTROL. Bkz. asagidaki sekil.
Proses PI(D) AUTO (Otomatik) modda kullanildiginda, geri
besleme sinyali analog giris 2'ye (Al2) baglanmali ve START
komutu dijital giris 1 (DI1) ile verilmelidir. Varsayilan olarak, set
degeri kontrol panelinden (operatér tus takimi) ayarlanir, ancak
analog giris 1 Uzerinden de ayarlanabilir. Proses PI(D) devreye
alinmis ve (Group 40: PROCESS PID SET 1) parametreleriyle
veya PID devreye alma asistaniyla (6nerilir) ayarlanmig

olmalidir.
mF
! ®
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Pompa degistirme

SCR | Sinyal kablosu ekrani

Al1 | Harici referans 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA
AGND | Analog giris devresi ortak ucu

10V | Referans gerilimi +10 VDC

Al2 | Gergek sinyal 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA

1...10 kohm

AGND | Analog giris devresi ortak ucu
AO1 | Gikig frekansi: 0(4)...20 mA
AO2 | Gikig akimi: 0(4)...20 mA

AGND | Analog ¢ikis devresi ortak ucu

10| 24V | Yardimci gerilim ¢ikisi +24 VDC

;gh)
O |IN|O(a|s|W|N| =

C

[ 11| GND | DI geri donis sinyalleri igin ortak ug
12| DCOM| Timii igin dijital giris ortak ucu

13| DI1 | Start/Stop: Etkinlestirildiginde surticuyd ¢alistirir

1 14| DI2 | Galigma izni: Devre disi oldugunda surticlyld durdurur
15| DI3 | Programlanmamistir

-1 16| DI4 | ig kilit: Devre disi birakildi§inda siiriictyl durdurur

A1

17| DI5 | ig kilit: Devre disi birakildiginda motoru durdurur

18| DI6 | Programlanmamistir

19| RO1C Réle gikisi 1 (par. 1401)
20| RO1A | Fabrikasyon galisma modu:
21| RO1B Hazir => 19, 21'e bagh
22| RO2C Réle gikisi 2 (par. 1402)
23| RO2A | Fabrikasyon galisma modu:
24| RO2B Galigiyor => 22, 24'e bagli
25| RO3C Réle gikisi 3 (par. 1403)
26| RO3A | Fabrikasyon galisma modu:
27| RO3B Hata (-1) => 25, 27'ye bagl

11601 parametresiyle etkinlestirin/devre disi birakin _
2 Sensére glg verilmeli. Imalatcinin talimatlarina bakiniz. Iki kablolu 24 VDC / 4...20 mA
sensoOrun bagdlanti 6rnegdi 1716. sayfada gosterilmektedir.

Not: Siricli sadece miimkun korum islevleri (Calisma izni veya Start izni 1 ve 2) I/O
Gzerinden etkinlestirilir veya parametrelerle devre digi birakilirsa calistirilabilir.
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8. Dahili zamanlayici

Bu uygulama makrosu, motorun dahili zamanlayici tarafindan
calistirildigi ve durduruldugu uygulamalar igindir. Bu makro,
dijital giris 3 (DI3) gegici olarak etkinlestirildikten sonra motoru
kullanan bir yikseltme fonksiyonuna da sahiptir. Zamanlayici
kullaniminin bir 6rnegi asagida gosterilmistir. Daha fazla bilgi
icin, bkz. Gercek zamanli saat ve zamana bagli fonksiyonlar
bolimu.

AUTO (OTOMATIK) modda dogrudan hiz referansi
kullandiginizda, hiz referansi analog giris 1'e (Al1) baglanir ve
dijital giris 1 (DI1) ile START komutu verilir. HAND/OFF
(MANUEL/KAPALI) modunda, hiz referansi ve START komutu
kontrol paneli (operatér tus takimi) tizerinden verilir.

Proses PI(D) kullanilirsa, geri besleme sinyali analog giris 2'ye
(AI2) baglanmalidir. Varsayilan olarak, set degeri kontrol
panelinden ayarlanir, ancak bu analog giris 1 olarak da
degistirilebilir. Proses PI(D) devreye alinmis ve (Group 40:
PROCESS PID SET 1) parametreleriyle veya PID devreye alma
asistaniyla (6nerilir) ayarlanmig olmalidir.

24:00
22:00
20:00
18:00
16:00

14:00 Za- Zaman periyodu 2 Za-
. man man
12:00 periyo- periy-
10:00
Za-

08:00 man
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04:00
02:00
00:00

Mon Tue Wed Thu Fri Sat Sun
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Dahili zamanlayici

SCR | Sinyal kablosu ekrani

Al1 | Harici referans 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA
AGND | Analog giris devresi ortak ucu

10V | Referans gerilimi +10 VDC

Al2 | Gergek sinyal 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA

1...10 kohm

AGND | Analog giri devresi ortak ucu
AO1 | Gikig frekansi: 0(4)...20 mA
AO2 | Gikig akimi: 0(4)...20 mA

AGND | Analog ¢ikis devresi ortak ucu

10| 24V | Yardimci gerilim gikisi +24 VDC

o |IN|oO(a|M|OW|N|~

©

[ 11| GND | DI geri dénis sinyalleri igin ortak ug
12| DCOM| Timdi igin dijital girig ortak ucu
13| DI1 | Start/Stop: Etkinl. stirlicliyti zamnl. modunda calistirir

14| DI2 | Galisma izni: Devre disi oldugunda surtictiyl durdurur

15| DI3 | Yiikseltme: gegici olarak devreye alindiginda

16| DI4 | Startizni 1: Devre disi oldugunda siriciyl durdurur !

NN RN

17| DI5 | Startizni 2: Devre disi oldugunda surticty( durdurur 1

18| DI6 | Programlanmamistir

19| RO1C Role cikisi 1 (par. 1401)
20| RO1A | Fabrikasyon galisma modu:
21| RO1B |—  Hazir => 19, 21'e bagh
22| RO2C Réle ¢ikisi 2 (par. 1402)
23| RO2A ] Fabrikasyon galisma modu:
24| RO2B Calisiyor => 22, 24'e bagli
25| RO3C Role cikisi 3 (par. 1403)

26| RO3A | Fabrikasyon g¢alisma modu:
27| RO3B — Hata (-1) => 25, 27'ye bagh

11601, 1608 ve 1609 parametreleriyle etkinlestirin/devre disi birakin
2 Sensore glc verilmeli. Imalatginin talimatlarina bakiniz. Iki kablolu 24 VDC / 4...20 mA
sensorun baglanti 6rnegdi 116. sayfada gosterilmektedir.

Not: Siriici sadece mimkin korum islevleri (Calisma izni veya Start izni 1 ve 2) I/O
Uzerinden etkinlestirilir veya parametrelerle devre disi birakilirsa calistirilabilir.
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9. Sabithizlarla dahili zamanlayici / Enerji verilmis
tavan vantilatoru

Bu uygulama makrosu, érnegin zamana bagli vantilator
uygulamalar gibi iki sabit hiz arasinda (sabit hiz 1 ve 2) dahili
zamanlayiciyla gegis yapan uygulamalar igin tasarlanmistir. Bu
makro, dijital giris 3 (DI3) gegici olarak etkinlestirildikten sonra
sabit hiz 2'yi etkinlestiren yikseltme fonksiyonuna da sahiptir.
Bkz. asagidaki sekil.

Daha fazla bilgi igin, bkz. Gergek zamanl saat ve zamana bagli
fonksiyonlar bolimd.

©ABB
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Sabit hizlarla dahili zamanlayici

SCR | Sinyal kablosu ekrani

Al1 | Programlanmamistir

AGND | Analog giris devresi ortak ucu
10V | Referans gerilimi +10 VDC

Al2 | Programlanmamigtir

~®
+@

AGND | Analog giris devresi ortak ucu
AO1 | Cikis frekansi: 0(4)...20 mA
AO2 | Gikig akimi: 0(4)...20 mA

AGND | Analog ¢ikis devresi ortak ucu

10| 24V | Yardimci gerilim gikisi +24 VDC

O |IN|oO|a(M|[OW|N]| -

I —

C

I

[ 11| GND | DI geri dénus sinyalleri igin ortak ug
12| DCOM| Tumd igin dijital giris ortak ucu

13| DI1 | Start/Stop: Etkinl. siiriciiyii zamnl. modunda calistirir

14| DI2 | Galisma izni: Devre digi oldugunda sirtictiyl durdurur

15| DI3 | Yiikseltme: Gegici devredeyken siirlici ve yikseltme

1

16| DI4 | Startizni 1: Devre disi oldugunda surticly( durdurur

1

NN R

17| DI5 | Startizni 2: Devre disi oldugunda suriiclyl durdurur

18| DI6 | Programlanmamistir

19| RO1C Role cikisi 1 (par. 1401)
20| RO1A | Fabrikasyon g¢alisma modu:
21| RO1B —' Hazir => 19, 21'e bagh
22| RO2C Role ¢ikisi 2 (par. 1402)
23| RO2A | Fabrikasyon galisma modu:
24| RO2B Cahigtyor => 22, 24'e bagh
25| RO3C Réle ¢ikisi 3 (par. 1403)
26| RO3A | Fabrikasyon g¢alisma modu:
27| RO3B —' Hata (-1) => 25, 27'ye bagh

11601, 1608 ve 1609 parametreleriyle etkinlestirin/devre disi birakin

Not: Suriicl sadece mimkin korum islevleri (Calisma izni veya Start izni 1 ve 2) I/O
lizerinden etkinlestirilir veya parametrelerle devre disi birakilirsa galistirilabilir.
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

10. Kayan nokta

Bu uygulama makrosu, hiz referansinin dijital girislerle (DI5 ve
DI6) kontrol edilmesinin gerektigi uygulamalar i¢indir. Dijital giris
5 etkinlestirilirse, hiz referansi artar. Dijital giris 6 etkinlestirilirse,
hiz referansi azalir. Her iki dijital giris de aktif veya devre
disiysa, referansta degisiklik olmaz.

Not: Sabit hiz 1 dijital giris 3 (DI3) ile etkinlestirilirse, referans
hizi 1202 parametresinin degeridir. Dijital giris 3 devre disi
birakildiginda, deder referans hizi ile ayni olmaya devam eder.
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Kayan nokta

SCR

Sinyal kablosu ekrany

Al

Programlanmamistir

AGND

Analog giris devresi ortak ucu

10V

Referans gerilimi +10 VDC

Al2

Programlanmamistir

AGND

Analog girig devresi ortak ucu

AO1

Cikig frekansi: 0(4)...20 mA

o |IN|oO(a|M|OW|N|~

AO2

Cikig akimi: 0(4)...20 mA

S

C

AGND

Analog ¢ikis devresi ortak ucu

10

24V

Yardimci gerilim gikisi +24 VDC

GND

DI geri donis sinyalleri igin ortak ug

1
|: 12

DCOM

Tumd igin dijital giris ortak ucu

13

DI

Start/Stop: Etkinlestirildiginde sirlclyi ¢ahstirir

A1 14

DI2

Galigma izni: Devre disi oldugunda surticiyl durdurur

15

DI3

Sabit hiz 1 (par. 1202)

16

AN

DI4

Start izni 1: Devre disi oldugunda surlictyd durdurur 2

17

DI5

Referans yukari: Etkinlestirildiginde referansi artirir

18

DI6

Referans asagi: Etkinlestirildiginde referansi azaltir

19

RO1C

Role cikisi 1 (par. 1401)

20

RO1A

21

RO1B

| Fabrikasyon galisma modu:
—! Hazir => 19, 21'e bagl

22

RO2C

Réle ¢ikisi 2 (par. 1402)

23

RO2A

Fabrikasyon galisma modu:

24

RO2B

L
—! Calisiyor => 22, 24'e bagli

25

RO3C

Role cikisi 3 (par. 1403)

26

RO3A

27

RO3B

| Fabrikasyon galisma modu:
—

Hata (-1) => 25, 27'ye bagli

' PID etkinlestirildiginde kullanilamaz.
2 1601 ve 1608 parametreleriyle etkinlestirin/devre disi birakin

Not: Siriicl sadece mimkiin korum islevleri (Calisma izni veya Start izni 1 ve 2) I/O
Uzerinden etkinlestirilir veya parametrelerle devre digi birakilirsa ¢alistirilabilir.
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11. ikili set degeri PID

Bu uygulama makrosu, proses PI(D) kontroldrleri set noktasinin
dijital giris 3'Un (DI3) etkinlestiriimesiyle baska bir degere
degistirilebildigi ikili set degeri PI(D) olan uygulamalar igindir.
Proses PI(D) set deg@erleri sirtciyu 4011 (set 1) ve 4111 (set 2)
parametreleriyle dahili olarak ayarlanir.

AUTO (OTOMATIK) modda dogrudan hiz referansi
kullandiginizda, hiz referansi analog giris 1'e (Al1) baglanir ve
dijital giris 1 (DI1) ile START komutu verilir. HAND/OFF
(MANUEL/KAPALI) modunda, hiz referansi ve START komutu
kontrol paneli (operatér tus takimi) tzerinden verilir.

Proses PI(D) kullanilirsa, geri besleme sinyali analog giris 2'ye
(Al2) baglanmalidir. Varsayilan olarak, set degeri kontrol
panelinden ayarlanir, ancak bu analog giris 1 olarak da
degistirilebilir. Proses PI(D) devreye alinmis ve (Group 40:
PROCESS PID SET 1) parametreleriyle veya PID devreye alma
asistaniyla (6nerilir) ayarlanmis olmahdir.
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ikili set degeri PID

SCR | Sinyal kablosu ekrani

Al1 | Harici referans 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA
AGND | Analog giris devresi ortak ucu

10V | Referans gerilimi +10 VDC

Al2 | Gergek sinyal 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA

1...10 kohm

AGND | Analog giri devresi ortak ucu
AO1 | Gikig frekansi: 0(4)...20 mA
AO2 | Gikig akimi: 0(4)...20 mA

AGND | Analog ¢ikis devresi ortak ucu

10| 24V | Yardimci gerilim gikisi +24 VDC

o |IN|oO(a|M|OW|N|~

©

[ 11| GND | DI geri dénis sinyalleri igin ortak ug
12| DCOM| Timdi igin dijital girig ortak ucu
13| DI1 | Start/Stop: Etkinlestirildiginde surlictiyu ¢alistirir

-1 14| DI2 | Galisma izni: Devre disi oldugunda surtictyl durdurur
15| DI3 | Set degeri segimi: Set 1/ Set 2

-1 16| DI4 | Startizni 1: Devre disi oldugunda sirlclyu durdurur’

pd

17| DI5 | Startizni 2: Devre disi oldugunda siriciyu durdurur’

18| DI6 | Programlanmamistir

19| RO1C Role cikisi 1 (par. 1401)
20| RO1A | Fabrikasyon galisma modu:
21| RO1B |—  Hazir => 19, 21'e bagh
22| RO2C Réle ¢ikisi 2 (par. 1402)
23| RO2A ] Fabrikasyon galisma modu:
24| RO2B Calisiyor => 22, 24'e bagli
25| RO3C Role cikisi 3 (par. 1403)

26| RO3A | Fabrikasyon g¢alisma modu:
27| RO3B — Hata (-1) => 25, 27'ye bagh

11601, 1608 ve 1609 parametreleriyle etkinlestirin/devre disi birakin
2 Sensore glc verilmeli. Imalatginin talimatlarina bakiniz. Iki kablolu 24 VDC / 4...20 mA
sensorun baglanti 6rnegdi 116. sayfada gosterilmektedir.

Not: Siriici sadece mimkin korum islevleri (Calisma izni veya Start izni 1 ve 2) I/O
Uzerinden etkinlestirilir veya parametrelerle devre disi birakilirsa calistirilabilir.
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12. Sabit hizlarla ikili set degeri PID

Bu uygulama makrosu, aktif PID ve dijital girisler kullanarak iki
set degeri arasinda degisen PID olmak Uzere iki adet sabit hizli
uygulamalar icindir. Bir aktarici kullanildiginda, sinyal PID
kontroloriin (Al2) proses gergek degeri veya dogrudan hiz
referansi (Al1) olarak kullanilabilir.

PID set deg@erleri, 4011 (set 1) ve 4111 (set 2) parametreleriyle
ayarlanabilir ve DI3 ile degigtirilebilirler. PID, parametrelerle
veya PID asistaniyla (6nerilir) devreye alinabilir ve ayarlanabilir.
Dijital giris (D12) fabrika ayari kontrol konumu EXT1/EXT2
secimi fonksiyonuna sahiptir. Dijital giris aktifken, kontrol
konumu EXT2'dir ve PID etkinlestirilmistir.

Dijital girigler 4 (DI4) ve 5 (DI5) fabrika ayari sabit hiz 1 ve 2
fonksiyonlarina sahiptir. Sabit hiz 1 (par. 1202) dijital girig 4'Un
(Dl14) etkinlestiriimesiyle, sabit hiz 2 (par. 1203) dijital giris 5'in
(DI15) etkinlestiriimesiyle segilir.
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Sabit hizlarla ikili set degeri PID

SCR | Sinyal kablosu ekrani

Al1 | Harici referans 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA
AGND | Analog giris devresi ortak ucu

10V | Referans gerilimi +10 VDC

Al2 | Gergek sinyal 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA

1...10 kohm

AGND | Analog giri devresi ortak ucu
AO1 | Gikig frekansi: 0(4)...20 mA
AO2 | Gikig akimi: 0(4)...20 mA

AGND | Analog ¢ikis devresi ortak ucu

10| 24V | Yardimci gerilim gikisi +24 VDC

o |IN|oO(a|M|OW|N|~

©

11| GND | DI geri dénis sinyalleri igin ortak ug
[ 12| DCOM| Timdi igin dijital girig ortak ucu
13| DI1 | Start/Stop: Etkinlestirildiginde surlictiyu ¢alistirir
14| DI2 | EXT1/EXT2 seg.: Etkinlestirildiginde PID devreye girer
15| DI3 | Set degeri segimi: Set 1/ Set 2
16| DI4 | Sabit hiz 1 (par. 1202) !
17| DI5 | Sabit hiz 2 (par. 1203) !

18| DI6 | Programlanmamistir

19| RO1C Role cikisi 1 (par. 1401)
20| RO1A | Fabrikasyon galisma modu:
21| RO1B |—  Hazir => 19, 21'e bagh
22| RO2C Réle ¢ikisi 2 (par. 1402)
23| RO2A ] Fabrikasyon galisma modu:
24| RO2B Calisiyor => 22, 24'e bagli
25| RO3C Role cikisi 3 (par. 1403)

26| RO3A | Fabrikasyon g¢alisma modu:
27| RO3B — Hata (-1) => 25, 27'ye bagh

' PID etkinlestirildiginde kullanilamaz. _
2 Sensére glc verilmeli. Imalatginin talimatlarina bakiniz. Iki kablolu 24 VDC / 4...20 mA
sensorun baglanti 6rnegdi 116. sayfada gosterilmektedir.

Not: Siriici sadece mimkin korum islevleri (Calisma izni veya Start izni 1 ve 2) I/O
Uzerinden etkinlestirilir veya parametrelerle devre disi birakilirsa calistirilabilir.

Uygulama makrolari ve kablo baglantilari



ACH550 Kullanim Kilavuzu

13. E-baypas (Sadece ABD igin)

Bu uygulama makrosu, siriicliyd baypas gecerek dogrudan
motora online olarak baglanmak igin kullanilabilecek olan bir
elektronik baypas cihazi igindir.

AUTO (OTOMATIK) modda dogrudan hiz referansi
kullandiginizda, hiz referansi analog giris 1'e (Al1) baglanir ve
dijital giris 1 (DI1) ile START komutu verilir. HAND/OFF
(MANUEL/KAPALI) modunda, hiz referansi ve START komutu
kontrol paneli (operatér tus takimi) tzerinden verilir.

Proses PI(D) kullanilirsa, geri besleme sinyali analog giris 2'ye
(AI2) baglanmalidir. Varsayilan olarak, set degeri kontrol
panelinden ayarlanir, ancak bu analog giris 1 olarak da
degistirilebilir. Proses PI(D) devreye alinmis ve (Group 40:
PROCESS PID SET 1) parametreleriyle veya PID devreye alma
asistaniyla (6nerilir) ayarlanmis olmahdir.
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E-baypas

SCR | Sinyal kablosu ekrani
Al1 | Harici referans 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA

1...10 kohm

AGND | Analog giris devresi ortak ucu
10V | Referans gerilimi +10 VDC
Al2 | Gergek sinyal 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA

AGND | Analog giri devresi ortak ucu
AO1 | Gikig frekansi: 0(4)...20 mA
AO2 | Gikig akimi: 0(4)...20 mA

AGND | Analog ¢ikis devresi ortak ucu

10| 24V | Yardimci gerilim gikisi +24 VDC

o |IN|oO(a|M|OW|N|~

©

[ 11| GND | DI geri dénis sinyalleri igin ortak ug
12| DCOM| Timdi igin dijital girig ortak ucu

13| DI1 | Start/Stop: Etkinlestirildiginde surlictiyu ¢alistirir

14| DI2 | Galisma izni: Devre disi oldugunda surtictyl durdurur

15| DI3 | Programlanmamistir

16| DI4 | Programlanmamigtir

17| DI5 | Programlanmamistir

18| DI6 | Programlanmamistir

19| RO1C Role cikisi 1 (par. 1401)
20| RO1A | Fabrikasyon g¢alisma modu:
21| RO1B Hazir => 19, 21'e bagh
22| RO2C Réle ¢ikisi 2 (par. 1402)
23| RO2A ] Fabrikasyon galisma modu:
24| RO2B Calisiyor => 22, 24'e bagli
25| RO3C Role cikisi 3 (par. 1403)
26| RO3A | Fabrikasyon ¢alisma modu:
—

27| RO3B Hata (-1) => 25, 27'ye bagli

11601 parametresiyle etkinlestirin/devre disi birakin _
2 Sensére glc verilmeli. Imalatginin talimatlarina bakiniz. Iki kablolu 24 VDC / 4...20 mA
sensorun baglanti 6rnegdi 116. sayfada gosterilmektedir.

Not: Siriici sadece mimkin korum islevleri (Calisma izni veya Start izni 1 ve 2) I/O
Uzerinden etkinlestirilir veya parametrelerle devre disi birakilirsa calistirilabilir.
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14. Manuel kontrol

Uygulama makrosu, tim analog ve dijital giriglerin varsayilan
ayar olarak devre digi birakildigi durumlarda Motor Calistirma
asistani ile devreye alma islemi gerceklestirildiginde kullaniimak
Uzere tasarlanmistir.

Siridci HAND (MANUEL) tusuyla calistirilir ve hiz referansi ok
tuslaniyla verilir.

Not: AUTO (OTOMATIK) modda baslatma, parametrelerle,
asistanla veya bagka bir makro secimiyle 1/0 konfigirasyonunu
gerektirir (Gnerilen).
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Tipik BMS uygulamalari igin

SCR | Sinyal kablosu ekrani

Al1 | Programlanmamistir

AGND | Analog giris devresi ortak ucu
10V | Referans gerilimi +10 VDC

Al2 | Programlanmamistir

AGND | Analog giri devresi ortak ucu
AO1 | Gikig frekansi: 0(4)...20 mA
AO2 | Gikig akimi: 0(4)...20 mA

AGND | Analog ¢ikis devresi ortak ucu

10| 24V | Yardimci gerilim gikisi +24 VDC

o |IN|oO(a|M|OW|N|~

©

[ 11| GND | DI geri dénis sinyalleri igin ortak ug
12| DCOM| Timii igin dijital girig ortak ucu

13| DI1 | Programlanmamistir

14| DI2 | Programlanmamistir

15| DI3 | Programlanmamistir

16| DI4 | Programlanmamigtir

17| DI5 | Programlanmamisgtir

18| DI6 | Programlanmamistir

19| RO1C Role cikisi 1 (par. 1401)
20| RO1A | Fabrikasyon g¢alisma modu:
21| RO1B Hazir => 19, 21'e bagh
22| RO2C Réle ¢ikisi 2 (par. 1402)
23| RO2A ] Fabrikasyon galisma modu:
24| RO2B Calisiyor => 22, 24'e bagli
25| RO3C Role cikisi 3 (par. 1403)
26| RO3A | Fabrikasyon g¢alisma modu:
—

27| RO3B Hata (-1) => 25, 27'ye bagli

Not: Siriici sadece mimkin korum islevleri (Calisma izni veya Start izni 1 ve 2) I/O
lizerinden etkinlestirilir veya parametrelerle devre disi birakilirsa galistirilabilir.
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iki kablolu sensér baglanti érnegi

Birgok ACH550 uygulamasi proses PI(D) kullanir ve prosesten
geri besleme sinyaline gereksinim duyar. Geri besleme sinyali
genelde analog giris 2'ye (Al2) baghdir. Bu bélimdeki makro
kablo baglanti semalarinda, ayri olarak enerjilendirilen bir
sensor kullanildiginda gergeklestirilen baglantiyr gosterilmistir.
Asagidaki sekilde, iki kablolu sensér kullanilarak yapilan bir
baglanti 6rnegi gosterilmektedir.

X1/ kontrol kart
P 4...20 MA "5TAR Proses gergek deger olgima,
| 6 |AGND|0(4) ... 20 mA, R;, = 100 ohm

X1 [/ kontrol karti
L 10{+24 V |Yardimci gerilim ¢ikigi, yalitimsiz,
11|{GND (24 VDC, 250 mA

Not: Sensor kendi akim gikisi Gzerinden beslenir. Bu ylizden
cikis sinyali 4...20 mA, olmali, 0...20 mA olmamalidir.
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Gercek zamanli saat ve zamana
bagh fonksiyonlar

Bu bolimiin igindekiler

Bu boélim gergek zamanli saat ve zamana dayali fonksiyonlari
hakkinda bilgiler icerir.

Gergek zamanl saat ve zamana bagli fonksiyonlar

Gergek zamanl saat asagidaki 6zelliklere sahiptir:

» dort adet glnlik streler

» dort adet haftalik sureler

* 0Ornegin, 6nceden programlanmig belirli bir zaman icin
devreye giren sabit hiz gibi zamana dayali yukseltme
fonksiyonu. Dijital girisle devreye girme.

« Dijital giriglerle zamanlayici etkinlestirme

* zamanlamal sabit hiz segimi

» zamanlamali role devreye sokma.

Daha fazla bilgi i¢in, bkz. Group 36: TIMED FUNCTIONS.

Not: Zamana bagdl fonksiyonlari kullanabilmek igin, ilk olarak
saatin ayarlanmasi gerekir. Saat ayarlama modu hakkinda daha
fazla bilgi igin, bkz. bolim Devreye alma ve kontrol paneli.

Not: Zamana bagl fonksiyonlar sadece kontrol paneli stirliciiye
bagliyken kullanilabilir.

Not: Kontrol panelinin karsiya yukleme/karsidan yikleme
islemleri icin ¢ikarilmasi saati etkilemez.

Not: Yaz saatine gecis otomatiktir.
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Zamanlayicinin kullanilmasi

Zamanlayici doért asamali olarak konfiglre edilir. Bunlar:

1. Zamanlayicinin etkinlestiriimesi. Zamanlayicinin nasil
etkinlestirilecegini konfigire edin. Bkz. sayfa 120.

2. Zaman periyodunun ayarlanmasi. Zamanlayicinin
calisacagi saat ve giini belirleyin. Bkz. sayfa 121.

3. Zamanlayicinin olusturulmasi. Belirli bir zamanlayiciya(lara)
secilen zaman periyodunu atayin. Bkz. sayfa 122.

4. Parametrelerin atanmasi. Secilen parametreleri
zamanlayiciya atayin. Bkz. sayfa 124.

TIME PERIOD 1

3602 START TIME 1
3603 STOP TIME 1
3604 START DAY 1
3605 STOP DAY 1

@

TIME PERIOD 2

3606 START TIME 2
3607 STOP TIME 2
3608 START DAY 2
3609 STOP DAY 2

TIMER 1 @

3626 TIMER 1 SRC

TIMER 2

TIME PERIOD 3

3610 START TIME 3
3611 STOP TIME 3
3612 START DAY 3
3613 STOP DAY 3

3627 TIMER 2 SRC

TIMER 3
3628 TIMER 3 SRC

TIME PERIOD 4

3614 START TIME 4
3615 STOP TIME 4
3616 START DAY 4
3617 STOP DAY 4

TIMER 4
3629 TIMER 4 SRC

Start/Stop, damperleri

BOOSTER

3622 BOOST SEL
3623 BOOST TIME

e neriyot 1'e gore agar

PID'yi 2 ve 3 periyotlari
e ayarlanirken etkinlegtirir

Yikseltmeyi
. etkinlestirir

DI1...DI6
DI1(INV)...DIB(INV)
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1001 EXT1 COMMANDS
TIMER 1 1002 EXT2 COMMANDS O
3626 TIMER 1 SRC 1102 EXT1/EXT2 SEL

1201 CONST SPEED SEL
TIMER 2 1401 RELAY OUTPUT 1...1403 RELAY OUTPUT 3

3627 TIMER 2 SRC

1410 RELAY OUTPUT 4...1412 RELAY OUTPUT 6

TIMER 3

3628 TIMER 3 SRC

4027 PID 1 PARAM SET
/ 8126 TIMED AUTOCHANGE

Bir zamanlayiciya baglh parametreler

Asagidaki parametreler biz zamanlayiciya baglanabilir:

1001 EXT1 COMMANDS + Harici start ve stop komutu.
Zamanlayici etkin oldugunda surlGcuyu ¢alistirir ve
zamanlayici devre disi kaldiginda sirtciyl durdurur.
1002 EXT2 COMMANDS + Harici start ve stop komutu.
Zamanlayici etkin oldugunda surlGcuyu ¢alisgtirir ve
zamanlayici devre disi kaldiginda sirtciyl durdurur.
1102 EXT1/EXT2 SEL + start/stop komutlarinin ve referans
sinyallerinin kaynagini belirler. Se¢ime bagh olarak,
komutlarin kaynagi olarak EXT 1 veya EXT 2 kullanilir.
1201 CONST SPEED SEL + Zamanlayici 1 aktifken bir sabit hiz
seger.

1401 RELAY OUTPUT 1 + Zamanlayici bir role gikisini
enerjilendirir.

1402 RELAY OUTPUT 2 + Zamanlayici bir réle gikisini
enerjilendirir.

1403 RELAY OUTPUT 3 + Zamanlayici bir réle ¢ikisini
enerjilendirir.

4027 PID 1 PARAM SET + Zamanlayici iki Proses PID seti
arasindan segim yapar.

8126 TIMED AUTOCHANGE + Zamanlayici PFA galismasinda
otomatik degistirme fonksiyonunu etkinlestirir.
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1. Zamanlayicinin etkinlestirilmesi

Zamanlayici dijital giriglerin veya terslenmis dijital ¢ikiglarin biri
tarafindan etkinlestirilebilir.

Zamanlayiciy etkinlestirmek icin, asagidaki adimlari uygulayin:

1 | Ana menuye gitmek icgin —
MENU'’ye basin. )

2 | YUKARI/ASAGI tuslariyla N
PARAMETERS modunu S
secin. Ardindan, &/
Parametreler moduna o
gecmek icin ENTER’a T
basin.

3 | YUKARI/ASAGI tuglariyla N
grup 36 TIMED e
FUNCTIONS bélimiine &/
gidin ve SEL’e basin. -

=

4 | YUKARI/ASAGI tuslariyla e
TIMERS ENABLE —
boliimiine gidin ve EDITe | .Y/
basin. -

=

5 | Gegerli deger goruntulenir. N
Degeri degistirmek icin p—
YUKARI/ASAGI tuslarina &/
basin.

6 | Yenidegeri sectikten sonra, <
degeri kaydetmek icin
SAVE’e basin.

7 | Yeni deger, TIMERS
ENABLE metninin altinda | 7
gOsterilir. Ana menuye
dénmek igin EXIT e iki kez
basin. lj?
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Not: Start ve ¢alisma izni ayni dijital girise atanabilir.

2. Zaman periyodunun ayarlanmasi

Asagidaki drnek, start zamaninin nasil ayarlanacagini gosterir.
Ek olarak, stop zamani ve start ile stop guinleri ayni sekilde
ayarlanmalidir. Tim bunlar bir zaman periyodu olusturur.

1 | Ana menlye gitmek igin
MENU’ye basin.

2 | YUKARI/ASAGI tuglariyla
PARAMETERS modunu
secin. Ardindan,
Parametreler moduna
gecmek icin ENTER’a
basin.

3 | YUKARI/ASAGI tuslariyla
grup 36 TIMED
FUNCTIONS bélimune
gidin ve SEL’e basin.

4 | YUKARI/ASAGI tuslariyla
START TIME bdélimine
gidin ve EDIT’e basin.

5 | YUKARI/ASAGI tuslariyla
saatin vurgulanan
bélimlerini degistirin. Bir
sonraki bélime girmek igin
NEXT’e basin. SAVE’e
basarsaniz, saat kaydedilir.

N
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Yeni deger, START TIME —
metninin altinda gdsterilir. L_/?
Ana menlye dénmek igin
EXIT’e basin. STOP TIME
1, START DAY 1 ve STOP
DAY 1 ayarlarini yaparak
devam edin.

3. Bir zamanlayici olugturmak

Zamanlayicida farkli zaman periyotlari saklanabilir ve
parametrelere baglanabilir. Zamanlayici start/stop ve yon
degistirme komutlarinin, sabit hiz se¢iminin ve réle aktivasyon
sinyallerinin kaynagi olarak kullanilabilir. Zaman periyotlari
zamana bagh ¢oklu fonksiyonlar olabilir, ancak parametre
sadece bir zamanlayiciya baglanabilir. Dort taneye kadar
zamanlayici olusturulabilir.

Bir zamanlayici olusturmak i¢in, asagidaki adimlari izleyin:

Ana menuye gitmek icin _—
MENU’ye basin. \E

2 | YUKARI/ASAGI tuslariyla =
PARAMETERS modunu S
segin. Ardindan, A
Parametreler moduna -
gecmek icin ENTER’a Wi
basin.

3 | YUKARI/ASAGI tuslariyla =
grup 36 TIMED S
FUNCTIONS béliimiine A~
gidin ve SEL’e basin. -

)

4 | YUKARI/ASAGI tuslariyla =
TIMER 1 SRC bélumiine T
gidin ve EDIT’e basin. &/
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5 | Gegerli deger goruntilenir.
Degeri YUKARI/ASAGI
tuslarini kullanarak
degistirin.

6 | Yeni degeri kaydetmek igin
SAVE’e basin.

7 | Yeni deger, TIMER 1 SRC
metninin altinda gdésterilir.

Ana menlye dénmek igin

EXIT’e basin.
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4. Parametrelerin baglanmasi
Ornegin, 1001 EXT1 COMMANDS parametresi zamanlayiciya
baglanmalidir; boylece zamanlayici start/stop komutlarinin
kaynagi olarak kullanilabilir. Bir parametre yalniz bir
zamanlayiciya baglanabilir.
Zamanlayiciy1 baglamak icin, asagidaki adimlari uygulayin:

1 | Ana menuye gitmek icgin )
MENU'’ye basin. )

2 | YUKARI/ASAGI tuslariyla =
PARAMETERS modunu T
secin. Ardindan, &/
Parametreler moduna o
gecmek icin ENTER’a S )
basin.

3 | 12 CONSTANT SPEEDS =
grubuna gidin ve SEL’e —
basin. &/

%1

4 | 1201 CONSTANT SPEED =
SEL parametresine gidinve | &=
EDIT'e basin. &/

%1

5 | YUKARI/ASAGI tuslariyla
uygun parametre grubunu b
secin ve SAVE’e basin. W/

%1

6 | Yenideger CONST SPEED
SEL bolimindn altinda (:7?
gorintulenir. Ana meniye
dénmek igin EXIT’e basin.
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Ornek zamanlayici kullanimi

Asagidaki drnekte, zamanlayicinin nasil kullanildigi ve farkh
parametrelere nasil baglandigi gosterilmektedir. Ornekte, sabit
zamanl Dahili zamanlayici 9 uygulama makrosu ile ayni ayarlar
kullaniimaktadir. Bu érnekte, zamanlayici hafta igi her giin 6:00 -
8:00 ve 16:00 - 18:00 saatleri arasinda fonksiyon gdstermek
Uzere ayarlanacaktir. Hafta sonlari, zamanlayici 10:00 -

12:00 ve 20:00 - 22:00 arasinda aktif olacaktir.

22:00

20:00

18:00

16:00

12:00

10:00

08:00

06:00
00:00

Zaman: periyody 4

Zaman periyodu 2 ;|

-
-

A\

Zaman periyodu|3

Zaman periyodu 1 |

Pzt Sal Crs Per Cum Cts Paz

Group 36: TIMED FUNCTIONS parametresine gidin ve
zamanlayiciyi etkinlestirin. Zamanlayici dogrudan veya
herhangi bir bos dijital giris Gzerinden etkinlestirilebilir.
3602...3605 parametrelerine gidin ve start saatini 6:00 ,
stop saatini 8:00 olarak ayarlayin. Ardindan, start ve stop
glnleri olarak Pazartesi ve Cuma glinlerini segin. Boylece,
zaman periyodu 1 ayarlanmis olur.

3606...3609 parametrelerine gidin ve start saatini 16:00 ,
stop saatini 18:00 olarak ayarlayin. Ardindan, start ve stop
glnleri olarak Pazartesi ve Cuma glinlerini segin. Boylece,
zaman periyodu 2 ayarlanmis olur.

3610...3613 parametrelerine gidin ve start saatini 10:00 ,
stop saatini 12:00 olarak ayarlayin. Ardindan, start ve stop
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glnleri olarak Cumartesi ve Pazar gunlerini segin. Boylece,
zaman periyodu 3 ayarlanmis olur.

5. 3614...3617 parametrelerine gidin ve start saatini 20:00 ,
stop saatini 22:00 olarak ayarlayin. Ardindan, start ve stop
glnleri olarak Cumartesi ve Pazar gunlerini segin. Boylece,
zaman periyodu 4 ayarlanmis olur.

6. 3626 TIMER 1 SRC parametresine gidip olusturulmus tim
zaman periyotlarini (P1+P2+P3+P4) segerek zamanlayiciyi
olusturun.

7. Group 12: CONSTANT SPEEDS bolimiine gidin ve 1201
CONSTANT SPEED parametresinden Timer 1'i secin. Su anda,
timer 1 sabit hiz se¢im kaynagi olarak kullanilabilir.

8. Zamanlayicinin iglevi yerine getirmesi igin strtctytd AUTO
(OTOMATIK) moduna ayarlayin.

Not: Zamana bagl fonksiyonlar hakkinda daha fazla bilgi igin,
bkz. Group 36: TIMED FUNCTIONS, sayfa 258.

Yiikseltme

Yukseltme fonksiyonu énceden belirlenmis zaman boyunca
surlcuyu kullanir. Zaman parametrelerle belirlenir ve segili dijital
girigle etkinlestirilir. Dijital giris gecici olarak etkinlegtirildikten
sonra, ylkseltme zamani islemeye baglar.

Y ukseltme fonksiyonu zamanlayicilara bagh olmali ve bir
zamanlayici olusturuldugunda segilmelidir. YUikseltme
fonksiyonu genelde gelismis havalandirma islemi igin kullanihr.

Giris aktif Giris devre disi
T -

DI aktif

Yikseltme aktif Yikseltme slresi

|
|
|
|
|
I
|
i
|
| >
}
|
|
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Yukseltmeyi etkinlestirmek i¢in, agagidaki adimlari uygulayin:

1 | Ana menuye gitmek icin
MENU’ye basin.

2 | YUKARI/ASAGI tuslariyla
PARAMETERS modunu
segin. Ardindan,
Parametreler moduna
gecmek icin ENTER’a
basin.

3 | YUKARI/ASAGI tuslariyla
grup 36 TIMED
FUNCTIONS bélimune
gidin ve SEL’e basin.

4 | YUKARI/ASAGI tuslariyla
BOOST SEL bélimine
gidin ve EDIT’e basin.

5 | YUKARI/ASAGI tuslariyla
yukseltme sinyali kaynagi
olarak bir dijital giris segin.
Ardindan, SAVE’e basin.

6 | YUKARI/ASAGI tuslariyla
BOOST TIME bdélimune
gidin ve EDIT’e basin.

N
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7 | YUKARI/ASAGI tuslariyla G
saatin vurgulanan —
bolimlerini degistirin. Bir &/
sonraki bélime girmek igin -
NEXT’e basin. SAVE’e A |
basarsaniz, saat kaydedilir.

8 | TIMER 1 SRC bdélimine N
gidin ve EDIT’e basin. =

A\ 7
)

9 | YUKARI/ASAGI tuslariyla N
bir makro secin ve SAVE'e | <=
basin. &/

)

10 | Yeni deger, TIMER 1 SRC
bélimundn altinda kj?
gOsterilir. Ana menuye
dénmek igin EXIT’e basin.
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Seri haberlesme

Bu boliimiin igindekiler
Bu bélim, ACHS550'nin seri baglantilari hakkinda bilgi icerir.
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Sisteme genel bir bakig
Sirucd, genelde bir fieldbus kontroléri (izerinden asagidaki
yontemlerle harici bir kontrol sistemine baglanabilir:

» sUrlcinln genigleme yuvasi 2'ye takilan soketli fieldbus
adaptort (EXT FBA) tzerinden. EXT FBA'lar ayrica siparis
edilmelidir. EXT FBA'lar asagidakileri igerir:

- PROFIBUS DP

- INTERBUS
- LonWorks
- CANopen
- DeviceNet
- Modbus Plus
- ControlNet
- Ethernet
veya
» sUrdclnin kontrol kartindaki X1:28...32 terminallerindeki

standart RS485 arabirimi lizerinden. Standart RS485

arabirimi asagidaki dahili fieldbus (EFB) protokollerini sunar:
- Modbus

- Metasys N2

- FLN

- BACnet.

Daha fazla bilgi igin, bkz. D'ahi/i Fieldbus (EFB) Kontrol
Kilavuzu [3AFE68320658 (Ingilizce)].

Soketli fieldbus adaptor (EXT FBA) moduilli ve dahili fieldbus

(EFB) protokolii 9802 cOMM PROT SEL parametresiyle
etkinlesgtirilir.
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Asagidaki sekilde, ACH550 fieldbus kontroliini gosterilmektedir.

% % % Fieldbus kontrolori

Diger

cihazlar

Fieldbus
adaptori
Slot 2

\ Standart seri

hat RS485 Ayni esnada sadece soketli fieldbus
X1:28...32 adaptér moddull veya standart seri
— — RS485 arabirimi kullanilabilir.

— Veri akisi
Proses
kontrol word 110
referans — ™ sngi-
sel)
Durum word »
Gergek degerler
— Servis
mesaijlar
(Dén_gi]sel
Parametre R/W istekleri/tepkileri degil)

Seri haberlesme kullanirken ACH550 iki sekilde calisabilir:

* Tum kontrol bilgilerini fieldbustan alir veya

+ fieldbus kontroll ve diger mevcut kontrol konumlarinin dijital
veya analog giriglerin bir tur birlesiminden ve kontrol
panelinden (operator tus takimi) kontrol edilir.
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Not: Dahili fieldbus (EFB) protokollerinin tanimlari bu kilavuzda
yer almamaktadir. Dahili protokoller igin litfen Internet'te
bulunan (http://www.abb.com adresine gidin ve Arama alanina
“EFB protocols for ACH550-01/02/U1/U2” yazin) Dabhili Fieldbus
(EFB) Kontrol Kilavuzu [3AFE68320658 (ingilizce)] belgesine
g6z atin. Asagidaki bolimler, soketli fieldbus adaptor (EXT FBA)
modulleri hakkinda bilgiler vermektedir.

Soketli fieldbus'in mekanik ve elektrik kurulumu

Soketli fieldbus adaptdr (EXT FBA) moduld surici genigleme

yuvasi 2'ye takilir.

Moddl, iki plastik tutma mandali ve iki vidayla sabitlenir. Vidalar

modiuile bagl kablo muhafazasi igin topraklama saglar ve

modulin GND sinyalleri ile striicinin kontrol kartini birbirlerine

bagdlar.

Modulin kurulumunda suriiclye gelen sinyal ve elektrik

baglantisi 34 pinli konektdr Gzerinden otomatik olarak kurulur.

Montaj proseduru:

1. Tutma klipsleri modulu yerine kilitleyinceye kadar moduli
surtci genisleme yuvasi 2'ye yerlestirin.

2. ki vidayi (saglanmaktadir) standlara sabitleyin.

3. Kablo kanali/kablo rakoru kutusundaki uygun tirnaklari agin
ve ag kablosu igin kablo kelepgesini/rakoru takin.

4. Ag kablosunu kablo kelepgesi/rakor tGizerinden yénlendirin.

5. Ag kablosunu modulin ag konektériine baglayin. EXT FBA
manuelinde ayrintili konfigiirasyon bulunmaktadir.

6. Kablo kelepgesini/rakoru sikin.

7. Kablo baglanti kutusunun kapagini takin (1 vida).
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Asagidaki sekilde, fieldbus modulinin montaji gosteriimektedir.

i W
I ¥ un
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Seri haberlesme

133



ACH550 Kullanim Kilavuzu

Not: EMC gereksinimlerini karsilamak ve moddlin dizgin
sekilde galigsmasi icin vidalarin diizgln sekilde monte edilmesi
gerekmektedir.

Not: ilk olarak besleme gerilimi baglantisini ve motor kablolarini
kurun.

Bir fieldbus adaptor (EXT FBA) moduli Gzerinden
haberlesme

Fieldbus kontroll igin strtciyl konfigure etmeden dnce,
fieldbus adaptdr (EXT FBA) modulu, bu kilavuzda belirtilen
talimatlara uygun sekilde mekanik ve elektriksel olarak monte
edilmelidir.

Sirucu ve fieldbus adaptor modili arasindaki haberlesme
9802 cOMM PROT SEL parametresinin EXT FBA olarak
ayarlanmasiyla etkinlestirilir. Haberlesme baslatildiktan sonra,
moduliin konfiglirasyon parametreleri suriicide Group 51: EXT
COMM MODULE parametreleri zerinden kullanilir hale gelir.

Kod

Aciklama Aralik

9802

COMM PROT SEL 0...5

Haberlesme protokollini secer.

0 = NOT SEL + Higbir haberlesme protokoll segili degil.

1 = 8TD MODBUS + Sirlicl, RS485 seri baglantisi (X1 haberlesme,
terminal) ile bir Modbus denetleyicisi Gzerinden haberlesir.

2 = N2 + Sirtcl, RS485 seri baglantisi (X1 haberlesme, terminal) ile bir
N2 kontroléri Uzerinden haberlesir.
* Ayni zamanda, bkz. parametre Group 53: EFB PROTOCOL.

3 = FLN + Suriicli, RS485 seri baglantisi (X1 haberlesme, terminal) ile
bir FLN kontrol6ri tGzerinden haberlesir.
* Ayni zamanda, bkz. parametre Group 53: EFB PROTOCOL.

4 = EXT FBA + SUrucu, suricinin opsiyonlu 2. yuvasindaki fieldbus
adaptorl Uzerinden haberlesir.
» Ayni zamanda, bkz. parametre Group 51: EXT COMM MODULE.

5 = BACNET + Suriict, RS485 seri baglantisi (X1 haberlesme, terminal)
ile bir BACNET kontrol6ri tGizerinden haberlesir.

* Ayni zamanda, bkz. parametre Group 53: EFB PROTOCOL.
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Kod |Aciklama Aralik

5101 FBA TYPE
Bagli fieldbus adaptér modul tipini goriintiler.

0 = NOT DEFINED + Modul bulunamadi veya bagli degil. Fieldbus
kullanicr kilavuzunda bulunan Mekanik kurulum bolimuine géz atin ve
parametre 9802'nin 4 = EXT FBA seklinde ayarlanmis olup
olmadigini kontrol edin.

1 = PROFIBUS-DP

16 = INTERBUS

21 = LONWORKS

32 = CANopen

37 = DEVICENET

64 = MODBUS PLUS

101 = CONTROLNET

128 = ETHERNET

5102 [FB PAR 2...FB PAR 26

--- |Bu parametreler hakkinda daha fazla bilgi almak igin, haberlesme

5126 \modiilii belgelerine goz atin.

5127 [FBA PAR REFRESH 0=DONE, 1=REFRESH
Degistirilen herhangi bir parametre fieldbus ayarinin gegerligini
denetler.

* Yenilemeden sonra deder otomatik olarak DONE durumuna doéner.

5128 |FILE CPI FW REV 0...0xFFFF
Sdrlciunin fieldbus adaptdr konfiglirasyon dosyasinin CPI yazilim
programi revizyonunu gorintuler. Format xyz seklindedir:

* X = ana revizyon numarasi

» y = kilgUk revizyon numarasi

» z = dlzeltme numarasi.

Ornek: 107 = revizyon 1,07

5129 [FILE CONFIG ID 0...0xFFFF
Sirucunln fieldbus adaptér moduilinin konfiglirasyon dosyasi
kimliginin revizyonunu géruntuler.

» Dosya konfiglirasyon bilgileri, striicli uygulama programina baglidir.

5130 [FILE CONFIG REV 0...0xFFFF
Sdrlcinin fieldbus adaptor konfiglirasyon dosyasinin revizyonunu
icerir.

Ornek: 1 = revizyon 1
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Kod |Aciklama Aralik
5131 |[FBA STATUS 0...6
Adaptor moduliin durumunu igerir.
0 = IDLE + Adaptor konfiglre edilmemis.
1 = EXEC. INIT + Adaptér baslatiliyor.
2 = TIME OUT + — Adaptor ve siirlict arasindaki haberlesmede zaman
asimi gergeklesti.
3 = CONFIG ERROR + Adaptor konfigiirasyon hatasi.

» Adaptoriin CPI programlama yazilimindaki bliylk veya kiigiik
revizyon kodu, suriictiinin konfiglirasyon dosyasinda belirtilenden
farkh.

4 = OFF-LINE + Adaptor kapali durumda.
5 = ON-LINE + Adaptér agik durumda
6 = RESET + Adaptdr donanimsal olarak resetleme gercgeklestiriyor.
5132 |[FBA CPI FW REV 0...0xFFFF
Modulin CPI programinin revizyonunu igerir. Format xyz seklindedir:
* X = ana revizyon numarasi
* y = kliglik revizyon numarasi
+ z = dlzeltme numarasi.
Ornek: 107 = revizyon 1,07
5133 |[FBA APPL FW REV 0...0xFFFF
Modiliin uygulama programinin revizyonunu igerir. Format xyz
seklindedir:

* X = ana revizyon numarasi
* y = kliglik revizyon numarasi
» z = dlzeltme numarasi.

Ornek: 107 = revizyon 1,07

Yeni ayarlar, surtcuye bir sonraki gu¢ verilmesinde veya 5127
parametresi aktiflestirildiginde etkin hale gegerler.

Suruci kontrol parametreleri

Fieldbus haberlesme kurulduktan sonra asagidaki tablolarda
listelenmis olan siricu kontrol parametreleri kontrol edilip
gerekli yerlerde degisiklikler yapilmalidir.

"Fieldbus kontroll ayari ve tanimi” siitunu, fieldbus arayizi
istenen kaynak oldugunda veya istenen o 6zel sinyal i¢in hedef
yon oldugunda kullanilacak degeri verir.

Fieldbus sinyal yollari ve mesaj yazma Fieldbus kontrol arayiizii
bélimiinde agiklanacaktir.
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Kontrol komutu kaynak segimi

Kod |Fieldbus kontrol ayari ve tanim Aralik
1001 |[EXT1 COMMANDS 0...14
Harici kontrol konumu 1'i (EXT1) tanimlar + start, stop ve yon
komutlarinin konfiglirasyonu.
10 = comM + Start/stop ve yon komutlari igin fieldbus Command Word'i
kaynak olarak atar.
» Komut Word 1'in (parametre 0301) 0,1, 2 Bitleri start/stop ve yon
komutlarini etkinlegtirir.
« Ayrintih talimatlar igin, bkz. fieldbus kullanici kilavuzu.
1002 [EXT2 COMMANDS 0...14
Harici kontrol konumu 2'yi (ExT2) tanimlar + start, stop ve yon
komutlarinin konfiglirasyonu.
10 = comM + Start/stop ve yon komutlari igin fieldbus Command Word'i
kaynak olarak atar.
» Komut Word 1'in (parametre 0301) 0,1, 2 Bitleri start/stop ve yon
komutlarini etkinlegtirir.
* Ayrintih talimatlar igin, bkz. fieldbus kullanici kilavuzu.
1003 [DIRECTION 1...3
Motorun dénus yénu kontrolund tanimlar.
1 = FORWARD + Dons ileri yoniinde sabitlenmistir.
2 = REVERSE + DOnus, geri yoniinde sabitlenmigtir.
3 = REQUEST + Donus yénl komut ile degistirilebilir.
Referans sinyal kaynagi segimi
Kod |Fieldbus kontrol ayari ve tanim Aralik
1102 |[EXT1/EXT2 SE -6...12
iki harici kontrol yeri EXT1 veya EXT2 arasinda secim yapmak igin
kaynak tanimlar. Béylece Start/Stop/Y®&n komutlari ve referans sinyalleri
icin kaynak tanimlar.
8 = coMM + Fieldbus denetim word'line bagl olarak dig denetim
konumu EXT1 veya EXT2 lizerinden surtctnin denetimini atar.
» Command Word 1'den (parametre 0301) Bit 5, etkinlestirilmis harici
kontrol konumunu (EXT1 veya EXT2) tanimlar.
« Ayrintil talimatlar igin, bkz. fieldbus kullanici kilavuzu.
1103 |REF1 SELECT 0...17

Harici referans rRer1 igin sinyal kaynagini secer.

8 = comM + Fieldbus’i referans kaynagi olarak tanimlar.

9 = comm+AI1 + Fieldbus ve analog girdi 1 (A1) birlesimini referans
kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris referans diizeltmesi, sayfa
188.

10 = comm*AI1 + Fieldbus ve sayisal girdi 1 (Al1) birlesimini referans
kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris referans diizeltmesi, sayfa
188.

Seri haberlesme 137




ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kod |Fieldbus kontrol ayari ve tanim Aralik
1106 |REF2 SELECT 0...19
Harici referans REF2 igin sinyal kaynagdini seger.
8 = comMm + Fieldbus’i referans kaynagi olarak tanimlar.
9 = coMM+AI1 + Fieldbus ve analog girdi 1 (AI1) birlesimini referans
kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris referans diizeltmesi, sayfa
188.
10 = comMm*AI1 + Fieldbus ve sayisal girdi 1 (Al1) birlesimini referans
kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris referans diizeltmesi, sayfa
188.
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Dijital ¢ikig sinyal kaynagi segimi

Kod |Fieldbus kontrol ayari ve tanim Aralik
1401 [RELAY OUTPUT 1
Roéle 1'i etkinlestiren olay ya da kosulu, réle ¢ikisi 1’in ne anlama
geldigini tanimlar.
35 = comM + Fieldbus haberlegmesi girisine gore roleyi enerjilendirir.
« Fieldbus, asagdidaki tabloya uygun olarak réle réle 1...r6le 6'ya
enerji veren ikili kodu parametre 0134’e yazar.
» 0 = Rdleden enerijiyi kes, 1 = Roleyi enerjilendir.
Par.0134 | Binary | RO6 |RO5|RO4 | RO3|RO2 | RO1
0 000000 0 0 0 0 0 0
1 000001 0 0 0 0 0 1
2 000010 0 0 0 0 1 0
3 000011 0 0 0 0 1 1
4 000100 0 0 0 1 0 0
63 111111 1 1 1 1 1 1
36 = comm(-1) = Fieldbus haberlesmesi girisine gére roleyi enerjilendirir.
* Fieldbus, asagidaki tabloya uygun olarak réle réle 1...r6le 6'ya
enerji veren ikili kodu parametre 0134’e yazar.
+ 0 = Roleden enerijiyi kes, 1 = Roleyi enerjilendir.
Par. 0134 | Binary | RO6 |RO5|R0O4 | RO3 | RO2 | RO1
0 000000 1 1 1 1 1 1
1 000001 1 1 1 1 1 0
2 000010 1 1 1 1 0 1
3 000011 1 1 1 1 0 0
4 000100 1 1 1 0 1 1
63 111111 0 0 0 0 0 0
1402 [RELAY OUTPUT 2 0...45
Roéle 2'i etkinlestiren olay ya da kosulu, réle ¢ikisi 2'nin ne anlama
geldigini tanimlar.
» Bkz. 1401 RELAY OUTPUT 1.
1403 [RELAY OUTPUT 3 0...45
Roéle 3'U etkinlestiren olay ya da kosul, réle ¢ikisi 3’n ne anlama
geldigini tanimlar.
* Bkz. 1401 RELAY OUTPUT 1.
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Kod |Fieldbus kontrol ayari ve tanim Aralik

1410 |RELAY OUTPUT 4...6 0...45

--- |Role 4...6'yi1 etkinlestiren olay ya da kosulu, réle ¢gikisi 4...6’nin anlama
1412 |geldigini tanimlar.
* Bkz. 1401 RELAY OUTPUT 1.
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Analog ¢ikis sinyal kaynagi segimi

Kod

Fieldbus kontrol ayari ve tanim Aralik

1501

AO1 CONTENT 99...199

Analog cikis AO1 igin icerik tanimlar.

135 = comm VALUE 1 + Fieldbus haberlesmesinden gelen girise gore
cikigi enerjilendirir.

136 = coMM VALUE 2 + Fieldbus haberlesmesinden gelen girise gore
cikisi enerjilendirir.

1502

AO1 CONTENT MIN -

Minimum deger AAO (mA)
icerigini belirler. P1505/1 - -~~~ - - - - -
* |gerik, parametre
1501 tarafindan P 1511
segilen
parametredir.
* Minimum deger
bir analog ¢ikisa  p 1504 /|

donstlrdlecek P 1510 | AO ICERIGI
minimum deger P 1502/1508 g
icerigine P 1503/1509

basvurur.
+ Buparametreler  p 4505 ;4 AO (mA)

(icerik ve gegerli P 1511

minimum ve

maksimum

ayarlar) cikis igin

Olgek ve ofset

ayarlama imkani

sunar. Bkz. sekil. P 1504 /]
P 1510

|
|
| -
X I AO ICERIGI >

P 1502/1508
P 1503/1509

1503

AO1 CONTENT MAX -

Maksimum deger igerigini belirler.

« igerik, parametre 1501 tarafindan segilen parametredir.

» Maksimum deger bir analog ¢ikisa donusturilecek maksimum deger
icerigine basvurur.

1504 (MINIMUM AO1 0,0...20,0 mA
Minimum ¢ikis akimini ayarlar.
1505 [MAXIMUM AO1 0,0...20,0 mA

Maksimum ¢ikis akimini ayarlar.
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Kod |Fieldbus kontrol ayari ve tanim Aralik

1506 |FILTER AO1 0,0...10,0 s
AO1 icin filtreleme siiresi sabitini tanimlar.
« Filtrelenen sinyal belirlenen siire igerisinde filtrelenmemis sinyalin

%63 degerine ulasir.
* Blz. parametre 1303 igin Parametrelerin listesi ve tanimlari
bélimunde yer alan sekil.

1507 |AO2 CONTENT 99...199
Analog ¢ikis AO2 igin igerik tanimlar. Bkz. yukarida AO1 CONTENT.

1508 |[AO2 CONTENT MIN -
Minimum deger icerigini belirler. Bkz. yukaridaki AOTCONTENT MIN.

1509 |[AO2 CONTENT MAX -
Maksimum deger igerigini belirler. Bkz. yukarida AO1 CONTENT MAX.

1510 |MINIMUM AO2 0...20,0 mA
Minimum cikis akimini ayarlar. Bkz. yukarida MINIMUM AO1.

1511 [MAXIMUM AO2 0...20,0 mA
Maksimum ¢ikis akimini ayarlar. Bkz. yukarida MAXIMUM AO1.

1512 |FILTER AO2 0...10,0 s
AO2 icin filtreleme suresi sabitini tanimlar. Bkz. yukarida FILTER AO1.
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Sistem kontrol girigleri

Kod

Fieldbus kontrol ayari ve tanim Aralik

1601

RUN ENABLE -6...7

Calismay etkinlestirme sinyalinin kaynagini secer. Bkz. 2710. sayfadaki
sekil.
7 = COMM + Calisma izni sinyali igin fieldbus Command Word kaynak
olarak atanir.
» Komut Word 1’in (parametre 0301) Bit 6’s1 Calisma devre digi
sinyalini etkinlestirir.
* Ayrintil talimatlar igin, bkz. fieldbus kullanici kilavuzu.
Not: Calisma izni sinyalinin kaynagi bir komut ise donanim baypas
edilir.

1604

FAULT RESET SEL -6...8

Hata resetleme sinyali icin kaynak secer. Eger hata agmasi sonrasinda
artik hatanin nedeni ortadan kalkmigsa, sinyal slrtcuyu resetler.
8 = coMM + Fieldbus hata resetleme kaynagi olarak tanimlanir.
» Komut Word fieldbus haberlesme yoluyla saglanir.
» Komut Word 1’in (parametre 0301) 4 biti strlciyu ilk durumuna
getirir.

1607

PARAM. SAVE 0=DONE, 1=SAVE

Degistirilen tim parametreleri kalici bellege kaydeder.

» Fieldbus yoluyla degistirilen parametreler otomatik olarak kalici
bellege kaydedilmezler. Kaydetmek icin bu parametreyi kullanmaniz
gerekir.

» Egder 1602 PARAMETER LOCK = 2 (KAYDEDILMEMIS) ise kontrol
panelinden (operatér tug takimi) degistirilen parametreler
kaydedilmezler. Kaydetmek igin bu parametreyi kullanmaniz gerekir.

» Egder 1602 PARAMETER LOCK = 1 (AGIK) ise, kontrol panelinden
degistirilen parametreler aninda kalici bellege kaydedilir.

0 = DONE + TUm parametreler kaydedildiginde deder otomatik olarak
degisir.

1 = sAVE + Degistirilen parametreleri kalici bellege kaydeder.
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Haberlesme hata fonksiyonlari

Kod |Aciklama Aralik
3018 |[COMM FAULT FUNC 0...3

Eger fieldbus haberlesme yoksa, suriicinin tepkisini tanimlar.

0 = NOT SEL + Tepki yok

1 = FAULT + Hatayi gorintiller (28, SERIAL 1 ERR) ve sUrlici durmaya
baslar.

2 = CONST SP7 + Alarmi goruntiler (2005, 10 COMM) ve 1208 CONST
SPEED 7 parametresini kullanarak hizi ayarlar. Bu "alarm hizi" fieldbus
yeni bir referans degeri yazana kadar etkin kalir.

3 = LAST SPEED + Alarmi gorintiler (2005, 10 COMM) ve son kullanim
seviyesi ile hizi ayarlar. Bu deger son 10 saniye igindeki ortalama hiz
degeridir. Bu "alarm hizi" fieldbus yeni bir referans degeri yazana
kadar etkin kalir.

UYARI! CONST SP7 veya LAST SPEED seceneklerinden birini secerseniz

fieldbus haberlesmesi kesildiginde devam eden galigmanin givenli

oldugundan emin olun.
3019 |COMM FAULT TIME 0...60.0 s

3018 comm FAULT FUNC ile kullanilan haberlesme hata stiresini ayarlar.

+ Fieldbus habrlesmedeki kisa kesintiler eger COMM FAULT TIME
degerinden az iseler hata olarak degerlendiriimezler.

PID kontrol set degeri kaynagi segimi

Kod |Aciklama Aralik
4010 |SET POINT SEL 0...19

PID kontrolorii igin referans sinyal kaynagini tanimlar.

« PID regllatort baypas edildiginde parametrenin bir anlami yoktur
(bkz. 8121 REG BYPASS CTRL).

8 = coMmM + Fieldbus, referans saglar.

9 = coMM + AI1 + Fieldbus ve analog girdi 1 (Al1) birlesimini referans
kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris referans dlizeltmesi, sayfa
145.

10 = comm * AI1 = Fieldbus ve sayisal girdi 1 (A1) birlesimini referans
kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris referans dlizeltmesi, sayfa
145.
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Kod |Aciklama Aralik

Analog giris referans diizeltmesi

9, 10, ve 14...17 parametre dederleri asagidaki tabloda bulunan
formUlu kullanir.

Deger ayan |Al referansinin hesaplanmasi

C+B C degeri + (B degeri - %50 referans degeri)

C*B C degeri * (B degeri / %50 referans degeri)

C-B (C degeri + %50 referans degeri) — B degeri

C/B (C degeri * %50 referans degeri) / B degeri

Burada:
» C = Ana Referans degeri

(=9, 10 degerleri igin comM ve = 14...17 degerleri igin AI1).
» B = Duzeltme referansi

(=9, 10 degerleri igin AI1 ve = 14...17 degerleri icin AI2).
Ornek: Sekil 9, 10ve  ,,04

14...17 deger ayarlari 17 ()

igin referans kaynak 100 _//_ _____________

egrilerini gOsterir:

o C =9%25. 80{- - A - —-"-"-"-"-"=-—"=-—"=—=—=——-——=--

* P 4012 SETPOINT < 514
MIN = 0. 60-| - —2™NQ\--—-—-—-—-—---— CE-9, 14 (+)

+ P 4013 SETPOINT a0d - - - =2 e L 015
MAX = 0. '

» B yatay eksen 20-- - - - - - P —— - — — -
boyunca degisir. 16 ()

0 : >
0 %100 B
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Fieldbus kontrol arayuzi

Fieldbus sistemi ve suricu arasindaki temel kontrol arabirimi
kontrol word, hiz referansi, durum word ve gercek hiz veya
frekanstan olusur. Soketli fieldbus adaptérinin tirine bagh
olarak, ek proses verileri Group 51: EXT COMM MODULE
parametreleri veya ag tzerinden erigilebilen fieldbus'a 6zgl
parametreler ile tanimlanabilir (bkz. fieldbus kullanim kilavuzu).
Maksimum proses verisi 15 word'le sinirhdir. Soketli fieldbus
adaptér modilu tarafindan desteklenen gergek proses verilerinin
boyutu, fieldbus adaptoér tipine baglidir.

Fieldbus kontrol cihazindan Siriiciiden fieldbus kontrolore
siriiciiye proses verisi aktarimi proses verisi aktarimi
Cikis word icindekiler Giris word icindekiler
1 Proses verileri 1 1 Proses verileri 1
2 Proses verileri2 |2 Proses verileri 2
3 Proses verileri3 |3 Proses verileri 3
4 Proses verileri4 |4 Proses verileri 4
5 Proses verileri5 |5 Proses verileri 5
6 Proses verileri6 |6 Proses verileri 6
7 Proses verileri7 |7 Proses verileri 7
8 Proses verileri8 |8 Proses verileri 8
9 Proses verileri9 |9 Proses verileri 9
10 Proses verileri 10 | 10 Proses verileri 10
1" Proses verileri 11 | 11 Proses verileri 11
12 Proses verileri 12 | 12 Proses verileri 12
13 Proses verileri 13 | 13 Proses verileri 13
14 Proses verileri 14 | 14 Proses verileri 14
15 Proses verileri 15 | 15 Proses verileri 15

'Cikis' word'ln fieldbus kontrolérinden surtctye, 'giris' word'lin
ise suricuden fieldbus kontrolériine veri akisini tanimlamak igin
kullanildigina dikkat edin. Diger bir deyisle, akis yonu (giris veya
cikig) fieldbus kontrolériine gére belirlenmektedir.
Genelde, giris word 1 ve 2 kontrol word ve hiz referansini igerir.
Kalan giris word'leri, Group 51: EXT COMM MODULE
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parametreleriyle serbestce segilebilir. Giris word'lerinin
eslenmesi hakkinda daha ayrintili bilgi icin, bkz. fieldbus
kullanici kilavuzu. Giris word'leri, bir referans veya parametre
degeri ayarlamak ya da dijital ve analog ¢ikislari etkinlestirmek
icin kullanilan 16 bitli tam sayilardir.

Genelde, ¢ikis word 1 ve 2 durum word ve gegerli hiz ya da
frekansi icerir. Kalan ¢ikis word'leri, Group 51: EXT COMM
MODULE parametreleriyle serbestce segilebilir. Cikis
word'lerinin eslenmesi hakkinda daha ayrintili bilgi igin, bkz.
fieldbus kullanici kilavuzu. Cikis word'leri, gergek sinyal ve
parametre degerlerini belirten 16li tam sayilardir Fieldbus
kontrolérine gdnderilen ¢ikis word'lerinin dlgeklendirilmesi,
secili gercek sinyal veya surlclU parametresine baghdir; bkz.
bdlim Parametrelerin listesi ve tanimlari.
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Haberlesme profilleri

Soketli fieldbus adaptor tizerinde haberlesme sirasinda,
ACHS550 kontrol ve durum bilgisi i¢in ¢oklu profilleri destekler.
ACHS550, soketli fieldbus adaptéri tarafindan hangi haberlesme
protokolinin kullanildigini otomatik olarak tespit eder.

« ABB SURUCULERI (Saticiya Goére) - ABB Siiriicileri Profili
kontrol arabirimini ABB suruculeri arasinda standart hale
getirir. Bu profil, PROFIBUS arabirimini temel alir. Ayrintili
olarak, asagidaki ABB Siirticileri Profili bolimiinde
aciklanmaktadir.

+ DAHILI SURUCU (Suriict Profili) - Dahili Stirticti Profili,
uluslararasi standarda gore her fieldbus tipi icin strici
profilini gergeklestirme imkani tanir. Ornek siirtici profilleri:
- PROFIBUS igin PROFIdrive
- DeviceNet icin AC/DC Surtcu
- InterBus i¢in DRIVECOM vs.

Dahili Surici Profili arabirimi ayrintili olarak asagidaki Dahili
Stirtici Profili b6liminde agiklanmaktadir.

ABB Siiriciileri Profili

ACHS550 her biri bir yonde olmak (izere, iki veri setini
destekleyen bir sana veri seti arabirimini destekler. Bir veri seti,
veri word'leri denen 16 bitli i¢ word'den olusur. Veri word'lerinin
anlami ve odlgeklendirmesi sabittir.

Veri word'lerinin proses verileriyle eslenmesi, asagdidaki tabloda
gosterilen sekilde, Group 51: EXT COMM MODULE
parametrelerle 1'den 6'ya kadar degerlerin kullaniimasiyla
gerceklestirilir. Ancak, belirli fieldbus protokolleri (6rnegin,
PROFIBUS) veri word'leri 1, 2, 4 ve 5 igin sabit degerler kullanir.
Proses verilerinin ayrintili tanimi igin fieldbus kullanim
kilavuzuna goéz atin.

Fieldbus kontrolérden siiriiciiye proses verisi akisi (Veri seti 1)

Veri word icindekiler
1 Kontrol word
2 Referans 1
3 Referans 2
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Siiriiciiden fieldbus kontrolore proses verileri (Veri seti 2)

Veri word igindekiler
4 Durum word
5 Gergek hiz
6 Gergek moment

Kontrol Word. Kontrol Word, suricuyu bir fieldbus sisteminden
kontrol etmenin temel yoludur. Fieldbus kontroléri kontrol
word'l surlicliye génderir. Surtici kontrol word igindeki bit kodlu
talimatlara gore durumlar arasinda gecis yapar. Kontrol Word'iin
kullanilmasi igin asagidakiler gereklidir:

» Sirdclindn uzaktan (AUTO) kontrol modunda olmasi.

» Seri haberlesme kanali, kontrol komutlari icin kaynak olarak
tanimlanmigtir (1001 EXT1 COMMANDS, 1002 EXT2 COMMANDS
ve 1102 EXT1/EXT2 SEL parametrelerini kullanarak ayarlayin).

» Soketli fieldbus adaptor moduld,

9802 comM PROT SEL parametresinin 4 (EXT FBA) dederine
ayarlanmasiyla etkinlestirilir.

» Soketli fieldbus adaptér moduld, Ureticiye 6zgl modeller
veya Ureticiye 6zgl nesnelerle kullaniimasi igin konfigure

edilmigtir.

Asagidaki tablo ve 154. sayfadaki durum semasi, Kontrol Word
icerigini agiklamaktadir.

Kontrol Word

Bit

Adi

Deger

Yorumlar

OFF1 CONTROL

N

READY TO OPERATE giriN

Hazirda aktif olan yavaslama rampasina
dogru dur (2203/2205). OFF1 ACTIVE gir,
diger kilitler (OFF1, OFF3) aktif degilse
READY TO SWITCH ON boélumine ilerle.

OFF2 CONTROL

—_

Calismaya devam et (OFF2 devre disi).

Acil durum OFF, serbest durus.

OFF2 ACTIVE gir, SWITCH-ON INHIBITED
bolimdine ilerle.
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Kontrol Word

Bit |Adi

Deger

Yorumlar

2 OFF3 CONTROL

1

Calismaya devam et (OFF3 pasif).

0

Acil stop, 2208 parametresiyle belirlenen
stirede durma. OFF3 ACTIVE gir, SWITCH-
ON INHIBITED boélimiune ilerle.

UYARI! Bu stop modunu kullanarak
motor ve galistirilan makinenin stop
edilebileceginden emin olun.

3 INHIBIT_
OPERATION

OPERATION ENABLED gir (Calistirma izni
sinyali aktif olmalidir. Bkz. parametre
1601 RUN ENABLE. Parametre 1601
COMM olarak ayarlanmigsa, bu bit ayni
zamanda Calisma izni sinyalini de
etkinlestirir.)

Calismayi engeller. OPERATION INHIBITED
gir.

4 |RAMP_OUT ZERO

Normal galisma.

RAMP FUNCTION GENERATOR: OUTPUT
ENABLED gir.

Rampa Fonksiyon Jenerator gikisini
sifira getirin.

Rampalari sifirlayin (akim ve DC gerilim
limitleri zorlandiginda).

5 RAMP_HOLD

Normal galisma.

RAMP FUNCTION GENERATOR: OUTPUT
ENABLED gir.

Rampayi durdur (Rampa Fonksiyon
Jeneratériine ait ¢ikis tutuldu)

6 |RAMP_IN_
ZERO

Normal galisma. OPERATING gir.

Rampa Fonksiyon Jeneratoriine ait girisi
sifira zorla.

7 RESET

0=>1

Aktif bir hata varsa hata resetleme.
SWITCH-ON INHIBITED gir. 1604
parametresi COMM olarak ayarlandiginda
etkilidir.

Normal galismaya devam et.

8...9 |Kullaniimamis.
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Kontrol Word

Bit

Adi

Deger

Yorumlar

10

REMOTE_CMD

1

Fieldbus kontrol saglandi.

0

Kontrol Word < > 0 veya Referans <> 0:
Son Kontrol Word ve Referansi sakla.

Kontrol Word = 0 ve Referans = 0.
Fieldbus kontrol saglandi.

Referans ve yavaglama/hizlanma
rampasi kilitlendi.

11

EXT CTRL LOC

Harici Kontrol Konumu EXT2'yi segin.
1102 parametresi COMM olarak
ayarlandiginda etkilidir.

Harici Kontrol Konumu EXT1'i segin.
1102 parametresi COMM olarak
ayarlandiginda etkilidir.

15

12...

Kullaniimamis.
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Durum Word. Durum Word, siiriictiden fieldbus kontrol cihazina
goénderilen durum bilgilerini igeren 16 bitlik bir wordleridir.
Asagidaki tablo ve 754. sayfadaki durum semasi, Durum Word
icerigini agiklamaktadir.

Durum Word
Bit |Adi Dege |Aciklama (durum §e_masmdaki durumlara/
r kutulara karsilik gelir)
0 RDY_ON 1 READY TO SWITCH ON
0 NOT READY TO SWITCH ON
1 RDY_RUN 1 READY TO OPERATE
0 OFF1 ACTIVE
2 RDY_REF 1 OPERATION ENABLED
0 HAZIR DEGIL (ISLETIM ENGELLENDI)
3 |TRIPPED 0...1 [HATA
0 No fault
4 OFF_2_STA 1 OFF2 INACTIVE
0 OFF2 ACTIVE
5 OFF_3_STA 1 OFF3 inactive
0 OFF3 ACTIVE
6 SWO_ON_INHIB |1 ACMA ENGELLENMISTIR
0
7 ALARM 1 Alarm etkindir.
0 Alarm yok
8 AT_SETPOINT 1 OPERATING. Gergek deger referans degerine
esdegerdir (= tolerans limitleri igindedir).
Gergek deger referans degerinden farklidir
(= tolerans limitleri disindadir).
9 REMOTE 1 Sdrlci kontrol konumu: UZAKTAN (OTOMATIK)
0 Sdrlci kontrol konumu: LOKAL (REM)
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Durum Word

Bit

Adi

Dege
r

Aciklama (durum semasindaki durumlara/
kutulara karsilik gelir)

10

ABOVE_LIMIT

N

ilk denetlenen parametrenin degeri, denetim
st limitine esittir veya daha fazladir.
Denetlenmis parametrenin dederi denetim alt
limitinin altina disene kadar bu deger '1'
olarak kalir. Bkz. Group 32: SUPERVISION.

ilk denetlenen parametrenin degeri denetim
alt limitinden dugslktir. Denetlenmis
parametrenin degeri denetim alt limitinin
Ustline ¢ikana kadar bu deger '1' olarak kalir.
Bkz. Group 32: SUPERVISION.

11

EXT CTRL LOC

—

Harici kontrol konumu 2 (EXT2) segili.

Harici kontrol konumu 1 (EXT1) segili.

12

EXT RUN
ENABLE

N

Calisma izni sinyali alindi

Calisma izni yok sinyali alindi

13

15

Rezerve
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Durum Semasi. Asagidaki durum semasi, Kontrol Word (CW)
ve Durum Word (SW) bitlerinin start-stop islevini géstermektedir.

Acil Stop Acil Stop Kapali Hata
OFF3 (CW Bit2=0) OFF3 (CW Bit2=0)

OFF3 OFF2 . ,
AKTIF AKTIE [ (SW Bit4=0) HATA |— (SWBt3=1)

=0/1=0 T J’v (CW Bit7=1)*
Ty

Herhangi bir durumdan

(SW Bit5=0) —

ACMA ,
OFF1 (CW Bit0=0) SEBEKE KAPALI ENGELLEND| [— (SW Bit6=1)
=0/1=0 Giig ACIK + # (CW Bit0=0)
A cC D AGMAYA | Lo
HAZIR DEGIL (SWBit0=0)
(CW Bit3=0) + (CW xxxx xxxx xxxx x110)
cov__ | CALISMA GCALISMAYA | T~
(SW Bit2=0)—{ ENGELLENDI HAZIR (SWBit0=1)
+ (CW xxxx xxxx xxxx x111)
|
= 1
cC D CALISMAYA | o
HAZIR (SW Bit1=1)
(CW Bit5=0) + (CW Bit3=1 ve
—_ SW Bit12=1)
- Y
GCALISMA .
D NIVAR [ (SWBIt2=1)
. A
(CW Bit6=0) (CW Bit5=1)
|
= 1
RFG: ACCELERATOR
ANAHTAR iZNI VAR

1 Durum
mmm CW = KONTROL WORD C )
SW = DURUM WORD (CW Bit6=1)

=== Ornekte aciklanan yol )

| = Param. 0104 CURRENT OPERATING  [— (SW Bit8=1)
f = Param. 0103 OUTPUT FREQ

n=Hiz D—<—

RFG = Rampa Fonksiyon Jeneratori

**E@er hata herhangi baska bir kaynaktan resetlenirse (6rnegin sayisal girdi) ayni zamanda bu
durum aktarmasi gerceklesir.
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Referans 1. Referans 1, bir isaret biti ve 15 bitlik bir tam sayidan
meydana gelen 16 bit uzunlugundaki word'dur. Birincil referans
(hiz veya referans) REF1 olarak kullanilabilir. Negatif bir
referans (tersine donis yoninu isaret eder), buna karsilik gelen
pozitif referans degerinin iki tamlayicisi ile gosterilir.

Gerekli parametre ayarlar sunlardir:

* EXT1 ve EXT2 arasinda se¢im yapan kontrol girdisini
belirlemek icin 1102 EXT1/EXT2 SEL parametresini kullanin.
Daha sonra, bu kontrol girisi EXT1'i segmelidir.

* 1103 REF1 SELECT = 8 (COMM), 9 (COMM+AI1), veya
10 (comm*AlT).

Reference 2. Referans 2, bir isaret biti ve 15 bitlik bir tam
sayidan meydana gelen 16 bit uzunlugundaki word'dur. ikincil
referans (hiz, referans, moment, PID) REF2 olarak kullanilabilir.
Negatif bir referans (tersine doniis yoninu isaret eder), buna
karsilik gelen pozitif referans degerinin iki tamlayicisi ile
gOsterilir.

Gerekli parametre ayarlari sunlardir:

* EXT1 ve EXT2 arasinda se¢im yapan kontrol girdisini
belirlemek igin 1102 EXT1/EXT2 SEL parametresini kullanin.
Daha sonra, bu kontrol girisi EXT2'yi se¢melidir.

* 1106 REF2 SELECT = 8 (COMM), 9 (COMM+AI1), veya
10 (COMM*AIT).
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Referans olgeklendirme. REF1 ve REF2 fieldbus
referanslarinin dlgeklendiriimesi, asagidaki tabloda
gOsterilmigtir.

Referans | Aralik Rem;cie;?ns Olgerl:‘lgndlr Goriigler
REF1 -32767... |Hiz veya -20000 = - Nihai referans
+32767 |frekans [par. 1105] asagidaki ile
0=0 sinirlanmigtir:
+20000 = 1104/1105.
[par. 1105] Gergek motor
hizi 2001/2002
[hiz] veya 2007/
2008 [frekans]
ile sinirlanir.
REF2 -32767... |Hiz veya -10000 = - Nihai referans
+32767 |frekans [par. 1108] asagidaki ile
0=0 sinirlanmigtir:
+10000 = 1107/1108.
[par. 1108] Gergek motor
hiz1 2001/2002
[hiz] veya 2007/
2008 [frekans]
ile sinirlanir.
Moment -10000 = - Nihai referans
[par. 1108] asagidaki ile
0=0 sinirlanmigtir:
+10000 = 2015/2017
[par. 1108] [moment 1]
veya 2016/2018
[moment 2].
PID -10000 = - Nihai referans
Referansi |[par. 1108] asagidaki
0=0 sekilde
+10000 = sinirlanmigtir:
[par. 1108] 4012/4013 [PID
set 1] veya

4112/4113 [PID
set 2].

Not: 1104 REF1 MIN ve 1107 REF2 MIN parametrelerinin
ayarlanmasi referanslarin élgeklendiriimesinde herhangi bir
etkiye sahip degildir.
REF1 i¢in 20000 degeri ve REF2 i¢i 10000 degeri, %100
referans degerine karsilik gelir (bkz. Referans yénetimi , sayfa

158).
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1103 REF1 SELECT veya 1106 REF2 SELECT parametresi
COMM+AI1 veya COMM*AI1 olarak ayarlanirsa referans asagidaki
gibi dlgeklendirilir:

Refer- | Deger Al referans olgeklendirme
ans ayari
REF1 | COMM | COMM [%] + (Al [%] - 0,5 * REF1 MAX [%])
+Al1 Fieldbus referansi
diizeltme katsayisi
A
(100 + 0,5 x [par. 1105])%
%100
(100 + 0,5 x [par. 1105])% >
0 %50 %100 Al1 GII‘I§I
sinyali
COMM* | COMM [%] * (Al [%] / 0,5 * REF1 MAX [%])
Al1 Fieldbus referansi
diizeltme katsayisi
A
%200
%100
%0 > L
0 %50 %100 Q,',}S'i'@'
REF2 COMM COMM [%] + (Al [%] - 0,5 * REF2 MAX [%)])
+Al1 Fieldbus referansi
diizeltme katsayisi
(100 + 0,5 x [par. 1108])%
%100
(100 + 0,5 x [par. 1108])% >
0 %50 %100 Al1 Gil’i§i
sinyali
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Refer- | Deger Al referans olgeklendirme

ans ayari
COMM* | COMM [%] * (Al [%] / 0,5 * REF2 MAX [%])
Al1 Fieldbus referansi

diizeltme katsayisi

A
%200

%100

%0

0 %50 %100 Al Girisi
sinyali

Referans yonetimi. Dénme y6na kontroll her bir kontrol
konumu igin (EXT1 ve EXT2) Group 10: START/STOP/DIR
parametreleri kullanilarak konfigiire edilir. Fieldbus referansilari
cift kutupludur, negatif ya da pozitif olabilirler. Asagidaki sekiller
Group 10: START/STOP/DIR parametreleri ve fieldbus referans
isaretinin REF1/REF2 referansini tretmek igin nasil
etkilestiklerini gosterir.

*COMM.REF isareti ile belirlenen yon
Par. 1003 Sonug
DIRECTION = REF1/2
FORWARD -1
Maks. ref. 4-- - - - -,
Fieldbus | ' ' |
ref. 1/2 } '
| %-100 %100 |
-%163 %163
+[Maks. ref.] +
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Par. 1003 Sonug
DIRECTION = REF1/2
REVERSE T
-+ Maks. ref.
-%163 %163
Fieldous | %-100 %100 |
ref. 42| ! 5 |
AR L +[Maks.
Par. 1003 Sonug
DIRECTION = REF1/2
REQUEST 1T
Maks. ref. +- - - - -
%163 X
Fieldbus | %-100 |
Ref. 1/2 I ‘
| : %100 |
. %163
N + +[Maks. ref.]

Gergek Degerler. Gergek Degerler strtcinin secilmis
operasyonlari ile ilgili bilgi iceren 16 bit wordleridir. Gergek
degerlerin eslenmesi Group 51: EXT COMM MODULE
parametreleriyle gergeklestirilir. Fieldbus kontrolére Gergek
Degerler olarak génderilen tam sayilarin dlgeklendiriimesi segili
surtci parametresine baghdir; bkz: bolum Parametrelerin listesi
ve tanimlari.

5 ve 6 data wordleri asagidaki gibi dlceklendirilir:

Data word igindekiler Olgeklendirme
5 Gergek hiz -20000 ... +20000 =
-[par. 1105] ... +[par. 1105]
6 Moment -10000 ... +10000 =
-%100 ... +%100
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Dahili Suirtici Profili

Dahili Siriicu Profili, uluslararasi standarda gore her fieldbus tipi
icin surdci profilini gergeklestirme imkani tanir. Dahili Strticu
Profili minimum olarak Kontrol Word, Durum Word, Hiz
Referansi ve Gergek Hizdan olusur. Bunlarin ve diger proses
verilerinin eslenmesi, fieldbus adaptori tipine baglidir. Proses
verilerinin ayrintih tanimi igin fieldbus kullanim kilavuzuna g6z
atin.

Kontrol Word. Kontrol Word, strlicliyu bir fieldbus sisteminden
kontrol etmenin temel yoludur. Fieldbus kontroléri kontrol
word'l suriicliye gonderir. Stirlict kontrol word igindeki bit kodlu
talimatlara goére durumlar arasinda gegis yapar. Kontrol Word'lin
kullaniimasi i¢in asagidakiler gereklidir:

» SirGcUniun uzaktan kontrol (AUTO modu) kontrol edilmesi.

« Seri haberlesme kanali, EXT1'den gelen komutlari kontrol
etmek i¢in kaynak olarak tanimlanmistir (1001 EXT1
COMMANDS ve 1102 EXT1/EXT2 SEL parametrelerini kullanarak
ayarlayin).

» Fieldbus adaptoriiniin soketli harici adaptéri, 9802 comm
PROT SEL parametresi 4 (EXT FBA) degerine ayarlanirsa
etkinlesir.

» Harici soketli fieldbus adaptor(, stricu profili modu veya
surlcu profili nesnelerini kullanmak igin konfiglire edilmistir.

Kontrol Word'lin igeridi, kullanilan fieldbus adaptdrinin tipine
baglidir. Kontrol Word bitlerinin anlamlari hakkinda ayrintili bilgi
icin, fieldbus kullanim kilavuzuna g6z atin.

Durum Word. Durum Word, suricuden fieldbus kontrol cihazina
gonderilen durum bilgilerini iceren 16 bitlik bir wordleridir. Durum
Word iceridi, kullanilan fieldbus adaptérinin tipine baghdir.
Durum Word bitlerinin anlamlari hakkinda ayrintili bilgi igin,
fieldbus kullanim kilavuzuna g6z atin.
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Hiz Referansi.Hiz Referansi, bir isaret biti ve 15 bitlik tam
sayidan olusan 16 bitlik bir word'dir. Negatif bir referans (tersine
donis yoninu isaret eder), buna karsilik gelen pozitif referans
degerinin iki tamlayicisi ile gdsterilir. Hiz Referansinin
Olceklendirilmesi, fieldbus tipine bagldir. Hiz Referansi bitlerinin
Olgceklendiriimesi hakkinda ayrintili bilgi igin, fieldbus kullanim
kilavuzuna g6z atin.

REF2 kullanimi Dahili Stirtict Profili tarafindan

desteklenmemektedir.

Referans olgeklendirme. Hiz Referansinin dlgeklendirilmesi,
fieldbus tipine baglidir. Ancak, surtcuyle %100 referans iligkisi,
asagidaki tabloda belirtilen sekilde saglanir. Hiz Referansi
bitlerinin araligi ve dlgeklendiriimesi hakkinda ayrintili bilgi igin,
fieldbus kullanim kilavuzuna goz atin.

Referans | Aralik

Referans
tipi

Olgeklendirme

Gorusler

REF Fieldbus
ozel

Hiz

-100% = -[par. 9908]
0=0
+100 = [par. 9908]

Nihai referans
asagidaki sekilde
sinirlanmigtir:
1104/1105.
Gergek motor hizi
2001/2002 [hiz]
ile sinirlanmistir.

Frekans

-100% = -[par. 9907]
0=0
+100 = [par. 9907]

Nihai referans
asagidaki ile
sinirlanmistir
1104/1105.
Gergek motor hizi
2007/2008
[frekans] ile
sinirlanmistir.

Gergek Degerler. Gergek Degerler suriiciniin segilmis
operasyonlari ile ilgili bilgi iceren 16 bit wordleridir. Gergek
degerlerin eslenmesi Group 51: EXT COMM MODULE
parametreleriyle gergeklestirilir. Fieldbus kontrolore Gergek
Degerler olarak génderilen tam sayilarin dlgeklendiriimesi segili
suricl parametresine baghdir. Bkz. bélum Parametrelerin listesi

ve tanimlari.

Seri haberlesme
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Gergek hiz, asagidaki sekilde dlgeklendirilir:

?:I%rg:rk Aralik | Referans tipi Olgeklendirme
SPEED | Fieldbus | Hiz 2100% = -[par. 9908]
Ozel 0=0

+100 = [par. 9908]
Frekans -100% = -[par. 9907]
0=0

+100 = [par. 9907]

Hata igletimi

ACH550, tim hatalari anlasilir bir sekilde metin ve hata
numarasini kontrol panelinde gérinttleyerek bildirir. Bkz. bdlim
Diagnostik ve bakim. Ek olarak, 401, 412 ve 413
parametrelerinde gdsterilen her hata ismine bir hata kodu atanir.
Fieldbus'a 6zgu hata kodu, DRIVECOM spesifikasyonuna gore
onaltil sistemde bir deger olarak gosterilir. Tim fieldbus'larin
hata kodu gésterimini desteklemedigini unutmayin. Asagidaki
tablo, her hata adi i¢in hata kodlarini tanimlar.

Kontrol panelindeki hata | Siiriicii Fieldbus hata kodu
ismi hata kodu
OVERCURRENT 1 2310h
DC OVERVOLT 2 3210h
DEV OVERTEMP 3 4210h
SHORT CIRC 4 2340h
DC UNDERVOLT 6 3220h
Al1 LOSS 7 8110h
AI2 LOSS 8 8110h
MOT OVERTEMP 9 4310h
PANEL LOSS 10 5300h
ID RUN FAIL 11 FF84h
MOTOR STALL 12 7121h
EXT FAULT 1 14 9000h
EXT FAULT 2 15 9001h
EARTH FAULT 16 2330h
UNDERLOAD 17 FF6Ah
THERM FAIL 18 5210h
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OPEX LINK 19 7500h
OPEX PWR 20 5414h
CURR MEAS 21 2211h
SUPPLY PHASE 22 3130h
OVERSPEED 24 7310h
DRIVE ID 26 5400h
CONFIG FILE 27 630Fh
SERIAL 1 ERR 28 7510h
EFB CON FILE 29 6306h
FORCE TRIP 30 FF90h
EFB 1 31 FF92h
EFB 2 32 FF93h
EFB 3 33 FF94h
MOTOR PHASE 34 FF56h
OUTP WIRING 35 FF95h
INCOMPATIBLE SW 36 630Fh
CB OVERTEMP 37 4110h
SERF CORRUPT 101 FF55h
SERF MACRO 103 FF55h
DSP T1 OVERLOAD 201 6100h
DSP T2 OVERLOAD 202 6100h
DSP T3 OVERLOAD 203 6100h
DSP STACK ERROR 204 6100h
CB ID ERROR 206 5000h
EFB LOAD ERROR 207 6100h
PAR HZRPM 1000 6320h
PAR PFA REF NEG 1001 6320h
PAR Al SCALE 1003 6320h
PAR AO SCALE 1004 6320h
PAR PCU 2 1005 6320h
PAR EXT RO 1006 6320h
PAR FBUS 1007 6320h
PAR PFA MODE 1008 6320h
PAR PCU 1 1009 6320h
PAR PFA & OVERRIDE 1010 6320h

Seri haberlesme
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PAR OVERRIDE 1011 6320h
PAR PFA 10 1 1012 6320h
PAR PFA IO 2 1013 6320h
PAR PFA IO 3 1014 6320h
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Parametrelerin listesi ve tanimlari

Bu bolimiin igindekiler
Bu bélim, énceden tanimlanmis uygulama makrolarinin
parametrelerinin listesini ve ACH550'in parametrelerinin
tanimlarini igerir.

Parametre gruplari
Parametreler, asagidaki gibi gruplanir:

Grup 99: START-UP DATA + Surlcuyu ayarlamak ve motor
bilgilerini girmek icin gerekli verileri tanimlar.

Grup 01: OPERATING DATA + Gergek sinyalleri dahil olmak
Uzere, isletim verilerini igerir.

Grup 03: FB ACTUAL SIGNALS =+ Fieldbus haberlesmesini
izler.

Grup 04: FAULT HISTORY =+ Surlcu tarafindan rapor edilen
hata tarihgesini saklar.

Grup 10: START/STOP/DIR +Start, stop ve yon
degisikliklerini segilir kilan komutlar igin harici kontrol yerlerini
tanimlar. Yonu kilitler veya ydn denetimini segilir kilar.

Grup 11: REFERENCE SELECT+ Surtcunin komut
kaynaklari arasinda nasil segim yaptigini tanimlar.

Grup 12: CONSTANT SPEEDS + Bir sabit hiz seti tanimlar.
Grup 13: ANALOGUE INPUTS + Analog girigler icin limitler
ve filtrelemeyi tanimlar.

Grup 14: RELAY OUTPUTS + Role c¢ikiglarini etkinlestiren
kosullari tanimlar.

Grup 15: ANALOGUE OUTPUTS + Surucunin analog
giriglerini tanimlar.

Grup 16: SYSTEM CONTROLS + Sistem seviyesi Kkilitleri
tanimlar, Grup 17: OVERRIDE + gegersiz kilmay
etkinlestirme/devre disi birakmayi, gecersiz kilma aktivasyon
sinyalini, gecersiz kilma hiz/frekansini ve sifreyi tanimlar.
Grup 20: LIMITS + Motoru tahrik etmek igin izlenmesi
gereken minimum ve maksimum limitleri tanimlar.

Grup 21: START/STOP + Motorun nasil start ve stop ettigini
tanimlar.
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Grup 22: ACCEL/DECEL + Hizlanmayi ve yavaslamayi
denetleyen rampalari tanimlar.

Grup 23: SPEED CONTROL + Hiz kontrolu degiskenlerini
tanimlar.

Grup 25: CRITICAL SPEEDS + Kritik hizlari veya hiz
araliklarini tanimlar.

Grup 26: MOTOR CONTROL + Motor kontrol degiskenlerini
tanimlar.

Grup 29: MAINTENANCE TRIG + Kullanim seviyelerini ve
tetikleme noktalarini tanimlar.

Grup 30: FAULT FUNCTIONS + Hatalari ve yanitlari
tanimlar.

Grup 31: AUTOMATIC RESET + Otomatik reset kosullarini
tanimlar.

Grup 32: SUPERVISION + Sinyallerin denetimini tanimlar.
Grup 33: INFORMATION =+ Yazilim bilgilerini igerir.

Grup 34: PANEL DISPLAY + Kontrol paneli ekraninin igerigini
tanimlar.

Grup 35: MOTOR TEMP MEAS + Motorun asinma
Isinmasinin algilanmasini ve rapor edilmesini tanimlar.

Grup 36: TIMED FUNCTIONS + Zamana bagl fonksiyonlari
tanimlar.

Grup 40: PROCESS PID SET 1 + Surlcu igin bir proses PID
kontroli igletim modu tanimlar.

Grup 41: PROCESS PID SET 2 + Surlcu igin bir proses PID
kontroli igletim modu tanimlar.

Grup 42: EXT/TRIM PID + External PID parametrelerini
tanimlar.

Grup 51: EXT COMM MODULE + Fieldbus haberlesme
moduli ayar degiskenlerini tanimlar.

Grup 52: PANEL COMM + Modbus fieldbus sisteminin
ayarlarini tanimlar.

Grup 53: EFB PROTOCOL + EFB haberlesme moduli ayar
degiskenlerini tanimlar.

Grup 81: PFA CONTROL + Pompa ve fanin degismeli modda
kullaniimasini tanimlar.

Grup 98: OPTIONS + Sirucu segeneklerini konfiglre eder.
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Grup 99: START-UP DATA

Asagidaki islemler igin gereken 6zel devreye alma verileri bu
grupta tanimlanir:

» sUrdclndn ayarlanmasi

* motor bilgilerinin giriimesi

Kod |Agiklama Aralik

9901 [LANGUAGE 0...16
Gosterge dilini seger.
0 = ENGLISH 1 = ENGLISH (AM) 2 = DEUTSCH 3 = ITALIANO
4 = ESPANOL 5 =PORTUGUES 6 = NEDERLANDS 7 = FRANCAIS
8 = DANSK 9 = suoml 10 = SVENSKA 11 = RUSSKI
12 = POLSKI 13 = TURKGE 14 = CZECH

9902 |[APPLIC MACRO 1...14,0...-4

Bir uygulama makrosu secer. Uygulama makrolari, ACH550'yi belirli bir
uygulama igin konfigure etmek amaciyla parametreleri otom. diizenler.
1 = HVAC DEFAULT 2 = SUPPLY FAN 3 = RETURN FAN 4 = COOLING TOWER
FAN 5 = CONDENSER 6 = BOOSTER PUMP 7 = PUMP ALTERNATION

8 = INTERNAL TIMER 9 = INTERNAL TIMER WITH CONSTANT SPEEDS

10 = FLOATING POINT 11 = DUAL SETPOINT PID 12 = DUAL SETPOINT PID
WITH CONSTANT SPEEDS 13 = E-BYPASS 14 = HAND CONTROL 0 = USER S1
LOAD -1 = USER S1 SAVE -2 = USER S2 LOAD -3 = USER S2 SAVE -4 = veya
SET LOAD

USER S1 SAVE ve USER S2 SAVE ile daha sonra kullanmak igin farkl iki
par. seti surtcinin kalici bellegine kaydedilebilir. Her set, Grup 99:
START-UP DATA ve motor tanimlama galismasi sonuglari da dahil par.
ayarlarini igerir. USER S1 LOAD ve USER S2 LOAD ile setler kullanilabilir.
Gegersiz kilma parametre seti Grup 17: OVERRIDE tarafindan
belirlenir. OR SET LOAD ile manuel olarak yiklenebilir.

9904

MOTOR CTRL MODE 1=SPEED,
3=SCALAR

Motor kontrol modunu seger.

1 = VECTOR: SPEED + sensorsiiz vektor kontrol modu

* Referans 1, rpm cinsinden hiz referansidir.

*» Referans 2, % cinsinden hiz referansidir (%100 maksimum mutlak
hiz olup 2002 MAXIMUM SPEED parametresinin degerine veya mutlak
degerinin maksimum hizdan yiksek olmasi durumunda 2001
MINIMUM SPEED parametresinin degerine esittir).

3 = SCALAR: FREQ + skaler kontrol modu

» Referans 1, Hz cinsinden frekans referansidir.

* Referans 2, % cinsinden frekans referansidir (%100 maksimum
mutlak frekans olup 2008 MAXIMUM FREQUENCY parametresinin
degerine veya mutlak degerinin maksimum frekanstan ylksek
olmasi durumunda 2007 MINIMUM FREQUENCY parametresinin
degderine esittir).
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Kod |Aciklama Aralik
9905 IMOTOR NOM VOLT 200...600 V, ABD:
230...690 V
Nominal motor gerilimini tanimlar.
» Motor gli¢ plakasindaki dedere esit olmaldir.
* Motora beslenecek maksimum sirtici ¢ikis gerilimini ayarlar..
« ACH550, motoru giris besleme geriliminden daha yuksek bir gerilimle
besleyemez.
Cikis gerilimi
A
P 9905 — — —
I
I
| Cikis
' frekansi
P 9907
9906 IMOTOR NOM CURR tipe gore degisir
Nominal motor akimini tanimlar.
* Motor gug plakasindaki dedere esit olmalidir.
* lzin verilen aralik: (0,2...2,0) - Iy (/N surtict akimi degeridir).
9907 IMOTOR NOM FREQ 10,0...500 Hz
Nominal motor frekansini tanimlar.
 Aralik: 10...500 Hz (tipik olarak 50 veya 60 Hz)
* Cikis geriliminin MOTOR NOMINAL GERILIMINE esit oldugu frekansi
ayarlar.
» Alan zayiflama noktasi = Nom frek * Besleme Ger. / Mot Nom Ger.
9908 IMOTOR NOM SPEED 50...30000 rpm
Nominal motor hizini tanimlar.
» Motor gli¢ plakasindaki dedere esit olmaldir.
9909 IMOTOR NOM POWER tipe gore degisir
Nominal motor guctini tanimlar.
» Motor gli¢ plakasindaki dedere esit olmaldir.
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Kod |Aciklama Aralik
9910 [MOTOR ID RUN 0=NO ID RUN,
1=STANDARD

Bu parametre, Motor Id Run adi verilen bir otomatik kalibrasyon iglemini

kontrol eder. Bu islem sirasinda surici, 6zelliklerini tespit etmek igin

motoru galistirir ve ardindan, bir motor modeli yaratarak kontrol

optimum hale getirir. Bu motor modeli 6zellikle agsagidaki durumlarda

verimli olur:

» Calisma noktasi sifir hiza yakin oldugunda.

» Calisma icin genis bir hiz araliginda, 6l¢ilmis herhangi bir hiz verisi
yokken (6rnegin bir darbeli enkoder yokken), nominal motor
momentinin Gzerinde bir moment araligi gerektiginde.

Motor Id Run ¢alismasi yapilmazsa, sirlcu ilk calistinldigi sirada

yaratti§i daha az ayrintili bir motor modeli kullanir. Bu, “ilk Calisma”

modeli, herhangi bir motor parametresi degistikten sonra, otomatik

olarak® guincellenir. Bu modeli glincellemek igin surtcd, sifir hizda 10 —

15 saniye sireyle motoru miknatislar.

*[Ik Calisma” modelini olusturmak igin 9904 = 1 (VECTOR: SPEED), veya
9904 = 3 (SCALAR: FREQ) ve 2101 = 3 (SCALAR FLYST) veya 5 (FLY +
BOOST) olmalidir.

Not: Motor modelleri dahili parametreler ve kullanici tarafindan
tanimlanan parametrelerle galigir. Strlicii bir model yaratirken kullanici
tarafindan tanimlanan parametreleri degistirmez.

0 = OFF + Motor Id Run olusturma prosesini devre digi birakir. (Bir motor
modelinin igleyisini devre disi birakmaz.)

1 = ON + Bir sonraki galistirma komutunda Motor Id Run etkinlegtirilir.
Calisma tamamlandiktan sonra bu deger otomatik olarak 0 olur.

Motor Id Run islemi gergeklestirmek icin:
1. Yuku motordan ayirin (veya yuku sifira yaklastirin).
2. Motor ¢alismasinin glvenli oldugunu dogrulayin:
 Calisma motoru otomatik olarak ileri yonde galistirir = ileri donls
yénindn guvenli oldugundan emin olun.
» Calisma motoru otomatik olarak nominal hizin %50...80’'inde
calistinr + bu hizda ¢alismanin givenli oldugundan emin olun.
3. Asagidaki parametreleri kontrol edin (fabrika ayarlari degistiriimisse):
+ 2001 MINIMUM SPEED < 0
* 2002 MAXIMUM SPEED > motor rampa hizinin %80’i
+ 2003 MAX CURRENT > I, degerinin %100’G.
* Maksimum moment (2014, 2017 ve/veya 2018 numaral
parametreler) > %50.
4. Kontrol panelinde:
*« PARAMETERS segimini yapin.
* Grup 99'u segin.

* 9910 numarali parametreyi segin.
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Grup 01: OPERATING DATA

Bu grupta, gercek sinyaller dahil olmak Uzere slrtci ¢alisma
verileri yer almaktadir. Suricd, élgiimlere veya hesaplamalara
dayanarak gergek sinyaller icin degerleri ayarlar. Bu degerleri siz
ayarlayamazsiniz.

Kod |Aciklama Aralk

0102 |[SPEED 0...30000 rpm
Motorun hesaplanan devri (rpm)

0103 |OUTPUT FREQ 0,0...500,0 Hz
Motora uygulanan frekans (Hz). (Ayrica, fabrikasyon ayari olarak
OUTPUT ekraninda gdsterilir.)

0104 [CURRENT tipe gore degisir
ACH550 tarafindan olcller motor akimi. (Ayrica, fabrikasyon ayari
olarak OUTPUT ekraninda gdsterilir.)

0105 [TORQUE -%200...%200
Cikis momenti. Motor saftinda, nominal motor momentinin yiizdesi (%)
olarak hesaplanan moment degeri.

0106 |IPOWER tipe gore degisir
kW cinsi él¢llen motor giicu

0107 |DC BUS VOLTAGE 0...2,5*Vyn
ACH550 tarafindan 6lgllen VDC cinsi DC bara gerilimi.

0109 |OUTPUT VOLTAGE 0...2,0*Vyn
Motora uygulanan gerilim

0110 |DRIVE TEMP 0...150°C
Sirtct sogutma blogunun santigrat cinsinden sicakhigi.
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Kod |Aciklama Aralik
0111 |EXTERNAL REF 1 0...300000 rpm/
0...500 Hz
Harici referans rRer1, rpm veya Hz cinsinden — birimler parametre 9904
tarafindan belirlenir.
0112 |[EXTERNAL REF 2 %0...100
(moment igin %0...600)
Harici referans, REF2, % cinsinden.
0113 |CTRL LOCATION 0=HAND, 1=EXT1,
2=EXT2
Aktif kontrol konumu. Alternatifler sunlardir:
0 = HAND
1=EXT1
2 = EXT2
0114 |RUN TIME (R) 0...9999 h
Siricindn saat (h) cinsinden toplam galisma suresi
» Parametre ayar modundayken YUKARI ve ASAGI tuslarina ayni
anda basilarak resetlenebilir.
0115 |KWH COUNTER (R) 0...9999 kWh
Sarlcinin, kilovat saat cinsi toplam eneriji tuketimi,
» Parametre ayar modundayken YUKARI ve ASAGI tuglarina ayni
anda basilarak resetlenebilir.
0116 |APPL BLK OUTPUT %0...100
(moment i¢in %0...600)
Uygulama blogu ¢ikis sinyali. Deger, asagidaki 6gelerden gelir:
» PFA Kontroli aktifse PFA kontroll veya
» parametre 0112 EXTERNAL REF 2.
0118 |DI1-3 STATUS 000...111 (0...7 ondalik)
Ug dijital girisin durumu
» Durum bir ikili say sisteminde gosterilir.
» 1, girisin etkinlestirildigini gosterir.
« 0, girisin devre disi birakildi§ini g6sterir.
DI1 DI2 DI3
0119 |DI4-6 STATUS 000...111 (0...7 ondalik)
Ug dijital girigin durumu
» Bkz. parametre 0118 DI1-3 STATUS.
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Kod |Aciklama Aralik
0120 |AIM %0...100
Analog giris 1'in % cinsi nispi degeri.
0121 |AI2 %0...100
Analog giris 2'nin % cinsi nispi degeri.
0122 |RO1-3 STATUS 0...111 (0...7 ondalik)
Ug réle gikisinin durumu
» 1, roleye enerji verildigini gosterir.
+ 0, réleye verilen enerjinin kesildigini gosterir.
ROLE 1 DURUMU —l
ROLE 2 DURUMU
ROLE 3 DURUMU
0123 |RO4-6 STATUS 0...111 (0...7 ondalik)
Ug role cikisinin durumu. Bkz. parametre 0122.
0124 |AO1 0...20 mA
Analog ¢ikis 1’in miliamper cinsi degeri.
0125 |AO2 0...20 mA
Analog ¢ikis 2'nin miliamper cinsi degeri.
0126 |PID 1 OUTPUT -%1000...1000
Proses PID (PID1) kontrolér ¢ikiginin % cinsi degeri
0127 |PID 2 OUTPUT -%100...100
Harici PID (PID2) kontrolor gikisinin % cinsi degeri
0128 |PID 1 SETPNT birim ve 6lgek parametre
4006/4106 ve 4007/4107
PID1 kontrolor set degeri sinyali tarafindan tanimlanir
 Birimler ve dlgek PID parametreleri
0129 |PID 2 SETPNT birim ve 6lgek parametre
4206ve4207tarafindan
tanimlanir
PID2 kontrol6r set degeri sinyali
+ Birimler ve 6lgek PID parametreleri
0130 |PID 1 FBK birim ve 6lcek parametre
4006/4106 ve 4007/4107
PID1 kontrolér geri besleme sinyali tarafindan tanimlanir
* Birimler ve Olgek PID parametreleri
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Kod [Aciklama Aralik
0131 |PID 2 FBK birim ve 6lgek parametre
4206 ve 4207 tarafindan
tanimlanir
PID2 kontrolor geri besleme sinyali
« Birimler ve dlgek PID parametreleri
0132 |PID 1 DEVIATION birim ve Olgek parametre
4006/4106 ve 4007/4107
PID1 kontrol6rii referans degeri ve gercek  tarafindan tanimlanir
deger arasindaki fark
« Birimler ve dlgek PID parametreleri
0133 |PID 2 DEVIATION birim ve Olgek parametre
4206 ve 4207 tarafindan
tanimlanir
PID 2 kontrol referans degeri ile gercek deger arasindaki fark.
» Birimler ve 6lgek PID parametreleri tarafindan tanimlanir
0134 COMM RO WORD 0...65535
Seri hat (izerinden yazilabilen bos veri alani.
» Rodle ¢ikis kontroll igin kullanilr
» Bkz. parametre 1401.
0135 |[COMM VALUE 1 -32768...+32767
Seri hat Gizerinden yazilabilen bos veri alani.
0136 |COMM VALUE 2 -32768...+32767
Seri hat (izerinden yazilabilen bos veri alani.
0137 PROCESS VAR 1 -
Proses degiskeni 1
* Grup 34: PANEL DISPLAY 0140 parametreleri tarafindan tanimlanir
0138 |PROCESS VAR 2 -
Proses degiskeni 2
* Grup 34: PANEL DISPLAY 0140 parametreleri tarafindan tanimlanir
0139 |PROCESS VAR 3 -
Proses degiskeni 3
* Grup 34: PANEL DISPLAY 0140 parametreleri tarafindan tanimlanir
0140 |RUN TIME 0...499,99 kh
Sdrlcinin bin saat cinsi toplam ¢alisma suresi (kh).
» Resetlenemez.
0141 ]MWH COUNTER 0...9999 MWh
Surlcinin megavat saat cinsi toplam enerji tiketimi.
* Resetlenemez.
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Kod |Aciklama Aralik

0142 |REVOLUTION CNTR 0...9999
Motorun milyon devir cinsinden toplam devri. 5
+ Parametre ayar modundayken YUKARI ve ASAGI tuglarina ayni

anda basilarak resetlenebilir.

0143 |DRIVE ON TIME (HI) 0...65535
Sdrucunln, gin olarak agik kaldigi toplam sure.

* Resetlenemez.

0144 |DRIVE ON TIME (LO) 0...43200
Sdrlcinin 2 saniyelik tiklama olarak toplam calisma siresi (30 tiklama
= 60 saniye).

* Resetlenemez.
0145 MOTOR TEMP 10...200°C /
0...5000 ohm
Santigrat Derece cinsi motor sicakligi / ohm cinsi PTC direnci.
« Sadece motor sicaklik sensérl ayarlandiginda gegerlidir. Bkz.
parametre 3501.
0150 |CB TEMP -20,0...150,0°C

Sirucu kontrol kartinin santigrat cinsinden sicakhgi.
Not: Bazi surictler, bu 6zelligi desteklemeyen kontrol kartina (OMIO)

sahiptir. Strlict her zaman 25,0°C sabit degerini gosterir.
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Grup 03: FB ACTUAL SIGNALS

Bu grup, fieldbus haberlesmesini izler. Ayrica bkz. Seri
haberlegsme bolumu.

Kod

Aciklama

Aralik

0301

FB CMD WORD 1

Fieldbus Komut Word 1'in salt okunur kopyasi
Fieldbus komutu, striciyu bir fieldbus denetleyicisinden kontrol

etmek igin baslica yontemdir. Bu komut, iki Komut Word'den olusur.

Komut Word’lerde bulunan ikili kodlanmis yénergeler striiclyt

mevcut durumlar arasinda dondstardr.
Komut Word'leri kullanarak suriicuyu izlemek igin bir dis yer (EXT1

veya EXT2) etkin olmali ve comMm olarak ayarlanmalidir. (Bkz. 1001 ve
1002 parametreleri.)
Kontrol paneli word'li onaltili sayi sisteminde gériintiler. Ornegin, Bit
0'da tum sifirlar ve bir adet 1, 0001 olarak gériintilenir. Bit 15'te tim
sifirlar ve bir adet 1, 8000 olarak gorintilenir.

Bit # |0301, FB CMD WORD 1 0302, FB CMD WORD 2
0 |[|STOP FBLOCAL_CTL
1 |START FBLOCAL_REF
2 |REVERSE START_DISABLE1
3 |LOCAL START_DISABLE2
4 |RESET Rezerve
5 |EXT2 Rezerve
6 |RUN_DISABLE Rezerve
7 |STPMODE_R Rezerve
8 |STPMODE_EM Rezerve
9 |STPMODE_C Rezerve
10 |RAMP_2 Rezerve
11 |RAMP_OUT_O0 REF_CONST
12 |RAMP_HOLD REF_AVE
13 |RAMP_IN_O LINK_ON
14 |RREQ_LOCALLOC REQ_STARTINH
15 |TORQLIM2 OFF_INTERLOCK

Parametrelerin listesi ve tanimlari
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Kod |Aciklama Aralik
0302 |FB CMD WORD 2 -
Fieldbus Komut Word 2'nin salt okunur kopyasi
* Bkz. parametre 0301.
0303 [FB STS WORD 1 -
Durum Word 1'in salt okunur kopyasi
« Sdrucu fieldbus denetleyicisine durum bilgisi génderir. Durum iki
Durum Word’den olusur.
Bit # (0303, FB STS WORD 1 0304, FB STS WORD 2
0 |[READY ALARM
1 |ENABLED REQ_MAINT
2 |STARTED DIRLOCK
3 |RUNNING LOCALLOCK
4 |ZERO_SPEED CTL_MODE
5 |ACCELERATE Rezerve
6 |DECELERATE Rezerve
7 |AT_SETPOINT Rezerve
8 |LIMIT Rezerve
9 |SUPERVISION Rezerve
10 |REV_REF REQ_CTL
11 |[REV_ACT REQ_REF1
12 |PANEL_LOCAL REQ_REF2
13 |FIELDBUS_LOCAL REQ_REF2EXT
14 |[EXT2_ACT ACK_STARTINH
15 |HATA ACK_OFF_ILCK
0304 |[FB STS WORD 2 -

Durum Word 2'nin salt okunur kopyasi

* Bkz. parametre 0303.
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Kod |Aciklama Aralik
0305 [FAULT WORD 1 -

Hata Word 1'in salt okunur kopyasi

» Bir hata etkin oldugunda etkin hataya iligkin bit, Hata Word'lerde
belirlenir.

» Her bir hatanin Hata Word'leri icinde ayrilmis bir bit degeri vardir.

* Hatalarin agiklamalari igin bkz. Hata listeleri, sayfa 350 .

» Kontrol paneli word'l onaltili sayi sisteminde gorintiler. Ornegin, Bit
0'da tum sifirlar ve bir adet 1, 0001 olarak gérintilenir. Bit 15'te tim
sifirlar ve bir adet 1, 8000 olarak gérinttlenir.

Bit # |0305, FAULT WORD 1 (0306, FAULT WORD 2 |0307, FAULT WORD 3
0 |OVERCURRENT UNDERLOAD EFB 1
1 |DC OVERVOLT THERM FAIL EFB 2
2 |DEV OVERTEMP  |OPEX LINK EFB 3
3 |SHORT CIRC OPEX PWR INCOMPATIBLE SW
4 |Rezerve CURR MEAS Rezerve
5 |DC UNDERVOLT [SUPPLY PHASE Rezerve
6 |Al1LOSS Rezerve Rezerve
7 |AI2LOSS OVERSPEED Rezerve
8 |MOT OVERTEMP |Rezerve Rezerve
9 |PANEL LOSS DRIVE ID Rezerve
10 |ID RUN FAIL CONFIG FILE Sistem Hatasi
11 |MOTOR STALL SERIAL 1 ERR Sistem Hatasi
12 |CB OVERTEMP EFB CON FILE Sistem Hatasi
13 |EXT FAULT 1 FORCE TRIP Sistem Hatasi
14 |EXT FAULT 2 MOTOR PHASE Sistem Hatasi
15 |EARTH FAULT OUTP WIRING Param. Ayari Hatasi
0306 [FAULT WORD 2 -
Hata Word 2'nin salt okunur kopyasi
* Bkz. parametre 0305.
0307 [FAULT WORD 3 -
Hata Word 3'ln salt okunur kopyasi
* Bkz. parametre 0305.

Parametrelerin listesi ve tanimlari

177




ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kod |Aciklama Aralik

0308 |ALARM WORD 1 -

ALARM WORD 1'in salt okunur kopyasi

 Bir alarm etkin oldugunda, etkin alarma iligkin bit Alarm Word'lerde
belirlenir.

 Her bir alarmin Alarm Word'ler iginde ayrilmig bir bit degeri vardir.

« Alarm word’lin timu ilk durumuna getirilene kadar bitler ayarlanmis
kalir. (Word yerine sifir yazarak resetlenir.)

+ Kontrol paneli word'ii onaltili sayi sisteminde gérintiler. Ornegin, Bit
0'da tum sifirlar ve bir adet 1, 0001 olarak gérintilenir. Bit 15'te tim
sifirlar ve bir adet 1, 8000 olarak goriintdlenir.

Bit # |0308, ALARM WORD 1 0309, ALARM WORD 2
0 |OVERCURRENT OFFBUTTON 0*
1 |OVERVOLTAGE PID SLEEP
2 |UNDERVOLTAGE ID RUN
3 |DIRLOCK OVERRIDE
4 10 COMM START ENABLE 1 MISSING
5 |AI1 LOSS START ENABLE 2 MISSING
6 |AI2LOSS EMERGENCY STOP
7 |PANEL LOSS Rezerve
8 |DEVICE OVERTEMP INPUT PHASE LOSS
9 |MOTOR TEMP Rezerve
10 |UNDERLOAD
11 |MOTOR STALL
12 |AUTORESET
13 |AUTOCHANGE
14 |PFA INTERLOCK
15 |Rezerve

0309 |ALARM WORD 2 -

ALARM WORD 2'nin salt okunur kopyasi
» « Bkz. parametre 0308.
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Grup 04: FAULT HISTORY

Bu grup, suricu tarafindan raporlanmis hatalarin en son
gecmisini depolar.

Kod |Agiklama Aralik
0401 |LAST FAULT hata kodlari (kontrol
paneli metin olarak
goriintiilenir)
0 = Hata ge¢misini temizle (panel tGzerinde = NO RECORD).
n = Son kaydedilen hatanin hata kodu
0402 |FAULT TIME 1 tarih gg.aa.yy/
giin cinsinden galisma
siiresi

Son hatanin meydana geldigi giin. iki sekilde olabilir:

» Eger gercek zamanli saat galisiyorsa, tarih.

» Eger gercek zaman saati kullaniimiyorsa veya ayarlanmadiysa,
acildiktan sonraki giin sayisi.

0403 [FAULT TIME 2 saat ss.dd.ss

Son hatanin meydana geldigi saat. ki sekilde olabilir:

» Eger gercek zamanl saat gcalisiyorsa, ss:dd:ss bigciminde gercek
zamanl.

» Eger gercek zaman saati kullaniimiyorsa veya ayarlanmadiysa,
acilistan beri gegen zaman ss:dd:ss bigiminde (0402’de raporlanan
tam glnler ¢ikartilir).

0404 |[SPEED AT FLT -

En son hatanin meydana geldigi zamandaki motor hizi (rpm)
0405 FREQ AT FLT -

En son hatanin meydana geldigi zamandaki frekans (Hz)
0406 |VOLTAGE AT FLT -

En son hatanin meydana geldigi zamandaki DC bara gerilimi (V)
0407 |CURRENT AT FLT -

En son hatanin meydana geldigi zamandaki motor akimi (A)
0408 [TORQUE AT FLT -

En son hatanin meydana geldigi zamandaki motor torku (%)
0409 |STATUS AT FLT -

En son hatanin meydana geldigi zamandaki strici durumu (onaltili

say! sistemiyle kodlu word)

0410 |DI1-3 AT FLT 000...111 (ikili say sist.)

En son hatanin meydana geldigi zamandaki dijital girislerin 1...3
durumu
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Kod |Aciklama Aralik

0411 |DI4-6 AT FLT 000...111 (ikili sayi sist.)
En son hatanin meydana geldigi zamandaki dijital girislerin 4...6
durumu

0412 |PREVIOUS FAULT 1 par. 0401
ikinci en son hatanin hata kodu. Salt okunur.

0413 |PREVIOUS FAULT 2 par. 0401
Uglincii en son hatanin hata kodu. Salt okunur.
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Grup 10: START/STOP/DIR

Bu grup:

» start, stop ve yon degisikliklerini segilir kilan komutlar igin
harici kontrol yerlerini (EXT1, ve EXT2) tanimlar

+ yonii kilitler veya yén denetimini segilir kilar. iki harici kontrol
konumu arasinda segim yapmak igin, sonraki gruptaki
parametre 1102'yi kullanin.

Kod |Agiklama Aralik

1001 |EXT1 COMMANDS 0...14

Harici kontrol konumu 1'i (EXT1) tanimlar + start, stop ve yon
komutlarinin konfiglirasyonu.

0 = NOT SEL + Start, stop ve yon komutlari i¢in dig kaynak bulunmaz
1 =DI1 + Iki kablolu Start/Stop.

» Start/Stop, DI1 dijital girisi izerindendir (DI1 aktif = Start; DI1 devre
digl = Stop).

» Parametre 1003 yéni tanimlar. 1003 = 3 (REQUEST) segmek, 1003 =
1 (FwD) ile aynidir.

2 =DI1, 2 + iki kablolu Start/Stop, Yon.

« Start/Stop, DI1 dijital girigi Gzerindendir (DI1 aktif = Start; DI1 devre
disi = Stop).

* Yon kontroll (parametre 1003 = 3 (REQUEST) gerektirir) dijital giris
DI2 {izerindendir (DI2 etkin = Geri; DI2 devre disi = lleri).

3 =pI1pP, 2P + Ug kablolu Start/Stop.

« Start/Stop komutlari yayl butonlar yoluyla (P, “pulse” anlamina gelir)
gerceklestirilir.

» Start normalde dijital giris DI1'e bagli agik bir digmeyle
gerceklestirilir. Strtictiyl baglatmak igin DI2 dijital girisi, DI1'deki
darbe 6ncesinde etkinlestiriimelidir.

* Coklu Start butonlarini paralel baglayin.

+ Stop normalde kapal bir buton yoluyla DI2 dijital girisine baghdir.

* Coklu Stop butonlarini seri baglayin.

» Parametre 1003 y6nl tanimlar. 1003 = 3 (REQUEST) segmek, 1003 =
1 (FwD) ile aynidir.

4 = DI1P, 2P, 3 + Ug kablolu Start/Stop, Yén.

» Start/Stop komutlari DI1P, 2P igin anlatildigi gibi yayli butonlar
Uzerindendir.

* YOn denetimi (parametre 1003 = 3 (REQUEST) gerektirir) DI3 dijital
girigi Uzerinden gerceklesir
(D13 etkin = Geri; DI3 devre digl = ileri).
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Kod |Aciklama Aralik

5 =DI1P, 2P, 3P + Basla ileri, Basla Geri ve Dur.

« Start ve Y6n komutlari es zamanli olarak iki ayri buton yoluyla (P,
“pulse” anlamina gelir) verilir.

+ Bagla ileri komutu dijital giris DI1'e bagli normalde agik bir diigme
yoluyla verilir. Strticlyl baglatmak icin, dijital giris DI3, DI1'deki
darbe sirasinda etkinlestiriimelidir.

» Bagla Geri komutu dijital giris DI2'ye baglh normalde acik bir digme
yoluyla verilir. Strticlyl baslatmak i¢in DI3 dijital girisi, DI2'deki
vurum oncesinde etkinlegtirilmelidir.

» Coklu Start butonlarini paralel baglayin.

« Stop, DI3 dijital girisine bagli normalde kapali bir buton yoluyla verilir.

» Coklu Stop butonlarini seri baglayin.

* Gerektirdigi parametre 1003 = 3 (REQUEST).

6 = DI6 + iki kablolu Start/Stop.

« Start/Stop, DI6 dijital girisi Uzerinden gergeklestirilir (DI6 aktif = Start;
DI6 devre digl = Stop).

» Parametre 1003 y6nu tanimlar. 1003 = 3 (REQUEST) segmek, 1003 =
1 (FwD) ile aynidir.

7 = DI6, 5 + ki kablolu Start/Stop/Yén.

« Start/Stop, DI6 dijital girisi Gzerinden gergeklestirilir (DI6 aktif = Start;
DI6 devre disl = Stop).

* Yon denetimi (gerektirdigi parametre 1003 = 3 (REQUEST)) DI5 dijital
girisi Uzerinden gerceklesir.

(DI5 etkin = Geri; DI5 devre disi = lleri).
8 = KEYPAD + kontrol paneli

« Start/Stop ve YOn komutlari EXT1 etkin oldugunda kontrol paneli
Uzerinden verilir.

* Yon denetimi 1003 = 3 (REQUEST) parametresini gerektirir.

9 = DI1F, 2R + Start/Stop/Y6n komutlari bI1 ve DI2 kombinasyonlariyla
verilir.

« ileri Start = DI1 aktif ve DI2 devre disl.

» Geri Start = DI1 devre digiI ve DI2 aktif.

* Stop = hem DI1 hem de DI2 aktif veya her ikisi de devre disl.

* Gerektirdigi parametre 1003 = 3 (REQUEST).

10 = comm + Start/stop ve yon komutlari igin fieldbus Komut Word'u
kaynak olarak atar.

* Komut Word 1'in (parametre 0301) 0,1, 2 Bitleri start/stop ve yon
komutlarini etkinlestirir.

* Ayrintili talimatlar igin, bkz. fieldbus kullanici kilavuzu.

11 = TIMER 1 + Start/Stop kontroliini zamanlayici 1'e atar (Zamanlayici
etkin = START; Zamanlayici devre digi = STOP).

* Bkz: Grup 36: TIMED FUNCTIONS.

12...14 = TIMER 2...4 + Start/Stop kontrolliini zamanlayici 2...4'e atar.

* Bkz. TIMER 1.
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Kod |Aciklama Aralik

1002 |[EXT2 COMMANDS 0...14
Harici kontrol konumu 2'yi (EXT2) tanimlar + start, stop ve yon
komutlarinin konfiglirasyonu.
» Bkz. yukarida parametre 1001 EXT1 COMMANDS .

1003 |DIRECTION 1...3

Motorun dénus yénindn denetimini tanimlar.
1 = FORWARD + DonUs ileri yoniinde sabitlenmistir.
2 = REVERSE + Donus, geri ydonunde sabitlenmigtir.

3 = REQUEST + Donus yénl komut ile degistirilebilir.

Parametrelerin listesi ve tanimlari
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Grup 11: REFERENCE SELECT

Bu grup sunlari tanimlar:
« Sdrdcunidn, komut kaynaklari arasinda nasil segim yaptigi
* REF1 ve REF2 igin 6zellikler ve kaynaklar.

REF1
Panel
! | [PTT07
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ;REH —|REF1
'Panel REF 2 [P1106 CoL! —
—o...17 |__|P1107] . REF2
EEER:CZ)UT P P1108[ PANEL
. . Man/Oto
ffffffffffffffffffffffffff Segim
L I{HAND |-
Panel REF 1 oo T AUTO
:Pane P1103 :
1 DI gf,t P1104|;  [P1102
1 Al e [ [P1105[T[EXT1
EXT1 EXT2
PanelRef2 e
! —{P1106 i
DI _| | Isabit |—10...
Al _ Hiz
1 —1|19
EXT2
Kod |Aciklama Aralik
1101 |KEYPAD REF SEL 1...2

Lokal kontrol modunda kontrol edilen referansi secer.

1 = REF1 (Hz/rpm) + Referans tirl, parametre 9904 MOTOR CTRL
MODUNA baglidir.
* 9904 = 1 (VECTOR: SPEED) ise, hiz referansi (rpm)
* 9904 = 3 (SCALAR: FREQ) ise, frekans referansi (Hz)

2 = REF2 (%)
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Kod

Aciklama Aralik

1102

EXT1/EXT2 SE -6...12

iki harici kontrol yeri EXT1 veya EXT2 arasinda secim yapmak igin

kaynak tanimlar. Béylece Start/Stop/Y®&n komutlari ve referans sinyalleri

icin kaynak tanimlar.

0 = EXT1 + Harici kontrol konumu 1'e seger (EXT1).

* EXT1'IN Start/Stop/Ydn tanimlari igin, bkz. parametre 1001 EXT1
COMMANDS
+ EXT1'in referans tanimlari i¢in, bkz. parametre 1103 REF1 SELECT.

1 =DI1 + DI1'in durumuna bagh olarak EXT1 veya EXT2'ye kontrol atar
di1 (D11 etkin = EXT2; DI1 devre disI = EXT1).

2...6 = DI2...DI6 + Segili dijital girisin durumuna bagh olarak EXT1 veya
EXT2'ye kontrol atar.

» Bkz. DI1.

7 = EXT2 + Harici kontrol konumu 2'yi seger (EXT2).

* EXT2'nin Start/Stop/Y6n tanimlari igin, bkz. 1002 EXT2 COMMANDS
parametresi.
« ex12'in referans tanimlari igin, bkz. parametre 1106 REF2 SEGIMI.

8 = coMmM =+ Fieldbus kontrol word'e bagl olarak harici kontrol konumu
EXT1 veya EXT2 Uzerinden slrtctinin denetimini atar.

» Komut Word 1'den (parametre 0301) Bit 5, etkinlestirilmis harici
kontrol konumunu (EXT1 veya EXT2) tanimlar.
* Ayrintil talimatlar igin, bkz. fieldbus kullanici kilavuzu.

9 = TIMER 1 + Zamanlayicinin durumuna bagl olarak, EXT1 veya EXT2'ye
kontrol atar (Zamanlayici etkin = EXT2; Zamanlayici devre digl =
EXT1).

* Bkz: Grup 36: TIMED FUNCTIONS.

10...12 = TIMER 2...4 + Zamanlayicinin durumuna bagl olarak, EXT1
veya EXT2'ye kontrol atar..
* Bkz. TIMER 1.

-1 = DI1(INV) = DI1'in durumuna bagh olarak EXT1 veya EXT2'ye kontrol
atar (DI1 etkin = EXT1; DI1 devre digl = EXT2).

-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) + Segili dijital girisin durumuna bagli olarak,
EXT1 veya EXT2'ye kontrol atar.

* Bkz. DIT(INV).
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Kod |Aciklama Aralik

1103 |REF1 SELECT 0...17
Harici referans rRer1 igin sinyal kaynagini secer.
0 = KEYPAD + Kontrol panelini referans kaynagi olarak tanimlar.
1 = AI1 = Analog giris 1'i (Al1) referans kaynagdi olarak tanimlar.
2 = AI2 + Analog giris 2'i (A12) referans kaynagi olarak tanimlar.
3 = AI1/JoysT + Oyun gubugu isletimi igin konfiglire edilen analog giris
1’i (A1) referans kaynagi olarak tanimlar.
* Minimum giris sinyali strtctyu ters yénde maksimum referansta
calistinir. Parametre 1104’0 kullanarak minimum degeri tanimlayin.
» Maksimum girig sinyali strtcuyu ileri ydnde maksimum referansta
calistinir. Parametre 1105’0 kullanarak maksimum degeri tanimlayin.
* Gerektirdigi parametre 1003 = 3 (REQUEST).

UYARI! Referans araliginin alt degeri tiimiyle geri isletim komutu
verdigi icin referans araliginin alt degeri olarak 0 V kullanmayin. Bunu
yaparsaniz ve eger denetim sinyali (0 V giris) kaybolursa, sonug geri
isletimdir. Bunun yerine 6rneksel girdinin kaybolup, bir hatayi
tetiklemesi ve siriicliyl durdurmasi nedeniyle asagidaki dizenegi
kullanin.
* 1301 MINIMUM AI1 (1304 MINIMUM AI2) parametresini %20 (2 V veya 4
mA\) olarak ayarlayin.
* 3021 AI1 FAULT LIMIT parametresini %5 veya Uizerinde bir degere
ayarlayin.
* 3001 AI<MIN FUNCTION parametresini 1 (HATA) olarak ayarlayin.

EXT REF 1 MAX 4

EXT REF 1 MIN—

- EXT REF 1 MIN-|

- EXT REF 1 MAX]
v

2V /4 mA

0OV/0mA

EXT REF 1 MIN

- EXT REF 1 MIN
Histeresis Tam Olgegin %4 'l
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Kod

Aciklama Aralik

4 = AI2/JoYsT + Oyun ¢ubugdu isletimi icin konfigure edilen analog giris
2'yi (A12) referans kaynagi olarak tanimlar.
» Bkz. yukaridaki (A12/J0YST) agiklamasi.

5 = DI3U,4D(R) + Sayisal girdileri hiz referans kaynagi olarak tanimlar
(motor potansiyometre kontrolu).

« DI3 dijital girisi hizi artirir (U, “yukar” anlamina gelmektedir).

* DI4 dijital girisi, hizi disurur (D, “asagl” anlamina gelmektedir).

+ Stop komutu referans degerini resetler (R, “reset” anlamina gelir).

» 2205 ACCELER TIME 2 parametresi referans sinyalinin degisim hizini
denetler.

6 = DI3U,4D + Asagidakiler hari¢, yukaridakiyle (DI3uU,4D(R)) aynidir:

« Stop komutu referans degerini resetlemez. Referans degeri
saklanir.

* Surticl yeniden start edildiginde motor saklanan referans degerine
hizlanir (segilen rampa oraninda).

7 = DI5U,6D + Yukaridakiyle (DI3u,4D) aynidir, ancak kullanilan dijital
girigler DI5 ve DIG'dIr.

8 = comM + Fieldbus’i referans kaynagi olarak tanimlar.

9 = comMm+AI1 + Fieldbus ve analog girdi 1 (A1) birlesimini referans
kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris referansi diizeltme, sayfa
188.

10 = comm*AI1 + Fieldbus ve sayisal girdi 1 (Al1) birlesimini referans
kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris referansi diizeltme, sayfa
188.

11 = DI3U, 4D(RNC) + Asagidakiler hari¢, yukaridakiyle DI3uU,4D(R)
aynidir:

* Kontrol kaynaginin degistirilmesi (ExT1'den EXT2'ye, EXT2'den
EXT1'e, LOC'tan REM'e) referansi kopyalamaz.

12 = pI3U,4D(NC) + Asagidakiler harig, yukaridaki DI3U,4D ile aynidir:

* Kontrol kaynaginin degistirilmesi (ExT1'den EXT2'ye, EXT2'den
EXT1'e, LOC'tan REM'e) referansi kopyalamaz.

13 = DI5U,6D(NC) + Asagidakiler harig, yukaridaki DI3U,4D ile aynidir:

* Kontrol kaynaginin degistirilmesi (ExT1'den EXT2'ye, EXT2'den
EXT1'e, LOC'tan REM'e) referansi kopyalamaz.

14 = AI1+A12 + Referans kaynagi olarak sayisal giris 1 (A1) ve analog
giris 2 (AI2) kombinasyonu referans kaynagidir. Bkz. Analog giris
referansi dlizeltme, sayfa 188.

15 = AI1*AI2 + Analog giris 1 (A1) ve analog giris 2 (AI2)
kombinasyonunu referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris
referansi dlizeltme, sayfa 188.

16 = AI1-AI2 + Analog giris 1 (A1) ve analog giris 2 (AI2)
kombinasyonunu referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris
referansi dlizeltme, sayfa 188.

17 = AI1/A12 + Analog giris 1 (AI1) ve analog giris 2 (AI2)
kombinasyonunu referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris
referansi dlizeltme, sayfa 188.
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Kod |Aciklama Aralik
Analog giris referansi diizeltme
9, 10, ve 14...17 parametre degerleri asagidaki tabloda bulunan
formuld kullanir.
Deger ayari |Al referansinin hesaplanmasi
C+B C degeri + (B degeri - %50 referans degeri)
C*B C degeri * (B degeri / %50 referans degeri)
C-B (C degeri + %50 referans degeri) — B degeri
C/B (C degeri * %50 referans degeri) / B degeri
Burada:
* C = Ana Referans degeri
(=9, 10 degerleri igin coMM ve = 14...17 degerleri igin AI1).
+ B = Duizeltme referansi
(=9, 10 degerleri igin AI1 ve = 14...17 degerleri igin AI2).
Ornek: Sekil 9, 10ve A
14...17 deger ayarlari 17 (/)
icin referans kaynak 100 -//- -------------
egrilerini gosterir:
o C=%25. 80--\---"-"-"-"-"-"=-=-—=-—=----
P 40_12 SETPOINT 04>\ ____ A9, 14 (+)
MIN = 0.
* P 4013 SETPOINT 40— - — — = - == =L —=T10,15 (%)
MAX = 0.
+ B yatay eksen 20-- - - - - = N~ - - -
boyunca degisir. -« 16()
0 0 %100 B
1104 |REF1 MIN 0...500 Hz /
0...30000 rpm
Harici referans 1 igin minimum degeri ayarlar.
* Minimum analog giris sinyali (volt veya amp seklinde tiim sinyalin
yuzdesi olarak) Hz/rpm cinsinden rRer1 MIN'e karsilik gelir.
* 1301 MINIMUM AI1 parametresi veya 1304 MINIMUM AI2 parametresi,
minimum analog giris sinyalini belirler.
* Bu parametreler (referans, analog min ve maksimum ayarlar) ¢ikis
icin Olgek ve ofset ayarlama imkani sunar.
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Kod |Aciklama Aralik
1105 [REF1 MAX 0...500 Hz /
0...30000 rpm

Harici referans 1 i¢in maksimum degeri ayarlar.

» Maksimum analog giris sinyali (volt veya amp seklinde tiim sinyalin
yuzdesi olarak) Hz/rpm cinsinden rRer1 MAX'e karsilik gelir.

» 1302 MAXIMUM Al1 parametresi veya 1305 MAXIMUM AI2 parametresi,
maksimum analog giris sinyalini belirler.

A Extref

P 1105
(MAKS)

P 1104 | Analog
(MIN) I giris sinyali
P 1301 veya P 1302 veya
P 1304 P 1305
Ext ref
A
P 1104 |
(MIN)

P 1105 _
(MAKS)

| .
| Analog giris

» sinyali

P 1301 veya P 1302 veya
P 1304 P 1305
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Kod |Aciklama Aralik
1106 |REF2 SELECT 0...17,19
Harici referans REF2 igin sinyal kaynagdini seger.

0...17 = 1103 REF1 SELECT parametresiyle aynidir.

19 = PID10UT + Referans PID1 gikisindan alinmistir. Bkz. Grup 40:
PROCESS PID SET 1ve Grup 41: PROCESS PID SET 2.

19=PID1 '—» REF2 LIMIT ; El?e'IF/;‘lsa :
SELECT MAKs (1107, 1108) > ]ig% '
1..17 j MIN (1107, 1108)
1107 |REF2 MIN 0...100%

(moment i¢in %0...600)
Harici referans 2 igin minimum degeri ayarlar.

* Minimum analog giris sinyali (volt veya amp olarak) % olarak REF2
MIN degerine karsilik gelir.

* 1301 MINIMUM AI1 parametresi veya 1304 MINIMUM AI2 parametresi,
minimum analog giris sinyalini belirler.

* Bu parametre minimum frekans referansini ayarlar.

» Deger asagidakilerin ylzdesidir:

— maksimum frekans veya hiz

— maksimum proses referansi

— nominal moment.

1108 [REF2 MAX %0...100

(moment i¢in %0...600)
Harici referans 2 igcin maksimum degeri ayarlar.

* Maksimum analog giris sinyali (volt veya amp olarak) yuzde cinsinden
REF2 MAX degerine karsilik gelir.

* 1302 MAXIMUM AI1 parametresi veya 1305 MAXIMUM AI2 parametresi,
maksimum analog giris sinyalini belirler.

* Bu parametre maksimum frekans referansini ayarlar.

» Deger asagidakilerin ylzdesidir:

— maksimum frekans veya hiz

— maksimum proses referansi

— nominal moment.
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Grup 12: CONSTANT SPEEDS

Bu grup bir dizi sabit hiz tanimlar. Genel olarak:

* 0...500 Hz veya 0...30000 rpm araliginda 7 sabit hiz
programlayabilirsiniz.

» Degerler pozitif olmalidir (sabit hizlar i¢in negatif hiz degeri
bulunmamaktadir.)

» Eger asagidakiler gerceklesirse sabit hiz segimleri yok
sayilir:
- proses PID referansi izlenir, veya
- surlcu lokal kontrol kipindedir, veya
- PFA (Pump and Fan Alternation) aktiftir.

Not: 1208 CONST SPEED 7 parametresi denetim sinyalinin
kaybolmasi durumunda etkinlegtirilebilecek s6zde hata hizi
yerine de kullanilir. Bkz. 3001 AI<MIN FUNCTION parametresi ve
3002 PANEL COMM ERROR parametresi.

Kod

Aciklama Aralik

1201

CONST SPEED SEL -14...14

Sabit Hizlari segmek icin kullanilan dijital girigleri tanimlar. Giristeki
genel aciklamalara bakiniz.
0 = NOT SEL + Sabit hiz fonksiyonunu devre digi birakir.
1 = D11 + dijital giris DI1 ile sabit hiz 1'i seger
» Dijital giris aktif = sabit Hiz 1 aktif.
2...6 = DI2...DI6 + DI2...DI6 dijital girigli Sabit Hiz 1'i secer.
* Yukariya bakiniz.
7 = DI1,2 =+ DI1 ve DI2 kullanimiyla U¢ sabit hizdan (1...3) birisini seger.
» Asagida tanimlandigi sekilde (0 = DI devre digi, 1 DI aktif) iki dijital
giris kullanir:

DI1 | DI2 |Fonksiyon

Sabit hiz yok
Sabit hiz 1 (1202)
Sabit hiz 2 (1203)
Sabit hiz 3 (1204)

+ Kontrol sinyali kayboldugunda etkinlestirilebilecek sézde hata hizi
olarak ayarlanabilir. Bkz. parametre 3001 AI<MIN fonksiyonu ve

0
1
0
1

=l Ol O

parametre 3002 PANEL COMM ERR.
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Kod

Aciklama Aralik

8 = DI2,3 + DI2 ve DI3 kullanimiyla (i¢ sabit hizdan (1...3) birisini seger.
» Kod igin bkz. (DI11,2).

9 = DI3,4 + DI3 ve DI4 kullanimiyla Ug¢ sabit hizdan (1...3) birisini seger.
* Kod igin bkz. (DI1,2).

10 = DI4,5 + DI4 ve DIS kullanimiyla Ug sabit hizdan (1...3) birisini secer.
» Kod igin bkz. (DI11,2).

11 = DI5,6 + DI1 ve DI6 kullanimiyla (¢ sabit hizdan (1...3) birisini seger.
» Kod igin bkz. (DI11,2).

12 =DI1,2,3 + DI1, DI2 ve DI3 kullanimiyla yedi sabit hizdan (1...7)
birisini seger.
» Asagida tanimlandigi sekilde (0 = DI devre dig1, 1 = DI aktif) Gg dijital

giris kullanir:

=4
=y
o
w

Fonksiyon

Sabit hiz yok
Sabit hiz 1 (1202)
Sabit hiz 2 (1203)
Sabit hiz 3 (1204)
Sabit hiz 4 (1205)
Sabit hiz 5 (1206)
Sabit hiz 6 (1207)
Sabit hiz 7 (1208)

13 = DI13,4,5 + DI3, DI4 ve DIS kullanimiyla yedi sabit hizdan (1...7)
birisini secer.
» Kod igin bkz. yukarida (DI11,2,3).

14 = DI4,5,6 + DI4, DI5 ve DI6 kullanimiyla yedi sabit hizdan (1...7)
birisini secer.
» Kod igin bkz. yukarida (DI11,2,3).

15...18 = TIMER 1...4 + Zamanlayici aktif oldugunda, sabit hiz 1'i seger.
* Bkz: Grup 36: TIMED FUNCTIONS.

19 = TIMER 1 & 2 + Zamanlayici 1 ve 2'nin durumuna bagh olarak bir
sabit hiz secer.
* Bkz. parametre 1209.

-1 = DI1(INV) + Dijital giris DI1 ile sabit hiz 1'i seger
« Ters isletim: Dijital giris devre digi = Sabit Hiz 1 aktif.

-2...- 6 = DI2(INV)...DI6(INV) + Dijital giris ile sabit hiz 1'i seger.

—\—\OO—\—\OOE
N

S Aalal oo oo

=[O =[O = OO

* Yukariya bakiniz.
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Kod |Aciklama Aralik
-7 = DI1,2(INV) + DI1 ve DI2 kullanimiyla ¢ sabit hizdan (1...3) birisini
seger.

* Ters islem, asagida tanimlandigi sekilde (0 = DI devre disi, 1 = DI
aktif) iki dijital giris kullanir:

DI1 | DI2 |Fonksiyon
1 | 1 |Sabit hiz yok
0 | 1 |Sabithiz1(1202)
1| 0 |Sabit hiz2 (1203)
0 | O |Sabit hiz 3 (1204)

-8 = DI2,3(INV) + DI2 ve DI3 kullanimiyla ¢ sabit hizdan (1...3) birisini
seger.
* Kod igin bkz. yukarida (DI11,2(INV)).

-9 = DI3,4(INV) + DI3 ve DI4 kullanimiyla G¢ sabit hizdan (1...3) birisini
seger.
* Kod igin bkz. yukarida (DI11,2(INV)).

-10 = DI4,5(INV) + DI4 ve DI5 kullanimiyla Ug sabit hizdan (1...3) birisini
seger.
* Kod igin bkz. yukarida (DI11,2(INV)).

-11 = DI5,6(INV) + DI5 ve DI6 kullanimiyla Ug¢ sabit hizdan (1...3) birisini
seger.
* Kod igin bkz. yukarida (DI11,2(INV)).

-12 = DI1,2,3(INV) + DI1, DI2 ve DI3 kullanimiyla yedi sabit hizdan (1...7)
birisini seger.
* Ters islem, asagida tanimlandigi sekilde (0 = DI devre disi, 1 = DI

aktif) Gg dijital giris kullanir:

DI1 | DI2 | DI3 |[Fonksiyon
111 1 [Sabit hiz yok

0] 1 1 [Sabit hiz 1 (1202)
11 0 | 1 |Sabithiz2 (1203)
0| O | 1 [Sabithiz3 (1204)
11 1 | O [Sabithiz4 (1205)
0| 1 | O [Sabithiz5 (1206)
1|1 0 | O [Sabithiz6 (1207)
0| O | O |Sabithiz7(1208)

-13 = DI3,4,5(INV) + DI3, DI4 ve DI5 kullanimiyla yedi sabit hizdan (1...7)
birisini secer.
* Kod igin bkz. (DI1,2,3(INV)).

-14 = DI4,5,6(INV) + DI4, DI5 ve DI6 kullanimiyla yedi sabit hizdan (1...7)
birisini secer.
* Kod igin bkz. (DI1,2,3(INV)).
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Kod

Aciklama Aralik

1202

CONST SPEED 1 0...30000 rpm /
0...500 Hz

Sabit Hiz 1 icin deger ayarlar.

+ Aralik ve birimler 9904 MOTOR CTRL MODE parametresine baghdir.

* 9904 = 1 (VECTOR: SPEED) ise aralik: 0...30000 rpm

* 9904 = 3 (SCALAR: FREQ) ise aralik: 0...500 Hz.

1203
1208

CONST SPEED 2...CONST SPEED 7 0...30000 rpm /
0...500 Hz

Her biri, sabit hiz icin bir deger ayarlar.

» Bkz. CONST SPEED 1.

1209

TIMED MODE SEL 1...2

Zamanlayicinin etkinlestirdigi sabit hiz modunu tanimlar. Zamanlayici,
harici referans ve maksimum ug¢ sabit hiz arasinda veya maksimum 4
secilebilir hizi (6rnegin, 1, 2, 3 ve 4 sabit hizlari) degistirmek icin
kullanilabilir.

1 = EXT/CS1/2/3 + Aktif bir zamanlayici yokken harici hizi seger, sadece
zamanlayici 1 aktifken sabit hiz 1'i secer, sadece zamanlayici 2
aktifken sabit hiz 2'yi secer ve hem zamanlayici 1 hem de
zamanlayici 2 aktifken sabit hiz 3'U seger.

TIMER1 | TIMER2 [Fonksiyon

0 0 |Harici referans
1 0 |[Sabithiz 1 (1202)
0 1 Sabit hiz 2 (1203)
1 1 Sabit hiz 3 (1204)

2 = Cs1/2/3/4 + Aktif bir zamanlayici yokken sabit hiz 1'i seger, sadece
zamanlayici 1 aktifken sabit hiz 2'yi secer, sadece zamanlayici 2
aktifken sabit hiz 3'U seger, her iki zamanlayici da aktifken sabit hiz
4'l seger.

TIMER1 | TIMER2 [Fonksiyon

0 0 |Sabit hiz 1 (1202)
1 0 |Sabit hiz2 (1203)
0 1 Sabit hiz 3 (1204)
1 1 Sabit hiz 4 (1205)

194

Parametrelerin listesi ve tanimlari




ACH550 Kullanim Kilavuzu

Grup 13: ANALOGUE INPUTS
Bu grup analog girigler igin limitler ve filtrelemeyi tanimlar.

Kod

Aciklama Aralik

1301

MINIMUM A1 %0...100

Analog girisin minimum degerini tanimlar.

» Degeri tim analog sinyal araliginin bir ylizdesi olarak tanimlar.
Asagidaki drnege bakiniz.

» Minimum analog girig sinyali 1104 REF1 MIN veya 1107 REF2 MIN'e
karsilik gelir.

* MINIMUM Al, MAXIMUM Al'den daha bulyulk olamaz.

» Bu parametreler (referans, analog min ve maksimum ayarlar) gikis
icin dlcek ve ofset ayarlama imkani sunar.

» Bkz. 1105 parametresi igin sekil.

Ornek. Minimum analog giris degerini 4 mA'ya ayarlamak igin:

» Analog girisi 0...20 mA akim sinyali i¢in konfiglire edin.

* Minimum (4 mA) degerini (20 mA) =4 mA /20 mA * %100 = %20’nin
tim araliginin bir ylzdesi olarak hesaplayin

1302

MAXIMUM Al1 0...100%

Analog girisin maksimum degerini tanimlar.

» Degeri tum analog sinyal araliginin bir ylzdesi olarak tanimlar.

» Maksimum analog giris sinyali 1105 REF1 MAX veya 1108 REF2 MAX'e
karsilk gelir.

* Bkz. 1105 parametresi igin sekil.

1303

FILTER A1 0..10s

Analog giris 1 (A1) icin filtreleme suresi sabitini tanimlar.
« Filtrelenen sinyal belirlenen sire igerisinde filtrelenmemis sinyalin
%63 degerine ulasir.

(%] 4 Filtrelenmemis

/éinyal

100 +
634 - - - - \ . .
| Filtrelenmig
I sinyal
|
|
Zaman sabiti
1304 [MINIMUM AI2 %0...100

Analog girisin minimum degerini tanimlar.
» Bkz. yukarida MINIMUM Al1.
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Kod |Aciklama Aralik

1305 |MAXIMUM AI2 %0...100

Analog girisin maksimum degerini tanimlar.
+ Bkz. yukarida MAXIMUM AI1.

1306 |FILTER Al2 0..10s

Analog giris 2 (A12) icin filtreleme suresi sabitini tanimlar.
* Bkz. yukarida FILTER A1 .
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Grup 14: RELAY OUTPUTS
Bu grup her bir réle ¢ikisini etkinlestiren kosulu tanimlar.

Kod |Agiklama Aralik

1401 |RELAY OUTPUT 1

Roéle 1'i etkinlestiren olay ya da kosulu, réle ¢ikisi 1’in ne anlama

geldigini tanimlar.

0 = NOT SEL + Rodle kullanilmaz ve enerjisi kesilir.

1 = READY + Sirlcl g¢alismaya hazir oldujunda réleye eneriji verir.
Gerektirdikleri:

» Calisma izni sinyalinin bulunmasi.

* Higbir hata bulunmamasi.

* Besleme geriliminin aralik dahilinde bulunmasi.
+ Acil Stop komutunun agik olmamasi.

2 = RUN + Surucu calismiyorken réleye enerji verir.

3 = FAULT (-1) + Gug uygulandiginda roleye enerji verir. Bir hata
meydana geldiginde enerijiyi keser.

4 = FAULT + Bir hata aktifken réleye eneriji verir.

5 = ALARM =+ Bir alarm aktifken roleye eneriji verir.

6 = REVERSED + Motor ters yonde dénerken réleye enerji verir.

7 = STARTED + Siiriicli start komutu aldi§inda (Caligtirma izni sinyali
bulunmasa da) réleye eneriji verir. Siriict stop komutu aldiginda veya
bir hata meydana geldiginde rélenin enerijisi kesilir.

8= SUPRV1 OVER + Denetlenen ilk parametre (3201) siniri (3203)
astiginda roleye enerji verir.

* Bkz: Grup 32: SUPERVISION.

9 = SUPRV1 UNDER + Denetlenen ilk parametre (3201) sinirin (3202)
altina dustuginde réleye eneriji verir.
* Bkz: Grup 32: SUPERVISION.

10= SUPRV2 OVER + Denetlenen ikinci parametre (3204) siniri (3206)
astiginda roleye enerji verir.

* Bkz: Grup 32: SUPERVISION.

11 = SUPRV2 UNDER + Denetlenen ikinci parametre (3204) sinirin (3205)
altina dustuginde réleye eneriji verir.
* Bkz: Grup 32: SUPERVISION.

12= SUPRV3 OVER + Denetlenen lglinct parametre (3207) siniri (3209)
astiginda roleye enerji verir.

* Bkz: Grup 32: SUPERVISION.

13 = SUPRV3 UNDER + Denetlenen Uglinct parametre (3207) sinirin
(3208) altina diistigiinde roleye enerii verir.

* Bkz: Grup 32: SUPERVISION.
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Kod |Aciklama Aralik

14 = AT SET POINT + Cikis frekansi, referans frekansina esit oldugunda
réleye eneriji verir.

15 = FAULT (RST) + Sirlict hatali durumda oldugunda réleye ener;ji verir
ve programlanmig otomatik reset gecikmesinden sonra resetler.

» Bkz. parametre 3103 DELAY TIME.

16 = FLT/ALARM + Hata veya alarm gergeklestiginde roleye enerji verir.

17 = EXT CTRL + Harici kontrol segildiginde réleye enerji verir.

18 = REF 2 SEL + EXT2 segildiginde réleye eneriji verir.

19 = CONST FREQ + Sabit bir hiz secildiginde réleye ener;ji verir.

20 = REF LOSS + Referans veya aktif kontrol konumu kayboldugunda
réleye eneriji verir.

21 = OVERCURRENT + Agirl akim veya hata meydana geldiginde roleye
enerji verir.

22 = OVERVOLTAGE + Asiri gerilim veya hata meydana geldiginde réleye
enerji verir.

23 = DRIVE TEMP + Surlicl veya kontrol karti asiri iIsinma alarmi veya
hatasi meydana geldiginde réleye ener;ji verir.

24 = UNDERVOLTAGE + Duguk gerilim veya hata meydana geldiginde
réleye eneriji verir.

25 = A1 LOSS + Al1 sinyali kayboldugunda réleye ener;ji verir.

26 = AI2 LOSS + A2 sinyali kayboldugunda réleye eneriji verir.

27 = MOTOR TEMP + Motor asiri iIsinma alarmi verdiginde veya hata
meydana geldiginde réleye enerji verir.

28 = STALL + Ani durus alarmi veya hata meydana geldiginde réleye
enerji verir.

29 = UNDERLOAD + Dusuk yuk alarmi veya hata meydana geldiginde
réleye eneriji verir.

30 = PID SLEEP + PID uyku fonksiyonu aktifken réleye ener;ji verir.

31 = PFA + PFA kontrolliinde motora start/stop komutu vermek igin
roleyi kullanir (Bkz. Grup 81: PFA CONTROL).

* Bu segenegi yalniz PFC kontrolii kullanildiginda tercih edin.
« Surlcl galigmadiginda secim etkinlestirilir / devre digi birakilir.

32 = AUTOCHANGE + PFC otomatik degistirme islemi uygulandiginda
réleye eneriji verir.

* Bu secenegi yalniz PFC kontroli kullanildiginda tercih edin.

33 = FLUX READY + Motor miknatislandiinda ve nominal moment
saglayabildiginde (motor nominal miknatislanmaya ulastiginda)
réleye eneriji verir.

34 = USER s2 + Kullanici Parametre Seti 2 etkinlestirildiginde réleye
enerji verir.

198 Parametrelerin listesi ve tanimlari




ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kod |Aciklama Aralik
35 = comM + Fieldbus haberlesmesi girisine gore rdleyi enerjilendirir.
« « Fieldbus, asagidaki tabloya uygun olarak réle réle 1...réle 6'ya
enerji veren ikili kodu parametre 0134’e yazar.
» 0 = Roleden enerijiyi kes, 1 = Rdleyi enerjilendir.
Par. 0134 | Binary | RO6 | RO5|RO4 |RO3 | RO2 | RO1
0 000000 0 0 0 0 0 0
1 000001 0 0 0 0 0 1
2 000010 0 0 0 0 1 0
3 000011 0 0 0 0 1 1
4 000100 0 0 0 1 0 0
63 111111 1 1 1 1 1 1
36 = comm(-1) + Fieldbus haberlesmesi girisine gore roleyi enerjilendirir.
« « Fieldbus, asagidaki tabloya uygun olarak réle réle 1...role 6'ya
enerji veren ikili kodu parametre 0134’e yazar.
+ 0 = Roleden enerijiyi kes, 1 = Roleyi enerjilendir.
Par. 0134 Ikili RO6 | RO5|RO4 | RO3|RO2 | RO1
0 000000 1 1 1 1 1 1
1 000001 1 1 1 1 1 0
2 000010 1 1 1 1 0 1
3 000011 1 1 1 1 0 0
4 000100 1 1 1 0 1 1
63 111111 0 0 0 0 0 0
37 = TIMER 1 + Zamanlayici 1 etkinlestirildiginde roleye enerii verir.
* Bkz: Grup 36: TIMED FUNCTIONS.
38...40 = TIMER 2...4 + Zamanlayici 2...4 aktif oldugunda réleye enerji
verir.
* Bkz. TIMER 1.
41 = M.TRIG FAN + Sogutma fani sayaci tetiklendiginde roleye eneriji
verir.
42 = M.TRIG REV + Devir sayaci tetiklendiginde roleye ener;ji verir.
43 = M. TRIG RUN + Calisma stiresi sayaci tetiklendiginde roleye eneriji
verir.
44 = M.TRIG MWH + Glig tiiketim sayaci tetiklendiginde roleye enerji verir.
45 = OVERRIDE + Gegersiz kilma fonksiyonu etkinlestirildiginde réleye
enerji verir.
1402 [RELAY OUTPUT 2 0...45
Roéle 2'i etkinlestiren olay ya da kosulu, réle ¢ikisi 2'nin ne anlama
geldigini tanimlar.
» Bkz. 1401 RELAY OUTPUT 1.
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Kod |Aciklama Aralik
1403 |RELAY OUTPUT 3 0...45
Roéle 3'G etkinlestiren olay ya da kosul, réle ¢ikisi 3’n ne anlama
geldigini tanimlar.
* Bkz. 1401 RELAY OUTPUT 1.
1404 RO 1 ON DELAY 0...36
Réle 1 igin agma
gecikmesini tanimlar.  Kontrol olay! _| ‘—
* Role gikisi 1401,
PFC'ye l |
ayarlandiginda Réle durumu l | l
agma/kapama
i i — —
gecikmeleri yok 1404 ON DELAY 1405 OFF DELAY
sayllir.
1405 RO 1 OFF DELAY 0...3600 s
Roéle 1 igin kapama gecikmesini tanimlar.
» Role ¢ikisi 1401, PFC’ye ayarlandiginda agma/kapama gecikmeleri
yok sayilir.
1406 RO 2 ON DELAY 0...3600 s
Roéle 2 igin agma gecikmesini tanimlar.
* Bkz. RO 1 ON DELAY.
1407 RO 2 OFF DELAY 0...3600 s
Roéle 2 igin kapama gecikmesini tanimlar.
* Bkz. RO 1 OFF DELAY.
1408 RO 3 ON DELAY 0...3600 s
Réle 3 igin agma gecikmesini tanimlar.
* Bkz. RO 1 ON DELAY.
1409 RO 3 OFF DELAY 0...3600 s
Réle 3 igin kapama gecikmesini tanimlar.
* Bkz. RO 1 OFF DELAY.
1410 [RELAY OUTPUT 4...6 0...45
- |Role 4...6'yi1 etkinlestiren olay ya da kosulu, réle ¢ikisi 4...6’nin anlama
1412 |geldigini tanimlar.
* Bkz. 1401 RELAY OUTPUT 1.
1413 |RO 4 ON DELAY 0...3600 s
Roéle 4 igin agma gecikmesini tanimlar.
* Bkz. RO 1 ON DELAY.
1414 |RO 4 OFF DELAY 0...3600 s

Roéle 4 igin kapama gecikmesini tanimlar.
* Bkz. RO 1 OFF DELAY.
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Kod

Aciklama

Aralik

1415

RO 5 ON DELAY

Réle 5 igin agma gecikmesini tanimlar.
* Bkz. RO 1 ON DELAY.

0...3600 s

1416

RO 5 OFF DELAY

Roéle 5 igin kapama gecikmesini tanimlar.
* Bkz. RO 1 OFF DELAY.

0...3600 s

1417

RO 6 ON DELAY

Réle 6 igin agma gecikmesini tanimlar.
* Bkz. RO 1 ON DELAY.

0...3600 s

1418

RO 6 OFF DELAY
Roéle 6 igin kapama gecikmesini tanimlar.

» Bkz. RO 1 OFF DELAY.

0...3600 s

Parametrelerin listesi ve tanimlari
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Grup 15: ANALOGUE OUTPUTS

Bu grup, suricinin analog (akim sinyali) ¢ikislarini tanimlar.

Sirdclinidn analog ¢ikiglar ve dzellikleri agagdidakiler olabilir:

* herhangi bir Grup 01: OPERATING DATA parametresi

+ c¢lkig akiminin programlanabilir minimum ve maksimum
degerleri ile sinirli olmasi

+ kaynak parametresinin (veya igeriginin) minimum ve
maksimum degerlerini tanimlayarak olgeklenir (ve/veya
tersine gevrilir). Minimum deger iceriginden (parametreler
1502 veya 1508) daha az bir maksimum deger (parametre
1503 veya 1509) tanimlamak tersine gevrilmis bir ¢ikti ile
sonuglanir.

+ filtrelenmis.

Kod |Aciklama Aralik

1501 |[AO1 CONTENT 99...199

Analog cikis AO1 icin igerik tanimlar.

99 = EXCITE PTC + PTC turliinde sensor igin bir akim kaynagi saglar.
Cikis = 1,6 mA. Bkz: Grup 35: MOTOR TEMP MEAS.

100 = ExcITE PT100 = PTC100 tipi sensdr icin bir akim kaynagi saglar.
Cikis = 9,1 mA. Bkz: Grup 35: MOTOR TEMP MEAS.

101...145 + Grup 01: OPERATING DATA dahilindeki bir parametreye
karsilik gelen ¢ikis.

» Deger ile tanimlanmis parametre (6rnegin, deger 102 = parametre
0102)
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Kod |Aciklama Aralik
1502 |[AO1 CONTENT MIN -
Minimum deger AAO (MA)
igerigini belirler. P1505/1 - -~~~ - - - - -
* |gerik, parametre P 1511 |
1501 tarafindan [
secilen !
parametredir. |
* Minimum deger |
bir analog ¢ikisa  p 1504 /| [
dondstirilecek — p 1519 | | AO IGERIGI
minimum deger 5 1502/1508 : >
icerigine P 1503/1509
basvurur. AO (mA)
+ Buparametreler  p 15054
(icerik ve gecerli P 1511
minimum ve
maksimum
ayarlar) ¢ikis igin
Olcek ve ofset
ayarlama imkani
sunar. Bkz. sekil. P 1504/
P 1510 | ! 5
' | AO ICERIGI
' P 1502/1508
P 1503/1509
1503 |[AO1 CONTENT MAX -
Maksimum deger igerigini belirler.
« Igerik, parametre 1501 tarafindan segilen parametredir.
» Maksimum deger bir analog ¢ikisa donusturilecek maksimum deger
icerigine basvurur.
1504 (MINIMUM AO1 0,0...20,0 mA
Minimum ¢ikis akimini ayarlar.
1505 [MAXIMUM AO1 0,0...20,0 mA
Maksimum ¢ikis akimini ayarlar.
1506 [FILTER AO1 0,0...10,0 s
AO1 icin filtreleme siresi sabitini tanimlar.
« Filtrelenen sinyal belirlenen sire igerisinde filtrelenmemis sinyalin
%63 degerine ulasir.
» Bkz. 1303 parametresi icin sekil.
1507 |[AO2 CONTENT 99...199
Analog ¢ikis AO2 igin igerik tanimlar. Bkz. yukarida AO1 CONTENT.
1508 [AO2 CONTENT MIN -
Minimum deger icerigini belirler. Bkz. yukaridaki AOTCONTENT MIN.
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Kod |Aciklama Aralik

1509 |[AO2 CONTENT MAX -

Maksimum deger igerigini belirler. Bkz. yukarida AO1 CONTENT MAX.
1510 [MINIMUM AO2 0...20,0 mA

Minimum ¢ikis akimini ayarlar. Bkz. yukarida MINIMUM AO1.

1511 [IMAXIMUM AO2 0...20,0 mA
Maksimum ¢ikis akimini ayarlar. Bkz. yukarida MAXIMUM AO1.

1512 FILTER AO2 0...10,0 s

AO?2 icin filtreleme slresi sabitini tanimlar. Bkz. yukarida FILTER AO1.
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Grup 16: SYSTEM CONTROLS

Bu grup bir dizi sistem kilitteme seviyeleri, ilk duruma getirme ve
etkinlestirme tanimlar.

Kod

Aciklama Aralik

1601

RUN ENABLE -6...7

Calismay etkinlestirme sinyalinin kaynagini secer. Bkz. 2710. sayfadaki

sekil.

0 = NOT SEL + Slrtcinun harici Galisma izni sinyali olmaksizin
c¢alismasina imkan saglar.

1 = D11 + Dijital giris DI1'i Calisma izni sinyali olarak tanimlar.

+ Bu dijital giris, Calisma izni i¢in etkinlestiriimelidir.

» Eger gerilim diger ve dijital girisin etkinligini kaldirirsa, sirtcu
serbest durusa gegecek ve Calisma izni sinyali devam edene dek
baslamayacaktir.

2...6 = DI2...DI6 + Dijital girig DI2...DI6'yi Calisma izni sinyali olarak
tanimlar.

* Bkz. DI1.

7 = coMM + GCalisma izni sinyali igin fieldbus Komut Word kaynak olarak
atanir.

» Komut Word 1’in (parametre 0301) Bit 6's1 Calisma devre disi
sinyalini etkinlestirir.

* Ayrintili talimatlar igin, bkz. fieldbus kullanim kilavuzu.

-1 = DI1(INV) + Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i Calisma izni sinyali
olarak tanimlar.

* Calisma izni igin bu dijital giris devre disi birakiimalidir.

» Eger bu dijital giris etkinlestirilirse, suriict serbest durusa gegecek
ve Calisma izni sinyali devam edene dek ¢calismaya
baslamayacaktir.

-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) + Tersine gevrilmis dijital giris DI2...DI6'yI

Calisma izni sinyali olarak tanimlar.

* Bkz. DIT(INV).
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Kod

Aciklama Aralik

1602

PARAMETER LOCK 0...2

Kontrol panelinin (operatdr tus takimi) parametre degerlerini degistirip

degdistiremeyecegini belirler.

» Bu kilit makrolarin gerceklestirdigi parametre degisikliklerini
sinirlandirmaz.

 Bu kilit fieldbus girdileri tarafindan yazilan parametre degisikliklerini
sinirlandirmaz.

0 = LOCKED + Parametre degerlerini degistirmek icin kontrol panelini
kullanamazsiniz.
« Kilit sadece gecerli sifreyi parametre 1603’e girdiginizde agilabilir.

1 = OPEN + Parametre degerlerini degistirmek igin denetim masasini
kullanabilirsiniz.

2 = NOT SAVED + parametre degerlerini degistirmek igin denetim
masasini kullanabilirsiniz, fakat degerler kalici bellekte depolanmaz.
» Degisen parametre degerlerini bellege kaydetmek icin parametre

1607 PARAM SAVE 'i 1'e (SAVE) ayarlayin.

1603

PASS CODE 0...65535
Dogru gegis kodunu girmek parametre kilidini acar.

* Bkz. yukarida parametre 1602.

» Kod 358 kilidi agar.

+ Bu giris otomatik olarak 0’a doner.

1604

FAULT RESET SEL -6...8

Hata resetleme sinyali icin kaynak secer. Eger hata agmasi sonrasinda
artik hatanin nedeni ortadan kalkmissa, sinyal sirticuyu resetler.
0 = KEYPAD + Denetim masasini tek hata resetleme kaynagi olarak
tanimlar.
 Kontrol paneli ile her zaman hatayi resetlemek mimkindir.
1 = D11 + Dijital giris DI1'i hata resetleme kaynagi olarak tanimlar.
« Dijital girisi etkinlestirmek, surticlyu resetler.
2...6 = DI2...DI6 + Dijital girig DI2...DI6'yI hata resetleme kaynag olarak
tanimlar.
* Bkz. DI1.
7 = START/STOP + Stop komutunu hata resetleme kaynagi olarak
tanimlar.
« Fieldbus haberlesme start, stop ve yoén komutlarini temin ettiginde
bu secenegi kullanmayin.
8 = coMM + Fieldbus hata resetleme kaynagi olarak tanimlanir.
» Komut Word fieldbus haberlesme yoluyla saglanir.
» Komut Word 1’in (parametre 0301) 4 biti strtcuyu ilk durumuna
getirir.
-1 = DI1(INV) + Tersine gevrilmig dijital giris DI1'i hata resetleme kaynagi
olarak tanimlar.
« Dijital girisi devre disi birakmak suricuyu resetler.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) + Tersine ¢evrilmis dijital giris DI2...DIB'yi
hata kaynagi olarak tanimlar.

* Bkz. DIT(INV).
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Kod

Aciklama Aralik

1605

USER PAR SET CHG -6...6

Kullanici parametre ayarlarini degistirmek i¢in kullanilacak kontroli

tanimlar.

» Bkz. parametre 9902 (APPLIC MACRO).

» Kullanici Parametre Ayarlari’ni degistirmek igin stirlict stop
edilmelidir.

» Degisim sirasinda surlici start edilmemelidir.

Not: Herhangi bir parametre ayarini degistirirken veya bir motor
tanimlamasi yaparken Kullanici Parametre Ayarlari'ni her zaman
kaydedin.

» Besleme enerjisi kesilip verildiginde veya Parametre 9902 (APPLIC
MACRO) degistirildiginde, strlcl en son saklanan ayarlari yikler.
Kullanici parametre ayarlarinda kaydedilmemis degisiklikler kaybolur.

Not: Bu parametrenin (1605) degeri Kullanici Parametre Ayarlari’na
dahil edilmemistir ve Kullanici Parametre Ayarlari degdistiginde
degisiklige ugramaz.

Not: Kullanici Parametre Ayari 2'nin sec¢imini denetlemek icin réle
cikisini kullanabilirsiniz.

» Bkz. parametre 1401.

0 = NOT SEL + Kontrol panelini (operator tus takimi) Kullanici Parametre
Ayarlari’ni (parametre 9902’yi kullanarak) degistirmek igin tek
denetim olarak tanimlar.

1 =DI1 + Sayisal girdi DI1'i Kullanici Parametre Ayarlari’ni degistirmek
icin bir kontrol olarak tanimlar.

« Sirlcd, Kullanici Parametre Seti 1'i dijital girisin diisen kenarinda
yukler.

* Sirticl, Kullanici Parametre Seti 2'i dijital girisin yikselen kenarinda
yukler.

» Sadece sirlcu stop edildiginde Kullanici Parametre seti degisir.

2...6 = DI2...DI6 + Dijital giris DI2...DI6'y1 Kullanici Parametre Ayarlari’'ni
degistirmek i¢in bir kontrol olarak tanimlar.

* Bkz. DI1.

-1 = DI1(INV) + Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i Kullanici Parametre
Ayarlarr’ni degistirmek igin bir kontrol olarak tanimlar.

« Surtcl, Kullanici Parametre Seti 1'i dijital girisin yukselen kenarinda
yukler.

« Sirlcd, Kullanici Parametre Seti 2'yi dijital girisin diisen kenarinda
yukler.

» Sadece slriict stop edildiginde Kullanici Parametre seti degisir.

-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) + Tersine gevrilmis dijital giris DI2...DI6'yI
Kullanici Parametre Ayarlari’ni dedistirmek icin bir kontrol olarak
tanimlar.

* Bkz. DIT(INV).
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Kod |Aciklama Aralik
1606 [LOCAL LOCK -6...8
HAND modunun kullanimi i¢in kontrolt tanimlar. HAND modu, kontrol
panelinden surici kontroliine imkan saglar.
* LOCAL LOCK aktifken kontrol paneli HAND moduna degistirilemez.
0 = NOT SEL + Kilidi devre disi birakir. Kontrol paneli ile HAND modu
segilebilir ve sirtct kontrol edilebilir.
1 = DI1 + Dijital giris DI1'i lokal kilidi ayarlamak igin kontrol olarak
tanimlar.
« Dijital giris etkinlestirildiginde lokal kontrol kilitlenir.
« Dijital giris devre disi birakildiginda HAND segimi etkinlesir.
2...6 = DI2...DI6 +Dijital giris DI2...DI6'yI yerel kilidi ayarlamak icin bir
kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
7 = ON + Kilidi ayarlar. Kontrol paneli HAND modunu se¢cemez ve
suriclyl kontrol edemez.
8 = comM + Komut Word 1'in (parametre 0301) 14. bitini yerel kilidi
ayarlamak igin bir kontrol olarak tanimlar.
» Komut Word, fieldbus Uzerinden haberlesme yoluyla saglanir.
-1 = DI1(INV) + Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i lokal kilidi ayarlamak igin
bir kontrol olarak tanimlar.
« Dijital giris devre digiI birakildiginda lokal kontrol kilitlenir.
« Dijital girig etkinlestirildiginde HAND secimi etkinlesir.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) + Tersine ¢evrilmis dijital giris DI2...DIB'yI
yerel kilidi ayarlamak igin bir kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DIT(INV).
1607 |PARAM. SAVE 0=DONE, 1=SAVE

Degistirilen tim parametreleri kalici bellege kaydeder.

+ Fieldbus yoluyla degistirilen parametreler otomatik olarak kalici
bellege kaydedilmezler. Kaydetmek i¢in bu parametreyi kullanmaniz
gerekir.

+ Egder 1602 PARAMETER LOCK = 2 (KAYDEDILMEMIS) ise kontrol
panelinden (operatér tug takimi) degistirilen parametreler
kaydedilmezler. Kaydetmek icin bu parametreyi kullanmaniz gerekir.

» Eger 1602 PARAMETER LOCK = 1 (ACIK) ise, kontrol panelinden
degistirilen parametreler aninda kalici bellege kaydedilir.

0 = DONE + Tum parametreler kaydedildiginde deder otomatik olarak
degisir.

1 = SAVE + Degistirilen parametreleri kalici bellege kaydeder.
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Kod |Aciklama Aralik

1608 [START ENABLE 1 -6...7

Start izni 1 sinyalinin kaynagini seger. Bkz. 210. sayfadaki sekil.

Not: Start izni fonksiyonu, Calisma izni fonksiyonundan farklidir.

0 = NOT SEL + Surtcunin harici Start izni sinyali olmaksizin ¢alismasina
imkan saglar.

1 = D11 + Dijital giris DI1'i Start izni 1 sinyali olarak tanimlar.

* Bu dijital girig, Start izni 1 icin etkinlestirilmelidir.

» Eger gerilim diser ve dijital giris devre digi kalirsa, sirlcl serbest
durusa gegecek ve kontrol paneli ekraninda 2021 numarali alarm
goruntilenecektir. Calisma izni 1 sinyali devam edene kadar suriict
start edilmeyecektir.

2...6 = DI2...DI6 + Dijital girig DI2...DI6'yI Start izni 1 sinyali olarak
tanimlar.

* Bkz. DI1.

7 = coMM + Fieldbus Komut Word'l Start izni 1 sinyali igin kaynak
olarak atar.

» Komut Word 2'nin (parametre 0302) 2. biti Start devre digi 1 sinyalini
etkinlestirir.

* Ayrintili talimatlar igin, bkz. fieldbus kullanim kilavuzu.

-1 = DI1(INV) + Tersine cevrilmis dijital giris DI1'i Calisma izni 1 sinyali
olarak tanimlar.

-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) + Tersine ¢evrilmis dijital giris DI2...DI6'yI
Start izni 1 sinyali olarak tanimlar.

* Bkz. DI1 (INV).
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Kod IAglkIama

Aralik

Surlict start

s

|
| Réle enerjilendi

Role
enerjisi kesildi

Damper
kapali

1

1

| Damper agik |

1

1

1

1

1

[P — >
Damper ! | Dampér
acllma | ) kapama

slresi

slresi

Damper
kapali

2

I Hizlanma
zamani
(par. 2202)

Motor !
durdurulur

START/STOP
COMMAND
(Grup 10: START/
STOP/DIR)

START ENABLE
SIGNAL
(parametre

1608 ve1609)

STARTED
RELAY STATUS
(Grup 14: RELAY
OUTPUTS)

DAMPER
STATUS

Dampertamamen
acildiginda, dam-
perin u¢
anahtarindan
RUN ENABLE
SIGNAL
(parametre 1601)

MOTOR STATUS
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Kod |Aciklama Aralik

1609 [START ENABLE 2 -6...7
Start izni 2 sinyalinin kaynagini seger.
Not: Start izni fonksiyonu, Calisma izni fonksiyonundan farkhdir.

0 = NOT SEL + Surtcunin harici Start izni sinyali olmaksizin ¢alismasina
imkan saglar.
1 = D11 + Dijital giris DI'i Start izni 2 sinyali olarak tanimlar.

* Bu dijital girig, Start izni 2 icin etkinlestiriimelidir.

» Eger gerilim diser ve dijital giris devre digi kalirsa, sirlcl serbest
durusa gegecek ve kontrol paneli ekraninda 2022 numarali alarm
goruntilenecektir. Calisma izni 2 sinyali devam edene kadar suriict
calismayacaktir..

2...6 = DI2...DI6 + Dijital girig DI2...DI6'yI Start izni 2 sinyali olarak
tanimlar.

* Bkz. DI1.

7 = coMM + Fieldbus Komut Word'l Start izni 2 sinyali igin kaynak
olarak atar.

» Komut Word 3'iin (parametre 0302) 3. biti Start devre digi 2 sinyalini
etkinlestirir.

* Ayrintili talimatlar igin, bkz. fieldbus kullanim kilavuzu.

-1 = DI1(INV) + Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i Calisma izni 2 sinyali
olarak tanimlar.
-2...-6 = DI2 (INV)...DI6(INV) + Tersine ¢evrilmis dijital giris DI2...DI6 'y

Start izni 2 sinyali olarak tanimlar.

* Bkz. DI1 (INV).

1610 |DISPLAY ALARMS 0...1

Asagidaki alarmlarin gérulip goérilmedigini kontrol eder:
* 2001 OVERCURRENT
* 2002 OVERVOLTAGE
» 2003 UNDERVOLTAGE
+ 2009 DEVICE OVERTEMP
0=NoO
1=VES
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Grup 17: OVERRIDE

Bu grup gecersiz kilma aktivasyon sinyalinin kaynagini, gegersiz

kilma hiz/frekans ve sifresini ve gegersiz kilma isleminin nasil

etkinlestirilecegini ve devre disi birakilacagini tanimlar.

Gegersiz kilma 6zelligi, 6rnegdin yangin ¢iktiginda kullanilabilir.

Gegersiz kilma DI etkinlestirildiginde sirtci durur ve 6nceden

ayarlanmis hiz veya frekansi hizlandirir. DI devre disi

birakildiginda surlci durur ve yeniden baglar. Start komutu,

Calisma izni ve Start izni AUTO modunda aktifse, gegersiz kilma

modundan sonra surtici otomatik olarak normal bir sekilde

calismaya devam eder. HAND modundayken, stiriicii OFF

moduna doner.

Gegersiz kilma aktifken:

» Sirdcl 6nceden ayarlanmis hizda galisir.

e SirlcuU tim tus takimi komutlarini yok sayar.

+ Sirlcl haberlesme hatlarindan gelen tim komutlari yok
sayar.

» Sirlcu gegersiz kilma etkinlestirme/devre digi birakma,
Calisma izni ve Start izni harig tim dijital girisleri yok sayar..

» Sdrlcu “2020 OVERRIDE MODE” alarm mesaijini gorintiler.

Asagidaki hatalar yok sayilir:
3 | DEV OVERTEMP

6 | DC UNDERVOLT
7 | Al1LOSS

8 |AI2LOSS

9 | MOT OVERTEMP
10 | PANEL LOSS

12 | MOTOR STALL
14 | EXT FAULT 1

15 | EXT FAULT 2

17 | UNDERLOAD
18 | THERM FAIL

21 | CURR MEAS

22 | SUPPLY PHASE
24 | OVERSPEED
28 | SERIAL 1 ERR
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29 | EFB CONFILE
30 | FORCE TRIP
31 |EFB1

32 |EFB2

33 |EFB3

34 | MOTOR PHASE

1001 | PAR PFA REF NEG

1003 | PAR Al SCALE

1004 | PAR AO SCALE

1006 | PAR EXT RO

1007 | PAR FBUS

1008 | PAR PFA MODE

Gecersiz kilma modunun devreye alinmasi:

1.

2.

Grup 17 harig, parametreleri tim gruplara gerektigi sekilde
girin.

Gegersiz kilma modunu (P 1701) etkinlestirecek dijital girisi
segcin.

Motor kontrol moduna bagli (P 9904) gecersiz kilma modu
(P 1702 veya P 1703) icin frekans veya hiz referansini girin.
Sifreyi girin [P 1704 (358)].

Gegersiz kilma modunu (P 1705) etkinlestirin.

Gegersiz kilma parametrelerini dedistirerek:

1.

Gegersiz kilma modu halihazirda aktifse, devre digi birakin:
« Sifreyi girin (P 1704).

» Gegersiz kilma modunu (P 1705) devre digi birakin.
Gerekirse, gecersiz kilma parametre setini (P 9902)
yukleyin.

Grup 17 harig, parametreleri gerektigi sekilde degistirin.
Grup 17'deki parametreleri gerektigi sekilde degistirin:

* Gecersiz kilma modu (P 1701) igin dijital giris.

* Frekans veya hiz referansi (P 1702 or P 1703).
Sifreyi girin (P 1704).

Gegersiz kilma modunu (P 1705) etkinlestirin. Stric,
gecersiz kilma parametre setini, tum parametrelerin yeni
degerleriyle degistirir.
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Kod |Agiklama Aralik

1701 |OVERRIDE SEL -6...6
Gecersiz kilma sinyalinin kaynagini seger.

0 = NOT SEL + Gegersiz kilma aktivasyon sinyali segili degildir.

1 = DI1 + Dijital giris DI1'i gegersiz kilma aktivasyon sinyali olarak
tanimlar.
« Bu dijital giris, gecgersiz kilma aktivasyon sinyali igin

etkinlestirilmelidir.

2...6 = DI2...DI6 + Dijital girig DI2...DI6'yi gegersiz kilma aktivasyon
sinyali olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.

-1 = DI1(INV) + Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i gegersiz kilma
aktivasyon sinyali olarak tanimlar.

-2...-6 = DI2(INV)...DIG(INV) + Tersine ¢evrilmis dijital giris DI2...DIB'yi
Calisma gecersiz kilma aktivasyon sinyali olarak tanimlar.
* Bkz. DI1 (INV).

1702 |OVERRIDE FREQ 0...500 Hz
Gegersiz kilma islemi icin dnceden ayarlanmis frekansi tanimlar. Dénus
yonl parametre 1003 tarafindan tanimlanir.

Not: Motor kontrol modu (parametre 9904) VECTOR: FREQ (3) ise, bu
dederi ayarlayin.

1703 |OVERRIDE SPEED 0...30,000 rpm
Gegersiz kilma islemi icin 6nceden ayarlanmis hizi tanimlar. Donis
yonl parametre 1003 tarafindan tanimlanir.

Not: Motor kontrol modu (parametre 9904) VECTOR: SPEED (1) ise, bu
degderi ayarlayin.

1704 |OVERRIDE PASS CODE 0...65535
Dogru sifrenin girilmesi, parametre bir adet degisiklik yapiimasi igin
1705'in kilidini acar.

» Parametre 1705'in degerini degistirmeden 6nce sifreyi girin.
* Bkz. parametre 1705.

« Parola 358'dir.

* Bu giris otomatik olarak sifira doner.

1705 |OVERRIDE ENABLE 0...1
Gegersiz kilmanin aktif mi yoksa devre disi mi oldugunu seger.

0 = OFF + Gegersiz kilma devre disidir.

1 = ON + Gegersiz kilma aktiftir.

« Etkinlestirildiginde, suricu tim parametrelerin degerlerini bir gegersiz
kilma parametre setine (bkz. parametre 9902) kaydeder ve grup 17
parametreleri korunur (parametre 1704 harig). Grup 17'deki diger
parametreleri degistirmek icin, gegersiz kilmanin devre disi
birakilmasi gerekir.
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Grup 20: LIMITS

Bu grup, motoru surerken izlenmesi gereken minimum ve
maksimum limitleri tanimlar + hiz, frekans, akim, moment, vb.

Kod |Agiklama Aralik
2001 |MINIMUM SPEED -30000...30000 rpm
izin verilen minimum hizi (rpm) tanimlar.
» Pozitif (veya sifir) minimum hiz degeri, biri pozitif ve biri negatif iki
aralik tanimlar.
» Negatif minimum hiz degeri bir hiz arahidi tanimlar.
* Bkz. sekil.
Hiz 2001 degeri < 0
P 2002
izi ilen h g
0 zin verilen hiz araligi , Siire
P 2001
Hiz 2001 degeri >0
P 2002
izin verilen hiz arahg:
P 2001
0 » Stre
-(P 2001)
izin verilen hiz aralig:
-(P 2002)
2002 [MAXIMUM SPEED 0...30000 rpm
izin verilen maksimum hizi (rpm) tanimlar.
2003 [MAX CURRENT siiriicii tipine baghdir
Sdrlci tarafindan motora uygulanan edilen maksimum gikis akimini (A)
tanimlar.
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Kod

Aciklama Aralik

2006

UNDERVOLT CTRL 0...2

DC algak gerilim kontrol cihazini agik veya kapali konuma ayarlar. Agik

oldugunda:

» Eger DC bara gerilimi giris enerjisinin kaybolmasi nedeniyle diigerse,
disuk gerilim kontroldrd DC bara gerilimini disuk limitin Gzerinde
tutmak icin motorun hizini azaltir.

* Motor hizi azaldiginda yiikin ataleti motorun jeneratér modunda
calismasini saglar ve bu da suricinin DC barasinin yiklenmesini
saglayarak dusuk gerilim agmasini 6nler.

» DC disuk gerilim kontrolorii santriflij veya fan gibi yliksek atalete
sahip sistemler (zerinde enerji kesintilerinde ¢alismaya devam
edebilme 6zeligini artirir.

0 = DISABLE + Kontrolorl devre digi birakir.

1 = ENABLE (TIME) + Kontroldri isletim icin 500 ms zaman siniriyla
etkinlestirir.

2 = ENABLE + Denetleyiciyi igletim icin maksimum zaman siniri ile segilir
kilar.

2007

MINIMUM FREQ -500...500 Hz

Sirtctnln ¢ikis frekansi igin minimum limiti tanimlar.

+ Pozitif veya sifir minimum hiz degeri, biri pozitif ve biri negatif iki
aralik tanimlar.

* Negatif minimum hiz degeri bir hiz araligi tanimlar.

* Bkz. sekil.
Not: MINIMUM FREQ £ MAXIMUM FREQ olmasini saglayin.
Frekans 2007 degeri < 0
P 2008
izin verilen frekans aralig .
0 p Stre
P 2007
Frekans 2007 degeri >0
P 2008
izin verilen frekans aralig
P 2007
0 p Stre
-(P 2007)
izin verilen frekans aralig
-(P 2008)
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Kod |Aciklama Aralik

2008 [MAXIMUM FREQ 0...500 Hz
Sirtctnln ¢ikis frekansi igin maksimum limiti tanimlar.

2013 [MIN TORQUE SEL -6...7

iki minimum moment limiti (2015 MIN TORQUE 1 and 2016 MIN TORQUE 2)
arasindaki segimin kontrolinu tanimlar.
0 = MIN TORQUE 1 + 2015 MIN TORQUE 1'i kullanilan minimum minimum
limit olarak seger.
1 = D11 + Dijital giris DI1'i kullanilan minimum limiti se¢mek i¢in bir
kontrol olarak tanimlar.
« Dijital girig etkinlestirildiginde MIN TORQUE 2 degeri segilir.
« Dijital giris devre digi birakildiginda MIN TORQUE 1 degeri segilir.
2...6 = DI2...DI6 + Dijital giris DI2...DI6'y1 kullanilan minimum limiti
segmek icin bir kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
7 = coMM + Komut Word 1'in 15. bitini, kullanilan minimum siniri
segmek icin bir kontrol olarak tanimlar.
» Komut Word fieldbus haberlesme yoluyla saglanir.
-1 = DI1(INV) + Tersine ¢evrilmis dijital giris DI1'i kullanilan minimum limiti
segmek icin bir kontrol olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlestirildiginde MIN TORQUE 1 degeri segilir.
« Dijital giris devre disi birakildiginda MIN TORQUE 2 degeri segilir.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) + Tersine gevrilmis dijital giris DI2...DIB"yI
kullanilan minimum limiti segmek icin bir kontrol olarak tanimlar.

« Bkz. DI1(INV).
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Kod |Aciklama Aralik

2014 IMAX TORQUE SEL -6...7

iki maksimum moment limiti (2017 MAX TORQUE 1 ve 2018 MAX TORQUE
2) arasindaki segimin kontroliini tanimlar.
0 = MAX TORQUE 1 + 2017 MAX TORQUE 1'i kullanilan maksimum limit
olarak secer.
1 = D11 + Dijital giris DI1'i kullanilan maksimum limiti segmek igin bir
kontrol olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlestirildiginde MAX TORQUE 2 degeri segilir.
« Dijital giris devre digi birakildiginda MAX TORQUE 1 degeri segilir.
2...6 = DI2...DI6 + Dijital giris DI2...DI6"yI kullanilan maksimum limiti
segmek igin bir kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
7 = comM + Komut Word 1'in 15. bitini, kullanilan maksimum siniri
segmek igin bir kontrol olarak tanimlar.
» Komut Word fieldbus haberlesme yoluyla saglanir.
-1 = DI1(INV) + Tersine gevrilmis dijital giris di1'i kullanilan maksimum
limiti segcmek igin bir kontrol olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlestirildiginde MAX TORQUE 1 degeri segilir.
« Dijital giris devre digi birakildiinda MAX TORQUE 2 degeri segilir.
-2...-6 = DI2(INV)...DIG(INV) + Tersine ¢evrilmis dijital giris DI2...DIB'yi
kullanilan maksimum limiti segmek igin bir kontrol olarak tanimiar.
* Bkz. DIT(INV).

2015 |[MIN TORQUE 1 -%600,0...0
Moment (%) igin birinci minimum limiti ayarlar. Bu deger, motorun
nominal momentinin bir ylzdesidir.

2016 |[MIN TORQUE 2 -%600,0...0
Moment (%) igin ikinci minimum limiti ayarlar. Bu deger, motorun
nominal momentinin bir ylzdesidir.

2017 [MAX TORQUE 1 %0...600,0

Moment (%) igin birinci maksimum limiti ayarlar. Bu deger, motorun
nominal momentinin bir ylizdesidir.

2018 [MAX TORQUE 2 %0...600,0

Moment (%) igin ikinci maksimum limiti ayarlar. Bu deger, motorun
nominal momentinin bir ylzdesidir.
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Grup 21: START/STOP

Bu grup motorun nasil start ve stop ettigini tarif eder. ACH550
cesitli start ve stop modlarini destekler.

Kod |Agiklama Aralik

2101 |START FUNCTION 1..5

Motor start yéntemini seger.
1 = AUTO + Otomatik baslatma modunu seger.
* VECTOR: SPEED modu: Cogu durumda optimum baslatma ydntemidir.
Dénen bir eksene hizli baslatma islevi ve sifir hizda baslatma.
* SCALAR: FREQ mod: Sifir frekanstan derhal baslama.
2 = DC MAGN + DC Miknatislama baslatma kipini seger.

Not: DC Miknatislama baglatma modu dénen bir motoru ¢alistiramaz.

Not: Siricl, motor miknatislama tamamlanmamis olsa bile 6nceden
ayarlanmis miknatislama suresi (parametre 2103) gectikten sonra
baslatilir.

* VECTOR: SPEED modu: Motoru, 2103 DC MAGN TIME parametresi
tarafindan belirtilen sure igcinde DC akimi kullanarak miknatislar.
Miknatislama siiresinin tam ardindan normal kontrole birakilir. Bu
secim en yiuksek olasi kirllma momenti garanti eder.

* SCALAR: FREQ mode: Motoru, 2103 DC MAGN TIME parametresi
tarafindan belirtilen sure icinde DC akimi kullanarak miknatislar.
Miknatislama suresinin tam ardindan normal kontrole birakilir.

3 = SCALAR FLYST + Hizli baglatma modunu secer.

* VECTOR: SPEED modu: Kullanilamaz.

* SCALAR: FREQ mode: Dénen bir motoru basglatmak igin, strictu
otomatik olarak dogru ¢ikis frekansini segecektir. Motor zaten
doniyorsa ve slrticu akim frekansini da diizgiin baglatilacaksa
yararldir.

4 = TORQ BOOST + Otomatik moment yiikseltme modunu seger (sadece

SCALAR: FREQ modu).

* Yuksek kalkis momentli uygulamalarda gerekli olabilir.

* Moment yikseltme yalniz baglatmada uygulanir ve ¢ikis frekansi
20 Hz uzerine ¢iktiginda veya referans deg@erine esit oldugunda
sonlanir.

* Baslangigta motor, parametre 2103 DC MAGN TIME yoluyla DC akimi
kullanarak belirlenen slire igerisinde miknatislanir.

* Bkz. parametre 2110 TORQ BOOST CURR.

5 = FLY + BOOST + Hizli baglatma ve tork ylkseltme kiplerinin her ikisini
de seger (sadece SCALAR: FREQ modu).

» ik olarak hizli baglatma gerceklestirilir ve motor miknatislanir. Eger
hizin sifir oldugdu tespit edildiyse, moment ylkseltme gergeklestirilir.
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Kod

Aciklama Aralik

2102

STOP FUNCTION 1=COAST, 2=RAMP
Motor stop yontemini seger.
1 = COAST + Durdurma yontemi olarak motorun giiciinii kesmeyi secer.
Motor serbest durus yapar.
2 = RAMP + Hiz kesme rampasi kullanimini seger
* Yavaglama rampasi, 2203 DECELER TIME 1 veya 2206 DECELER TIME
2 (hangisi aktifse) tarafindan tanimlanir.

2103

DC MAGN TIME 0..10s

DC Miknatislama baslatma modu icin 6n-miknatislama silresini

tanimlar.

+ Start modunu se¢mek igin parametre 2101’ kullanir.

« Start komutundan sonra stirlici burada tanimlanan sire igerisinde
motoru 6n-miknatislar ve sonra motoru start eder.

+ On-miknatislama siiresini tam motor miknatislamasina izin verecek
yeterli uzunlukta ayarlar. Cok uzun bir siire motoru asiri derecede
Isttir.

2104

DC HOLD CTL 0...2

DC akiminin frenleme igin kullanilip kullaniimadigini secer.
0 = NOT SEL + DC akimi isletimini segilemez kilar.
2 = DC BRAKING + DC enjeksiyon frenlemeyi etkinlestirir.
» Modulasyon durduktan sonra DC enjeksiyon frenlemeyi etkinlesgtirir.
* Eger 2102 STOP FUNCTION parametresi 1 (COAST) ise, start
kaldinldiktan sonra fren uygulanir.
» Eger 2102 STOP FUNCTION parametresi 2 (RAMP) ise, rampadan
sonra fren uygulanir.

2106

DC CURR REF %0...100

DC akim kontrol referansini, 9906 (MOTOR NOM CURR) parametresinin
bir ylizdesi olarak tanimlar.

2107

DC BRAKE TIME 0...250 s

2104 parametresi 2 (DC BRAKING) ise, modulasyon durduktan sonra DC
fren suresini tanimlar.

2108

START INHIBIT 0=0OFF, 1=ON

Start engelleme islevini acik veya kapali olarak ayarlar. Start engelleme
islevi asagidaki durumlarda (yeni bir start komutu gereklidir) bekleyen
bir start komutunu yok sayar.

+ Hata resetlenir.

0 = OFF + Baglatmayi durdur iglevini devre disi birakir.

1 = ON + Baglatmay durdur islevini etkinlegtirir.

220

Parametrelerin listesi ve tanimlari




ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kod |Aciklama Aralik

2109 [EM STOP SEL -6...6

Acil stop komutunun kontroliini tanimlar. Etkinlestirildigi zaman:

 Acil stop komutu, acil stop rampasini (parametre 2208 EM DEC TIME)
kullanarak motoru yavaslatir.

» Suricunin tekrar baslatilabilmesi icin harici stop komutu verilmesini
ve Acil stop komutunun kaldirilmasini gerektirir.

0 = NOT SEL + Dijital girigler yoluyla Acil stop iglevini devre disi birakir.

1 =DI1 + Dijital giris DI1'i Acil stop komutu igin bir kontrol olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlestirildiginde bir Acil stop komutu génderir.
« Dijital giris devre disi birakildiginda Acil stop komutu kaldirilir.

2...6 = DI2...DI6 +Dijital giris DI2...DI6'y1 Acil stop komutu igin bir kontrol
olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.

-1 = DI1(INV) + Tersine ¢evrilmis dijital giris DI1'i Acil stop komutu icin bir
kontrol olarak tanimlar.
« Dijital giris devre digi birakildiginda bir Acil stop komutu gdnderilir.
« Dijital giris etkinlestirildiginde Acil stop komutu kaldirihr.

-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) + ersine ¢evrilmis dijital giris DI2...DI6"y1 Acil

stop komutu igin bir kontrol olarak tanimlar.

* Bkz. DI1(INV).

2110 [TORQ BOOST CURR 0...300%

Momentin ylkseltiimesi sirasinda uygulanan maksimum akimi ayarlar.
» Bkz. parametre 2101 START FUNCTION.
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Grup 22: ACCEL/DECEL

Bu grup hizlanmayi ve yavaglamayi denetleyen rampalari
tanimlar. Siz bu rampalari biri hizlanma, digeri yavaslama igin
olacak sekilde bir es olarak tanimlayin. iki gift rampa
tanimlayabilir ve dijital giris kullanarak bu giftlerden birini

secebilirsiniz.
Kod |Agiklama Aralik
2201 |ACC/DEC 1/2 SEL -6...6

Hizlanma/yavaglama rampalarinin segimi i¢in kontroli tanimlar.
* Rampalar, biri hizlanma ve digeri yavaglama olmak Uzere gift olarak
tanimlanir.
* Rampa tanim parametreleri icin asagiya bakiniz.
0 = NOT SEL + Segimi devre disi birakir ve ilk rampa gifti kullanilir.
1 = DI1 + Dijital giris DI1'i rampa cifti se¢imi kontrolu olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlestirildiginde rampa ¢ifti 2 segilir.
« Dijital giris devre disi birakildiginda rampa cifti 1 segilir.
2...6 = DI2...DI6 + Dijital giris DI2...DI6'y1 rampa cifti segimi kontrolG
olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
re7 = comM + Komut Word 1'in (parametre 0301) 10. bitini rampa gifti
secimi kontrol(i olarak tanimlar.
*Komut word fieldbus haberlesme yoluyla saglanir.
-1 =DI1(INV) = DI1'i rampa ¢ifti se¢imi kontroli olarak tanimlar.
« Dijital giris devre disi birakildiginda rampa ifti 2 segilir.
« Dijital giris etkinlestirildiginde rampa ¢ifti 1 segilir.
-2...-6 = DI2(INV)...DIG(INV) + Tersine ¢evrilmis dijital giris DI2...DIB'yi
rampa cifti segimi kontrol( olarak tanimlar.
* Bkz. DIT(INV).

2202 |ACCELER TIME 1 0,0...1800 s

Rampa cifti 1 i¢in sifirdan maksimum frekansa hizlanma siresini

ayarlar. Bkz. 2204 parametresi icin sekil.

» Gercek hizlanma suresi ayni zamanda 2204 RAMP SHAPE
parametresine baglidir.

* Bkz. 2008 MAXIMUM FREQUENCY.

2203 |DECELER TIME 1 0,0...1800 s
Rampa cifti 1 igin maksimumdan frekanstan sifira yavaslama siresini
ayarlar.

» Gergek yavaslama siresi ayni zamanda 2204 RAMP SHAPE
parametresine baglidir.
* Bkz. 2008 MAXIMUM FREQUENCY.
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Kod

Aciklama Aralik

2204

RAMP SHAPE 1 0=LINEAR, 0,1...1000,0 s

Rampa cifti 1 i¢in hizlandirma/
yavaslama rampasinin seklini seger.
Bkz. sekildeki B.

» Maksimum frekansa ulagsmak igin
burada ek sure belirtiimediyse,
sekil bir rampa seklinde
tanimlanmigtir. Daha uzun bir sure
egrinin her iki ucunda daha
yumusak bir gecis saglar. Sekil bir
s-egrisi bicimini alir.

« Ipucu: 1/5, rampa sekil siresi ve MAKS A S-egrisi |
rampa hizlanma slresi arasinda FREKANS|
uygun bir iligkidir.

0,0 = LINEAR + Rampa c¢ifti 1 igin
dogrusal hizlanma/yavaglama
rampalarini belirler.

0,1...1000,0 = Rampa cifti 1 igin s-
egrisi hizlanma/yavaslama
rampalarini belirler.

A = 2202 ACCELERATION TIME
B = 2204 RAMP SHAPE

2205

ACCELER TIME 2 0,0...1800 s
Rampa cifti 2 igin sifirdan maksimum frekansa hizlanma suresini
ayarlar.

» Bkz. 2202 ACCELER TIME 1.

2206

DECELER TIME 2 20,0...1800 s

Rampa cifti 2 icin maksimumdan frekanstan sifira yavaslama siresini
ayarlar.

» Bkz. 2203 DECELER TIME 1.

2207

RAMP SHAPE 2 0=LINEAR, 0,0...1000,0 s

Rampa cifti 2 igin hizlandirma/yavaglama rampasinin seklini seger.
» Bkz. 2204 RAMP SHAPE 1.

2208

EM DEC TIME 0,0...1800 s

Acil stop igin yavaslama suresini maksimum frekanstan sifira ayarlar.
» Bkz. parametre 2109 EM STOP SEL.

* Rampa dogrusaldir.
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Kod

Aciklama Aralik

2209

RAMP INPUT 0 -6...6

Rampa girisini 0’a zorlamak igin kontrol(i tanimlar.

0 = NOT SEL

1 = DI1 + Dijital giris DI1'i rampa girisini 0'a zorlamak igin kontrol olarak
tanimlar.

« Dijital giris devre etkinlestirildiginde rampa girisi 0’a zorlanir. Rampa
cikisi, kullaniimakta olan rampa siiresine bagl olarak 0 degerine
sigrayacak ve daha sonra bu sure bittikten sonra 0 degerinde
kalacaktir.

« Dijital girisi devre disi birakmak: rampa normal isletime doner.

2...6 = DI2...DI6 + Dijital giris DI2...DI6'yI rampa girigini 0'a zorlamak igin
kontrol olarak tanimlar.

* Bkz. DI1.

-1 =DI1(INV) = DI1'i rampa girigini 0'a zorlamak igin kontrol olarak
tanimlar.

« Dijital giris devre digi birakildiginda rampa girisi 0’a zorlanir.

« Dijital girisi etkinlestirmek: rampa normal isletime doéner.

-2...-6 = DI2(INV)...DIG(INV) + Tersine ¢evrilmis dijital giris DI2...DIB'yI
rampa girisini 0'a zorlamak i¢in kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DI1(INV).
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Grup 23: SPEED CONTROL
Bu grup hiz kontrol isletimi i¢in kullanilan degiskenleri tanimlar.

Kod |Agiklama Aralik

2301 |PROP GAIN 0,00...200,0

Hiz kontrolli i¢in géreceli kazanci ayarlar.

» Yiksek degerler hizda salinim meydana getirebilir.

» Sekilde, bir hata adimindan sonra (hata sabit kalir) hiz kontrolériintin
cikisi gosterilmektedir.

Not: Orantili artigi otomatik olarak ayarlamak igin 2305 AUTOTUNE RUN

parametresini kullanabilirsiniz.

K, = Kazang =1
| = Entegral siresi =0
Tp= Turev suresi =0

% A
Hata degeri

Kontrol cihazi || Kontrol cihazi gikisi

cikis = I / e = Hata degeri
Kp*e I

g
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Kod |Aciklama Aralik

2302 |INTEGRATION TIME 0...600,00 s

Hiz kontrolori igin entegral siiresini ayarlar.

+ Entegral siresi, kontrolér ¢ikisinin, hata degeri sabitken degisme
oranini tanimlar.

+ Daha kisa entegral suresi, surekli hatalarin daha hizli olarak
dizeltiimesini saglar.

» Entegral siliresi ¢ok kisa olursa denetim kararsizlasir.

» Sekilde, bir hata adimindan sonra (hata sabit kalir) hiz kontrolériiniin
cikisi gosterilmektedir.

Not: Orantili artigi otomatik olarak ayarlamak icin 2305 AUTOTUNE RUN

parametresini kullanabilirsiniz.

K, = Kazang =1
| = Entegral suresi >0
Tp= Tlrev suresi =0

o A Kontrol cihazi gikisi
Kp*e
Kp*e e = Hata degeri
t

»
»
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Kod

Aciklama

Aralik

2303

DERIVATION TIME

0...10000 ms

Hiz denetleyicisi icin turev suresini ayarlar.
» Turev iglemi, kontroli hata degeri degisimlerine karsi daha hassas

yapar.

» Turev suresi ne kadar uzun olursa, degisim sirasinda hiz kontrol

cihazi ¢ikisi o kadar ¢ok guglendirilir.
» Eger tlrev slresi sifira ayarlanirsa, kontrol cihazi Pl kontrol cihazi,
yoksa PID kontrol cihazi olarak ¢aligir.
Asagidaki sekil bir hata adimindan sonra hatanin sabit kaldigi
durumlarda hiz kontrol cihazi ¢ikigini gésterir.

Kp = Kazang =1

T, = Entegral suresi >0

Tp= Turev siresi > 0

T, = Ornekleme siiresi = 2 ms

Ae = [ki 6rnek arasi hata degerine degisim

\

Kontrol cihazi gikisi

s Hata degeri

I

k. — — — = -

e = Hata degeri
t

»
L8
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Kod

Aciklama Aralik

2304

ACC COMPENSATION 0...600,00 s

Hizlanma kompanzasyonu igin tlirev suresini ayarlar.

» Referansin bir tlirevi, hiz kontrolértiniin ¢ikisina eklenirse hizlanma
sirasinda olusan ataleti dengeler.

» 2303 DERIVATION TIME tlretme igleyisinin prensibini tanimlar.

+ Ipucu: Bu parametreyi motor ve siiriilen makinenin mekanik zaman
sabitlerinin toplaminin %50-100’U arasinda ayarlayin.

+ Sekilde, yliksek atalete sahip bir yliik rampa boyunca
hizlandirildiginda meydana gelen hiz tepkisi gosterilir.

Hizlanma kompanzasyonu yok

%

A

%

- — — Hiz referansi
—— Gergek hiz

t
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Kod |Aciklama Aralik

2305 AUTOTUNE RUN 0...1

Hiz kontrol cihazinin otomatik ayarlamasini baslatir.

0 = OFF + Autotune hazirlama surecini devre digi birakir. (Autotune
ayarlarinin igleyisini segilemez yapmaz.)

1 = ON + Hiz denetleyicisinin autotuning 6zelligini etkinlestirir. Otomatik
olarak OFF konumuna geri doner.

Prosediir:

Not: Motor yiki baglanmalidir.

» Motoru nominal hiz degerinin %20-40’si kadar olan sabit hizda
cahstirin,

» Autotuning parametresini 2305’den ON konumuna getirin.
Siricu:
* Motoru hizlandirir.
* Orantili artis ve butlinlesme suresi icin de@erleri hesaplar.
+ 2301 ve 2302 parametrelerini bu degerlere degistirir.
» 2305'i OFF degerine resetler.
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Grup 25: CRITICAL SPEEDS

Bu grup 6rnegin belirli hizlarda mekanik titresim sorunlari
nedeniyle kaginilmasi gereken Ug¢ kadar kritik hizi veya hiz
araliklarini tanimlar.

Kod |Agiklama Aralik
2501 |CRIT SPEED SEL 0=OFF, 1=ON
Kritik hiz iglevini acik veya kapall konumuna ayarlar. Kritik hiz iglevi
belirli hiz araliklarindan kaginir.
0 = oFF + Kritik hiz iglevini devre digi birakir.
1 = ON + Kritik hiz iglevini etkinlestirir.
Ornek: Fan sisteminin kétii bigimde titresim olusturdugu hizlardan
kacinmak igin:
» Sorunlu hiz araliklarini belirleyin. Bunlarin 18...23 Hz ve 46...52 Hz
arasinda bulundugunu varsayin.
+ 2501 CRIT SPEED SEL = 1 olarak ayarlayin.
» 2502 CRIT SPEED 1 LO = 18 Hz olarak ayarlayin.
» 2503 CRIT SPEED 1 HI = 23 Hz olarak ayarlayin.
+ 2504 CRIT SPEED 2 LO = 46 Hz olarak ayarlayin.
+ 2505 CRIT SPEED 2 HI = 52 Hz olarak ayarlayin.
f§|k|§
A
52 | _ _ _ __ ___
46 |_ _ _ _____
| |
23 |- o
18 |_ _ _ b
| |
| | | |
| | | | f (H )
T T t » REF z
fi fin fa fon
18 23 46 52
2502 |CRIT SPEED 1 LO 0...30000 rpm /
0...500 Hz
Kritik hiz aralidi 1 icin minimum limiti ayarlar.
» Deger 2503 CRIT SPEED 1 HI ile esit veya daha az olmalidir.
+ Birimler rpm seklindedir, ancak 9904 MOTOR CTRL MODE = 3 ise
(SCALAR: FREQ), birimler Hz cinsinden olur.
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Kod |Aciklama Aralik
2503 |CRIT SPEED 1 HI 0...30000 rpm /
0...500 Hz

Kritik hiz aralii 1 igin maksimum limiti ayarlar.

» Deger 2502 CRIT SPEED 1 LOW ile esit veya daha bliylk olmalidir.

« Birimler rpm seklindedir, ancak 9904 MOTOR CTRL MODE = 3 ise
(SCALAR: FREQ), birimler Hz cinsinden olur.

2504 |CRIT SPEED 2 LO 0...30000 rpm /
0...500 Hz

Kritik hiz araligi 2 igin minimum limiti ayarlar.

» Bkz. parametre 2502.

2505 |CRIT SPEED 2 HI 0...30000 rpm /
0...500 Hz

Kritik hiz araligi 2 icin maksimum siniri ayarlar.

» Bkz. parametre 2503.

2506 |CRIT SPEED 3 LO 0...30000 rpm /
0...500 Hz

Kritik hiz arahigi 3 icin minimum limiti ayarlar.

» Bkz. parametre 2502.

2507 |CRIT SPEED 3 HI 0...30000 rpm /
0...500 Hz

Kritik hiz aralidi 3 igin maksimum limiti ayarlar.

* Bkz. parametre 2503.
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Grup 26: MOTOR CONTROL

Kod |Agiklama Aralik

2601 |[FLUX OPTIMIZATION 0=0OFF, 1=ON
Gergek ylke bagli olarak akinin biyUklagini degistirir. Aki
Optimizasyonu toplam eneriji tiiketimini ve giriltiyl azaltabilir ve
cogunlukla nominal yiik altinda galistirilan surGcller igin uygulanmalidir.
0 = oFF + Ozelligi devre digi birakir.

1 = ON + Ozelligi etkinlestirir.

2602 [FLUX BRAKING 0=OFF, 1=ON
'Yavaslama rampasini sinirlandirmak yerine gerekli oldugunda
motordaki miknatislanma seviyesini artirarak daha hizli yavaglama
saglar. Mekanik sistemin enerjisi motordaki akiyi artirarak motor iginde
termal enerjiye donistiralir. Aki frenleme sadece kontrol modunda
kullanilabilir; 6rnegin, parametre 9904 MOTOR CTRL MODE =
1 (VECTOR: SPEED).

0 = ofF + Ozelligi devre disi birakir.
1 = ON + Ozelligi etkinlestirir.
Frenleme -
moment (%) Hesap|o2to2r E\l/‘vcu
%1204 — ’
01204 Aki frenleme olmadan (2) 15 kW
(3) 37 kW
80 1- - (4) 75 kW
40 -
0
5
%120
80 -
40
0
5
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Kod |Aciklama Aralik
IR COMP VOLT 0...100 V
0 Hz icin kullanilan IR kompanzasyon gerilimini ayarlar.

» Parametre 9904 MOTOR CTRL MODE = 3 (SCALAR: FREQ) gerektirir.
» Asiri isinmayi 6nlemek icin IR kompanzasyonu olabildigince diigiik
tutun.
» Tipik IR kompanzasyon degerleri sunlardir:
380...480 V Birimler
Py (kW) 3 | 75| 15 | 37 | 132
IR comp (V) | 21 18 | 15 | 10 4
» IR kompanzasyon etkinlestirildiginde motora diisuk hizlarda fazladan
gerilim destegi verir. IR kompanzasyonu, 6rnegin yuksek kirlima
momenti gerektiren uygulamalarda kullanin.
A Motor
gerilim
A = IR kompanse edilmig
B = kompanse edilmemis
P 2603
f(Hz)
‘ >
P 2604

2604 IR COMP FREQ %0...100
IR kompanzasyonu 0 V oldugundaki (motor frekansinin %’si olarak)
frekansi ayarlar.

2605 |U/f RATIO 1=LINEAR, 2=SQUARED
Alan zayiflatma bdlgesi altindaki ¢alisma U/f (gerilim frekansa) orani
secer.

1 = LINEAR + Sabit moment uygulamalari i¢in tercih edilir.
2 = SQUARED + Santriflij pompa ve fan uygulamalari igin tercih edilir.
(SQUARED ¢ogu isletim frekanslari icin square daha sessizdir.)

2606 [SWITCHING FREQ 1,4,8,12 kHz
Sdrlci igin anahtarlama frekansini ayarlar.

» Daha ylksek anahtarlama frekanslari daha az gurilti anlamina gelir.
Not: 12 kHz, sadece R1...R4 kasa tipleri iginidir.
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Kod

Aciklama Aralik

2607

SWITCH FREQ CTRL 0=0OFF, 1=ON
Anahtarlama frekansi kontrolinu etkinlestirir. Strici dahili sicakhgi
artiginda, aktifse SWITCHING FREQ parametresinin segilmesi
sinirflandirilir. Bkz. asagidaki sekil. Bu fonksiyon, belirli bir galisma
noktasindaki mimkun olan en yliksek anahtarlama frekansina izin verir.
Daha yiiksek anahtarlama frekansi daha az isitsel gurtltiyle sonuglanir.
0 = oFF + Fonksiyon devre disi birakilir.

1 = ON + Anahtarlama frekansi sekle gore sinirlanmgtir.

fow
limit

12 kHz

R1...R4 surGctleri

R5...R6 surlctleri

8 kHz |- Siriici

' sicaklik
4kHz---5------7-----° ’

»

80°C 90°C 100°C T

2608

SLIP COMP RATIO %0...200

Kaymanin kompanzasyonu i¢in kazanci ayarlar (% olarak).

* Bir sincap-kafes sargili motor yuk altinda kayar. Motor momenti
arttikga frekansi artirmak kaymaya kargi kompanzasyon saglar.

+ Parametre 9904 MOTOR CTRL MODE = 3 (scalar: FREQ) gerektirir.

0 = Kayma kompanzasyonu yok.

1...200 = Kayma kompanzasyonunu artirir. %100 timuyle kayma
kompanzasyonu anlamina gelir.

2609

NOISE SMOOTHING 0...1

Bu parametre, anahtarlama frekansina rasgele bir bilesen ekler. Girlti
azaltma, akustik motor sesini tek bir tonlu frekansa vererek disuik tepe
degderli guriltt yogunlugu olusturmak yerine bir dizi farkl frekanslara
dagitir. Herhangi bir bilesen ortalama 0 Hz degerine sahiptir. Parametre
2606 (SWITCHING FREQ) ile anahtarlama frekansi grubuna eklenir.. Eger
2606 parametresi = 12 kHz ise bu parametrenin herhangi bir etkisi

yoktur.
0 = DISABLE
1 = ENABLE.
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Grup 29: MAINTENANCE TRIG

Bu grup kullanim seviyelerini ve tetikleme noktalarini tanimlar.
Kullanim ne zaman belirlenen tetikleme noktasina eristiginde,
kontrol paneli (operatér tug takimi) Gzerinde gérintilenen bir

mesaj bakim zamani geldigi sinyali verir.

Kod |Agiklama Aralik

2901 |COOLING FAN TRIG 0,0...6553,5 kh

Sdrlcinin sogutma fani sayaci icin tetikleme noktasini ayarlar.
0,0 + Tetigi devre disi birakir.

2902 |COOLING FAN ACT 0,0...6553,5 kh

Sdrlcinin sogutma fani sayaci icin gergek degeri tanimlar.
0,0 + Parametreyi resetler.

2903 |REVOLUTION TRIG 0...6553 Mrev

Motorun toplam devir sayaci igin tetikleme noktasini ayarlar.
0,0 + Tetigi devre disi birakir.

2904 REVOLUTION ACT 0...6553 Mrev

Motorun toplam devir sayaci igin gergek degeri tanimlar.
0 + Parametreyi resetler.

2905 RUN TIME TRIG 0,0...6553,5 kh

Sirucunln ¢alisma suresi sayaci icin tetikleme noktasini ayarlar.
0 + Tetigi devre disi birakir.

2906 RUN TIME ACT 0,0...6553,5 kh

Sirucunln ¢alisma siresi sayaci i¢in gercek degeri tanimlar.
0,0 + Parametreyi resetler.

2907 USER MWh TRIG 0,0...6553,5 MWh
Sdrlcinin toplam gug tiketimi (megawatt saat) sayaci icin tetikleme
noktasini ayarlar.

0,0 + Tetigi devre digi birakir.

2908 [USER MWh ACT 0,0...6553,5 MWh
Sdrlciinin toplam gug tiketimi (megawatt saat) sayaci icin tetikleme
noktasini ayarlar.

0,0 + Parametreyi resetler.

Parametrelerin listesi ve tanimlari 235



ACH550 Kullanim Kilavuzu

Grup 30: FAULT FUNCTIONS

Bu grup suricinin potansiyel hata olarak tanimasi gereken
durumlari tanimlar ve suricinin hata tespit edildiyse nasil tepki
vermesi gerektigini aciklar.

Kod

Aciklama Aralik

3001

AI<MIN FUNCTION 0...3

Eger analog giris (Al) sinyali hata limitleri altina diiserse ve Al referans

zincirinde kullanilirsa suriicl tepkisini tanimlar.

+ 3021 A1 FAULT LIMIT ve 3022 AI2 FAULT LIMIT minimum sinirlari ayarlar,

0 = NOT SEL + Tepki yok

1 = FAULT + Bir hata goriintiler (7, A1 LOSS veya 8, AI2 LOSS) ve slirlcl
durmaya baglar.

2 = CONST SP 7 + Bir alarm goruntuler (2006, A1 LOSS veya 2007, AI2
LOSS) ve 1208 CONST SPEED 7 parametresini kullanarak hizi ayarlar.

3 = LAST SPEED + Bir alarm goérintuler (2006, Al1 LOSS or 2007, AI2 LOSS)
ve en son igletim seviyesini kullanarak hizi ayarlar. Bu deger son 10
saniye icindeki ortalama hiz degeridir.

UYARI! Eger CONST SP 7 veya LAST SPEED parametrelerini segerseniz,

analog giris sinyali kayboldugunda devam eden isletimin emniyetli

oldugundan emin olun.

3002

PANEL COMM ERR 1...3

Sirtcunln kontrol paneli (operatér tus takimi) haberlesme hatasina

verdigi tepkiyi tanimlar.

1 = FAULT + Bir hata gorintuler (10, PANEL LOSS) ve siiriici durmaya
baslar.

2 = CONST SP7 + Bir alarm géruntuler (2008, PANEL LOSS) ve 1208
CONST SPEED 7 parametresini kullanarak hizi ayarlar.

3 = LAST SPEED =+ Bir alarm gorintiler (2008, PANEL LOSS) en son igletim
seviyesini kullanarak hizi ayarlar. Bu deder son 10 saniye igindeki
ortalama hiz degeridir.

UYARI! Eger CONST SP 7 veya LAST SPEED parametrelerini segerseniz,
analog giris sinyali kayboldugunda devam eden isletimin emniyetli

oldugundan emin olun.
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Kod

Aciklama Aralik

3003

EXTERNAL FAULT 1 -6...6

Harici Hata 1 sinyal girisi ve suriicunin harici hataya tepkisini tanimlar.
0 = NOT SEL + Dis hata sinyali kullaniimamistir.
1 = D11 + Dijital giris DI1'i harici hata girisi olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlestirildiginde bir hata gosterilir. Striici hata
goruntiler (14, EXT FAULT 1) ve slrlict durmaya baslar.
2...6 = DI2...DI6 + Dijital giris DI2...DI6'yI harici hata girisi olarak
tanimlar.
* Bkz. DI1.
-1 = DI1(INV) + Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i harici hata girisi olarak
tanimlar.
« Dijital giris devre digi birakildiginda bir hata gésterilir. Strlicu hata
goruntaler (14, EXT FAULT 1) ve slrlicU stop eder.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) + Tersine gevrilmis dijital giris DI2...DI6'yI
harici hata girigi olarak tanimlar.
* Bkz. yukarida DI1 (INV).

3004

EXTERNAL FAULT 2 -6...6

Harici Hata 2 sinyal girisi ve suriictintin harici hataya tepkisini tanimlar.
* Bkz. parametre 3003.

3005

MOT THERM PROT 0...2

Sirtctnin motorun asiri Isinmasina karsi tepkisini tanimlar.

0 = NOT SEL + Yanit yok ve/veya motorun termik korumasi
ayarlanmamis.

1 = FAULT + Hesaplanan motor sicakligi 90°C seviyesini astiginda bir
alarm (2010, MOT OVERTEMP) goriintuler. Hesaplanan motor sicakhgi
110°C seviyesini astiginda bir hata (9, MOT OVERTEMP) goruntller ve
surlicti durmaya baglar.

2 = ALARM + Hesaplanan motor sicakligi 90°C seviyesini astiginda bir

alarm (2010, MOT OVERTEMP) gorintler.
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Kod

Aciklama Aralik

3006

MOT THERM TIME 256...9999 s

Motorun 1s1 modeli igin motorun 1sil zaman sabitini ayarlar.

* Bu motorun sabit yUk ile son 1sinin %63'lUne ulasmasi i¢in gereken
suredir.

* NEMA sinifi motorlarin gereksinimlerine uygun termik koruma igin, su
ipucundan faydalanin: MOTOR THERM TIME t6'nin 35 katidir ve t6
(saniye cinsinden) motor Ureticisi tarafindan belirlenen motorun
nominal akiminin alti katinda glivenle galisabilecegi suredir.

« Sinif 10 agma egrisi icin 1sil stire 350 sn., Sinif 20 agma egrisi icin
700 sn. ve Sinif 30 agma egrisi igin ise 1050 sn.dir.

Motor yUki A

Sicakl. artigiy : |
%1007~ ===~ = -~

|
%631 - - — - 1
I
RS

3007

MOT LOAD CURVE %50...150

Motorun maksimum kabul edilir galisma yukini ayarlar.

* %100 olarak ayarlandiginda maksimum kabul edilebilir yik, 9906
MOTOR NOM CURRENT Devreye Alma Veri parametresinin degerine
esittir.

» Eger ortam sicakligi nominal degerden farkl ise yik egrisi seviyesini
ayarlayin.

Cikis akimi (%) bagil
A - 9906 MOTOR NOM CURR

150 +

P 3007 100 +- - - - — - _

|
|
P 3008 50 /17

3008

ZERO SPEED LOAD %25...150

Sifir hizda, izin verilen maksimum akimi ayarlar .
+ Deger 9906 MOTOR NOM CURR parametresine baglidir.
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Kod |Aciklama Aralik

3009 BREAK POINT FREQ 1...250 Hz
Motorun yiik egrisi igin kirllma noktasi frekansini ayarlar.

Ornek: 3006 MOT THERM TIME, 3007 MOT LOAD CURVE ve 3008 ZERO
SPEED LOAD parametreleri fabrikasyon degerlerinde oldugunda, termik
koruma agma streleri.

35 A lo/iy ,i
1 60 lo = Cikig akimi

Iy = Nominal motor akimi

fo = Cikig frekansi

fgrk = Kirllma noktasi frekansi

A = Ag¢gma slresi
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Kod

Aciklama Aralik

3010 |[STALL FUNCTION 0...2

Bu parametre Sikisma fonksiyonunun islevinin ¢alistiriimasini tanimlar.
Bu koruma ancak sirtict 3012 STALL TIME ile tanimlanan slre boyunca
sikisma bolgesinde galistiriliyorsa (bkz. sekil) etkinlestirilebilir.
“Kullanici limiti” skaler modda grup 20'deki 2003 MAX CURRENT
parametresi , ve in vektér modunda 2017 MAX TORQUE 1 ve 2018 MAX
TORQUE 2 parametresi veya, COMM girigindeki limitle tanimlanir.
0 = NOT SEL + Ani durus korumasi kullaniimamistir.
1 =FAULT + 3012 STALL TIME ile ayarlanan sure sirasinda surlcu ani
durus bolgesinde galigiyorsa:
« Surucu durur.
« Bir hata gostergesi goruntulenir.
2 = ALARM + 3012 STALL TIME ile ayarlanan slire sirasinda surici ani
durus bélgesinde galisiyorsa:
« Bir alarm gdstergesi goruntilenir.
* Suriicli, parametre 3012 STALL TIME tarafindan ayarlanan siirenin
yarisi boyunca ani sikisma bdlgesi disinda bulundugunda uyari
kaybolur.

Moment/
Akimi

Sikisma bolgesi

%95

Kullani
limiti

!

3011
STALL FREQ HI

3011

STALL FREQUENCY 0,5...50 Hz

Bu parametre Sikisma fonksiyonu icin frekans degerini ayarlar. Bkz.
3010 parametresi icin sekil.

3012

STALL TIME 10...400 s
Bu parametre Sikisma fonksiyonu i¢in zaman degerini ayarlar.
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Kod |Aciklama Aralik
3013 [UNDERLOAD FUNCTION 0...2
Motor ylkinln ortadan kalkmasi bir islem arizasini gosteriyor olabilir.
Asagidaki durumlarda koruma etkinlestirilir:
» Motor momenti, 3015 UNDERLOAD CURVE parametresi tarafindan
secilen yuk egrisinin altina duser.
» Bu kosul, 3014 UNDERLOAD TIME tarafindan ayarlanan stireden daha
uzun sdrmdastdar.
» Cikis frekansi nominal frekansin %10’'undan daha fazladir
0 = NOT SEL + Dusuk yuk korumasi kullaniimamistir.
1 = FAULT + Koruma etkinlestirildiginde striici durmaya baglar. Bir hata
gOstergesi goruntuilenir.
2 = ALARM + Bir alarm gdstergesi goruntulenir.
3014 |UNDERLOAD TIME 10...400 s
Dusuk yik koruma igin zaman siniri.
3015 [UNDERLOAD CURVE 1...5

Bu parametre sekilde gosterilen bes secilebilir egri saglar.

» Eger yuk, parametre 3014 tarafindan belirlenenden daha uzun sire
boyunca ayarlanan egrinin altina diiserse, dusuk yik korumasi
etkinlestirilir.

» 1..3 egrileri 9907 MOTOR NOM FREQ parametresi tarafindan ayarlanan
motor nominal frekans degerinde maksimum seviyesine ulasir.

» Ty = motorun nominal momenti.

* fn = motorun nominal frekansi.

Tm
(%A Disiik yiik egri tirleri
o] o
i : %70
60 - ! @
. —— %50
a0 ;@ _ =)
20 7 : . - /Q@
: o f
0 f T T T T T >
N 24* fy
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Kod

Aciklama Aralik

3017

EARTH FAULT 0...1

Sirtict eger motorda veya motorun kablolarinda bir topraklama hatasi

tespit ederse suricinin tepkisini tanimlar.

0 = NO + Tepki yok

1 = FAULT + Bir hata goruntiler (16, EARTH FAULT) ve suriici durmaya
baslar.

3018

COMM FAULT FUNC 0...3

Eger fieldbus haberlesmesi yoksa, strtctinin tepkisini tanimlar.

0 = NOT SEL + Tepki yok

1 = FAULT + Hatayi gorintiller (28, SERIAL 1 ERR) ve sUrlici durmaya
baslar.

2 = CONST SP7 + Alarmi goruntiler (2005, 10 cOMM) ve 1208 CONST
SPEED 7 parametresini kullanarak hizi ayarlar. Bu "alarm hizi" fieldbus
yeni bir referans degeri yazana kadar etkin kalir.

3 = LAST SPEED + Alarmi géruntuler (2005, 10 coMMm) ve son kullanim
seviyesi ile hizi ayarlar. Bu deger son 10 sn. icindeki ort. hiz degeridir.
Bu "alarm hizi" fieldbus yeni bir ref. degeri yazana kadar etkin kalir.

UYARI! CONST SP7 veya LAST SPEED segeneklerinden birini segerseniz

fieldbus haberlesmesi kesildiginde devam eden calismanin givenli

oldugundan emin olun.

3019

COMM FAULT TIME 0...60.0 s

3018 comm FAULT FUNC ile kullanilan haberlesme hata stiresini ayarlar.

+ Fieldbus haberlesmedeki kisa kesintiler eger COMM FAULT TIME
degerinden az iseler hata olarak degerlendiriimezler.

3021

Al1 FAULT LIMIT %0...100
Analog giris 1 i¢in bir hata seviyesi belirler. Bkz. 3001 AI<MIN FUNCTION.

3022

Al2 FAULT LIMIT %0...100
Analog giris 2 icin bir hata seviyesi belirler. Bkz. 3001 AI<MIN FUNCTION.

3023

WIRING FAULT 0...1

Sirtcu galismiyorken tespit edilen ¢apraz kablo baglantisi hatalari ve

topraklama hatalarina siricinin yanitini tanimlar: Strtc

calismiyorken asagidakileri izler:

+ Sdricl gikisina uygun olmayan giris giicu bagl. (uygun olmayan
baglanti bulunursa siirtict hata 35'i, OUTPUT WIRING gdruntlleyebilir).

 Toprak hatalar (Toprak hatasinin tespiti durumunda siiriicti hata 16'y1
goruntileyebilir, EARTH FAULT). Ayrica, bkz. par. 3017 EARTH FAULT.

0 = DISABLE + Yukaridaki izleme sonuglarina stirtici yanit vermez.

1 = ENABLE + Izleme iglemiyle bir sorun algilanirsa, bir hata gériintiiler.

3024

CB TEMP FAULT 0...1

Sirucunln kontrol kartinin asiri iIsinmasina karsi tepkisini tanimlar.

0 = DISABLE + Tepki yok

1 = ENABLE + Bir hata goéruntiler (37, CB OVERTEMP) ve slirlici durmaya
baslar.
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Grup 31: AUTOMATIC RESET

Bu grup otomatik reset i¢in kosullari tanimlar. Otomatik
resetleme belirli bir hata tespit edildikten sonra gerceklesir.
Surdcl ayarlanmis bir gecikme stiresi boyunca bekler ve sonra
otomatik olarak yeniden baslar. ilk durumuna getirmelerin
sayisini belirli bir zaman aralidi i¢in sinirlandirabilir ve gesitli
hatalar i¢in otomatik resetleme ayarlayabilirsiniz.

Kod

Aciklama Aralik

3101

NR OF TRIALS 0...5

3102 TRIAL TIME ile tanimlanan bir deneme aralidi icerisinde izin verilen

otomatik resetlemelerin sayisini ayarlar.

» Eger otomatik resetlemelerin sayisi bu siniri asarsa (deneme suresi
icerisinde) surlcl ek otomatik resetlemeleri engeller ve stop
konumunda kalir.

» Bu durumda, start igin kontrol panelinden (operator tus takimi) veya
1604 FAULT RESET SEL tarafindan secilen bir kaynaktan resetleme
gerektirir.

Ornek: Deneme siiresi icinde (i hata meydana gelmistir. Sonuncusu

ancak 3101 NR OF TRIALS degeri 3 veya Uzeri ise resetlenir.

Deneme siresi

N Sire

r
V2 AVARLVZ
K ZANTAY >

x = Otomatik resetleme

3102

TRIAL TIME 1,0...600,0 s

Resetlemelerin sayisini saymak ve sinirlandirmak igin kullanilan sureyi
ayarlar.
* Bkz. 3101 NR OF TRIALS.

3103

DELAY TIME 0,0...120,0 s

Hatanin tespiti ve sirlclnin yeniden start denemesi arasindaki
gecikme slresini ayarlar.
» Egder DELAY TIME= sifir ise, slrlici hemen resetlenir.

3104

AR OVERCURRENT 0=DISABLE, 1=ENABLE
Asir akim fonksiyonu igin otomatik resetlemeyi ayarlar.
0 = DISABLE + Otomatik resetlemeyi devre digi birakir.
1 = ENABLE + Otomatik resetlemeyi etkinlestirir.
» Otomatik olarak hatayi (OVERCURRENT) 3103 DELAY TIME tarafindan
belirlenen gecikme sonrasinda resetler ve stiriicii normal

calismasina devam eder.
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Kod

Aciklama Aralik

3105

AR OVERVOLTAGE 0=DISABLE, 1=ENABLE
Asiri gerilim fonksiyonu igin otomatik resetlemeyi ayarlar.
0 = DISABLE + Otomatik resetlemeyi devre disi birakir.
1 = ENABLE + Otomatik resetlemeyi etkinlegtirir.
» Otomatik olarak hatayi (DC OVERVOLT) 3103 DELAY TIME tarafindan
belirlenen gecikme sonrasinda resetler ve suriicii normal
calismasina devam eder.

3106

AR UNDERVOLTAGE 0=DISABLE, 1=ENABLE
Dusuk gerilim fonksiyonu i¢in otomatik resetlemeyi ayarlar.
0 = DISABLE + Otomatik resetlemeyi devre disi birakir.
1 = ENABLE + Otomatik resetlemeyi etkinlestirir.
» Otomatik olarak hatay! (DC UNDERVOLT) 3103 DELAY TIME tarafindan
belirlenen gecikme sonrasinda resetler ve siiriici normal
galismasina devam eder.

3107

AR AI<MIN 0=DISABLE, 1=ENABLE
Analog giris minimum degerden dusuk oldugunda otomatik resetlemeyi
ayarlar.

0 = DISABLE + Otomatik resetlemeyi devre disi birakir.

1 = ENABLE + Otomatik resetlemeyi etkinlestirir.

» Otomatik olarak hatayi (AI<mIN) 3103 DELAY TIME tarafindan
belirlenen gecikme sonrasinda resetler ve striicii normal
calismasina devam eder.

UYARI! Analog girig sinyali geri geldiginde, strtcu uzun bir durustan
sonra bile tekrar baslatilabilir. Otomatik, uzun gecikmeli baglatmalarin
yaralanmaya neden olmadigindan ve/veya ekipmana zarar
vermediginden emin olun.

3108

AR EXTERNAL FAULT 0=DISABLE, 1=ENABLE
Harici hatalar fonksiyonu icin otomatik resetlemeyi ayarlar.
0 = DISABLE + Otomatik resetlemeyi devre digi birakir.
1 = ENABLE + Otomatik resetlemeyi etkinlestirir.
» Hatay! (EXT FAULT 1 veya EXT FAULT 2) 3103 DELAY TIME tarafindan
belirlenen gecikme sonrasinda otomatik olarak resetler ve surici
normal ¢alismasina devam eder.
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Grup 32: SUPERVISION

Bu grup, Grup 01: OPERATING DATA arasindan Ug sinyale
kadar denetimi tanimlar. Eger parametre tanimlanmis bir limiti
gecerse denetim belirli bir parametreyi izler ve réle ¢ikisina
enerji verir. Réleyi tanimlamak ve sinyal ¢cok disik veya ylksek
oldugunda rdleyi etkinlestirip etkinlestirmedigini izlemek igin
Grup 14: RELAY OUTPUTS kullaniimahdir.

Kod

Aciklama Aralik

3201

SUPERV 1 PARAM 101...199

ilk denetlenen parametreyi seger.

* Bunun, Grup 01: OPERATING DATA dahilindeki bir parametre olmasi
gereklidir.

» Eger denetlenen parametre limiti gecerse, bir réle ¢ikisi enerjilendirir.

» Bu grupta denetim limitleri tanimlanmistir.

» Role cikislarn Grup 14: RELAY OUTPUTS boliminde tanimlanmistir
(agiklama ayni zamanda hangi denetim limitlerinin izlenip
izlenmedigini belirler).

LO £ HI

LO£HI oldugunda, réle gikislarini kullanan galisma veri denetimi. Bkz.

246. sayfadaki sekil.

* Durum A = Par. 1401 RELAY OUTPUT 1 (veya 1402 RELAY OUTPUT 2,
vb.) degeri SUPRV1 OVER veya SUPRV 2 OVER seklindedir. Denetlenen
sinyal belirli bir limiti astiginda/asarsa denetleme igin kullanin.
Denetlenen deger alt sinirin altina dustigunde role enerjili kalir.

» Durum B = Parametre 1401 RELAY OUTPUT 1 (veya 1402 RELAY
OUTPUT 2, vb.) dederi SUPRV1 UNDER veya SUPRV 2 UNDER seklindedir.
Denetlenen sinyal belirli bir limitin altina diserse/distiginde
denetleme icin kullanin. Denetlenen deger st limitin (izerine
ciktiginda réle enerjili kalir.

LO > HI

LO>HI oldugunda, réle ¢ikislarini kullanan galisma veri denetimi. Bkz.
246. sayfadaki sekil.

Alt limit (HI 3203) baslangigta aktif ve denetlenen parametre Gst limitin
(Lo 3202)uzerine ¢ikana dek aktif kalir ve bu limiti aktif limit haline
getirir. Bu limit, denetlenen parametre alt limitin (HI 3203) altina diisene
dek aktif kalir ve bu limiti aktif hale getirir.

* Durum A = Parametre 1401 RELAY OUTPUT 1 (veya 1402 RELAY
OUTPUT 2, vb.) dederi SUPRV1 OVER veya SUPRV 2 OVER
seklindedir.Baslangigcta rélenin enerijisi kesilir. Denetlenen parametre
aktif limit Gzerine ¢iktiginda enerjilendirir.

* Durum B = Parametre 1401 RELAY OUTPUT 1 (veya 1402 RELAY
OUTPUT 2, vb.) degeri SUPRV1 UNDER veya SUPRV 2 UNDER
seklindedir.Baslangicta role enerjilendirilir. Denetlenen parametre

aktif limit altina distiginde enerijisi kesilir.
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Kod |Aciklama Aralik
LO £ HI
Not: LO £ HI durumu, normal histeresis gdstergesidir.
Denetlenen parametrenin degeri
HI(3203) + A — A\— /2 -
LO (3202) B -
| .
Olay A | by |
Enerji verilmis (1) ?—
t
0 >
Olay B o
. P | | | | | |
Eneriji verilmis (
A N O
LO > HI
Not: LO>HI durumu, iki farkli denetim limiti bulunan 6zel bir histeresis
gOstergesidir.
Denetlenen parametrenin degeri Aktif limit
Olay A | ol o |
Eneriji verilmis (1) {—
t
0 >
L (I
Olay B | | |
| |
Enerji verilmis T—i
(1) 0 |_| |_| |_ ot
3202 [SUPERV 1 LIM LO -
ik denetlenen parametre igin alt limiti ayarlar. Bkz. 3201 SUPERV 1
PARAM.
3203 [SUPERV 1 LIM HI -
ik denetlenen parametre igin (st limiti ayarlar. Bkz. 3201 SUPERV 1
PARAM.
3204 [SUPERV 2 PARAM 101...199
ikinci denetlenen parametreyi seger. Bkz. 3201 SUPERV 1 PARAM.
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Kod |Aciklama Aralik
3205 |[SUPERV 2 LIM LO -
ikinci denetlenen parametre igin alt limiti ayarlar. Bkz. 3204 SUPERV 2
PARAM.
3206 |[SUPERV 2 LIM HI -
ikinci denetlenen parametre igin Ust limiti ayarlar. Bkz. 3204 SUPERV 2
PARAM.
3207 |SUPERV 3 PARAM 101...199
Uclincii denetlenen parametreyi seger. Bkz. 3201 SUPERV 1 PARAM.
3208 |SUPERV 3 LIM LO -
ikinci denetlenen parametre icin alt limiti ayarlar. Bkz. 3207 SUPERV 3
PARAM.
3209 |[SUPERV 3 LIM HI -
Uclincii denetlenen parametre igin (st limiti ayarlar. Bkz. 3207 SUPERV 3
PARAM.
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Grup 33: INFORMATION

Bu grup suricinidn yarurlikteki programlari hakkindaki bilgilere
erisim saglar: sirimler ve test tarihi

Kod |Agiklama Aralik

3301 |[FW VERSION 0000...FFFF hex
Sdrtcunldn programinin stirimanu igerir.

3302 [LP VERSION 0000...FFFF hex
Yiikleme paketinin stirimunu igerir.

3303 [TEST DATE yy-ww
Test tarihini (yy.ww) igerir.

3304 DRIVE RATING XXXY

Sdrucunlin akim ve gerilim degerini gésterir. Bigim XXXY’dir,

» XXX =SUrtcinin nominal akim degerini amp cinsinden gosterir. Eger
bulunuyorsa akimin degerinde “A” bir ondalik sayi ifade eder.
Ornegdin, XXX = 8A8 nominal akim degerinin 8,8 A oldugunu gésterir.

Y = Sirtctnin gerilim siniflamasi, Y = 2 oldugunda 208...240 Volt ve
Y =4 oldugunda 380...480 Volt siniflamasi gosterir.
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Grup 34: PANEL DISPLAY

Bu grup, kontrol paneli standart gésterge modundayken, kontrol
paneli ekraninin (orta alan) igerigini tanimlar.

Kod |Agiklama Aralik

3401 [SIGNAL1 PARAM 100...199

Kontrol Panelinde goruntilenen ilk parametreyi (numarayla) secer.

» Bu gruptaki agiklamalar kontrol panelin kontrol modundaki ekran
icerigini tanimlar.

» Herhangi bir Grup 01 parametre numarasi segilebilir.

» Asagidaki parametreleri kullanarak ekran degeri 6lgeklendirilebilir,
kullanigh birimlere dénusturilebilir ve/veya bir gubuk grafik seklinde
goruntilenebilir.

» Bu sekil, bu gruptaki parametreler tarafindan yapilan segimleri
tanimlar.

100 = NOT SELECTED + Ik parametre gosterilmez.

101...199 = Parametre 0101...0199 gdsterilir. Parametre mevcut
degilse, ekranda “n.a.” yazar.

P 3404 P 3405

P 0137
P 0138
P 0139
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Kod

Aciklama Aralik

3402 [SIGNAL1 MIN -

ilk ekran parametresi igin minimum degeri tanimlar.

+ 0102 sPeeD (rpm cinsinden) gibi bir grup 1 parametresini motor
tarafindan galistirilan bir konveyér hizina (ft/min) dénistirmek igin
3402, 3403, 3406, ve 3407 parametrelerini kullanin. Bu tiir bir
doénustirme islemi igin, sekildeki kaynak degerleri minimum ve
maksimum motor hizidir ve ekrandaki degerler bunlara karsilik gelen
mininum ve maksimum konveyor hizidir.

+ Ekranda dogru birimleri segmek i¢in parametre 3405'i kullanin.

Not: Birimleri segmek degerleri donlstirmez. Parametre 3404 ouTPUT1
DSP FORM = 9 (DIRECT) olarak ayarlandiysa, parametre gegerli degildir.

Gosterge
deger A
P3407 | — — — — — — ‘
|
P 3406-| — — |
| | . Kaynak
— Y
P3402 P 3403  deger
3403 |[SIGNAL1 MAX -

ilk ekran parametresi icin maksimum degeri tanimlar.

Not: Parametre 3404 OouTPUT1 DSP FORM = 9 (DIRECT) olarak
ayarlandiysa, parametre gecerli degildir.
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Kod |Aciklama Aralik

3404 OUTPUT1 DSP FORM 0...9

iIk_ekran parametresi icin ondalik sayr konumunu tanimlar.
« Istenilen basamak sayisini ondalik sayinin sagina girin.
» Pi (3,14159) sayisinin kullandigi bir érnek igin, bkz. tablo.

3404 Degeri (Gosterge Aralik

0 + 3 -32768...+32767 (Isaretli)
+ 3.1
+ 3,14
+ 3,142
3 0...65535 (Isaretsiz)
3,1
3,14
3,142
Cubuk olgek gosterilir.
Direkt deger. Ondalik nokta yeri ve 6lgiim birimleri
kaynak sinyaliyle aynidir.

Not: 3402, 3403 ve 3405...3407 parametreleri
etkisizdir.

OO N OO B WN|—

3405 |OUTPUT1 UNIT 0...127
ilk ekran parametresi igin kullanilan birimleri seger.

Not: Parametre 3404 oUTPUT1 DSP FORM = 9 (DIRECT) olarak
ayarlandiysa, parametre gecerli degildir.

0=NOUNIT 9=°C 18 =MWs 27 =ft 36=I/sn 45=Pa 54 =Ib/m 63 = Mrev
1=A 10=Ibft 19=m/sn 28=MGD 37=Idak 46=GPS 55=Ib/s 64=d
2=V M=mA 20=mh 29=inHg 38=ls 47 =gal/sn 56 =FPS 65 =inWC
3=Hz 12=mV  21=dm%s 30=FPM 39=m%sn 48= gal/m 57 =ft/sn 66 = m/dak
4=% 13=kW  22=bar 31=kb/sn 40 T m%  49=galls 58=inH,0 67 =Nm
saa
5=sn 14 =W 23=kPa 32=kHz 41=kg/sn 50=ft%sn 59=wg
olarak
6=s 15=kWh 24=GPM 33=0hm 42=kg/m 51=ftm 60=ftwg
7 =rpm 16 =°F 25=PSI 34=ppm 43=kg/ls 52 T ft% 61 = Ibsi
saa
8 =kh 17 = hp 26=CFM 35=pps 44 =mbar 53 =Ib/sn 62=msn

Asagidaki uniteler, gubuk gérinim icin kullanighdir.

3406 |OUTPUT1 MIN ' -
ilk ekran parametresi igin maksimum degeri tanimlar.

Not: Parametre 3404 OuTPUT1 DSP FORM = 9 (DIRECT) olarak
ayarlandiysa, parametre gecerli degildir.
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Kod |Aciklama Aralik

3407 |OUTPUT1 MAX -
ilk ekran parametresi igin maksimum degeri tanimlar.
Not: Parametre 3404 ouTPUT1 DSP FORM = 9 (DIRECT) olarak
ayarlandiysa, parametre gecerli degildir.

3408 |SIGNAL2 PARAM 100...199
Kontrol panelinde gériintilenen ikinci parametreyi (numarayla) seger.
+ Bkz. parametre 3401.

3409 |SIGNAL2 MIN -
ikinci ekran parametresi igin minimum degeri tanimlar.
+ Bkz. parametre 3402.

3410 |SIGNAL2 MAX -
ikinci ekran parametresi igin maksimum degeri tanimlar.
+ Bkz. parametre 3403.

3411 |OUTPUT2 DSP FORM 0...9
ikinci ekran parametresi igin ondalik say! konumunu tanimlar.
* Bkz. parametre 3404.

3412 |OUTPUT2 UNIT 0...127
ikinci ekran parametresi igin kullanilan birimleri seger.
+ Bkz. parametre 3405.

3413 |OUTPUT2 MIN -
ikinci ekran parametresi igin minimum degeri tanimlar.
» Bkz. parametre 3406.

3414 |OUTPUT2 MAX -
ikinci ekran parametresi igin maksimum degeri tanimlar.
» Bkz. parametre 3407.

3415 |SIGNAL3 PARAM 100...199
Kontrol panelde goériintilenen Gg¢linci parametreyi (numarayla) seger.
» Bkz. parametre 3401.

3416 |SSIGNAL3 MIN -
+ Uglncl ekran parametresi icin minimum degeri tanimlar.
Bkz. parametre 3402.

3417 |SIGNAL3 MAX -
Uglincii ekran parametresi icin maksimum degeri tanimlar.
» Bkz. parametre 3403.

3418 |OUTPUT3 DSP FORM 0...9

Uclincii ekran parametresi icin ondalik sayi konumunu tanimlar.
» Bkz. parametre 3404.

252

Parametrelerin listesi ve tanimlari




ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kod |Aciklama Aralik

3419 |OUTPUT3 UNIT 0...127
Uglincii ekran parametresi igin kullanilan birimleri seger.
» Bkz. parametre 3405.

3420 (OUTPUT3 MIN -
Uglincii ekran parametresi igin minimum degeri tanimlar.
» Bkz. parametre 3406.

3421 |OUTPUT3 MAX -

Uclincii ekran parametresi icin maksimum degeri tanimlar.

» Bkz. parametre 3407.
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Grup 35: MOTOR TEMP MEAS

Bu grup bir sicaklik sensdru ile algilanan + motorun agiri
Isinmasi gibi belirli bir potansiyel arizanin algilanmasini ve
raporlanmasini tanimlar. Tipik baglantilar agagida

tanimlanmigtir.

Bir sensor
: L All
Motor |’ | C
— ——{AGND
— 1 ot
L AGND
10 nF ==

, .
\ I
— Al

AGND

AO1

K ' |AGND
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A UYARI! IEC 60664, elektrik yuklu pargalar ile iletken olmayan ya
da iletken olan ancak koruyucu topraga bagl olmayan elektrik
donaniminin erigilebilir pargalarina ait ylizey arasina ¢ift ya da

desteklenmis yalitim gerektirir.

Bu gerekliligi yerine getirmek icin bir termistori (ve diger benzer

komponentleri) asagidaki alternatiflerden herhangi birini

kullanarak suricunin kontrol terminallerine baglayin:

« Termistoru gifte desteklenmis yalitim ile motorun elektrik
yuklU parcalarindan ayirin.

« SdrGcUnun dijital ve analog giriglerine bagh tim devreleri

koruyun. Elektrik kontagina kargi koruyun ve temel yalitim

(surdcunun ana devresi ile ayni gerilim seviyesinden
degerlendirilir) ile algak gerilim devrelerinden yalitin.
* Yalniz harici bir termistor rélesi kullanin. Roéle yalitiminin

degeri, surtcunin ana devresi ile ayni gerilim seviyesinde

olmalidir.

Alternatif termistér baglantilari agagidaki sekilde gdsterilmistir.

Motorun ucunda kablo ekrani 10nF’lik bir kondansator ile

topraklanmalidir. Eger bu mimkuin degilse, ekrani baglantisiz

bicimde birakin.

Termistor
rolesi

1/0O karti

B

%

Diger hatalar i¢in veya bir model kullanarak motorun agiri
Isinmasini tahmin etmek igin bkz. Grup 30: FAULT

FUNCTIONS.

DI

+24 VDC
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Kod |Agiklama Aralik
3501 SENSOR TYPE 0...6
Kullanilan motor sicaklik sensérinin tipini belirler, PT100 (°C) veya
PTC (ohm).
Bkz. parametre 1501 ve 1507.
0 = NONE
1 =1 xPT100 + Sensdr konfiglirasyonunda bir PT 100 sensori
kullanilir.

* AO1 veya AO2 analog ¢ikigl, sensor Uzerinden sabit akimi besler.
» Motor sicakligi arttik¢a, sensoér tizerindeki gerilim gibi sensor direnci
de artar.
« Sicaklik dlgme fonksiyonu, Al1 veya A2 analog girisi Uzerinden
gerilimi okur ve dereceye cevirir.
2 =2 x PT100 + Sensor konfiglirasyonunda iki PT 100 sensori
kullanilir.
« Isletim yukaridaki 1 x PT100 ile aynidir.
3 =3 x PT100 + Sensor konfiglirasyonunda ¢ PT 100 sensori
kullanilir. igletim yukaridaki 1 x PT100 ile aynidir.
4 = PTC + Sensor
konfigiirasyonunda PTC ohm
kullanilir. 4000
* Analog ¢ikis, sensoér
Uzerinden sabit akim besler. 1330
» Sensdr direnci, motor
sicakhgi PTC referans
sicakhgini (T,ef) astiginda, 550
direncteki gerilim gibi keskin
bir bigcimde artar. Sicaklik
6lgtim islevi, gerilimi analog 100
giris Al1 araciligiyla okur ve
bunu ohm degerine
donustarar.
* Sekilde, tipik PTC sensor
direnci degerleri, motor
calisma sicakliginin bir fonksiyonu olarak gosterilmistir.

Sicaklik Diren¢
Normal 0...1.5kohm
Asiri >4 kohm
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Kod |Aciklama Aralik
5 = THERMISTOR (0) + Sensor konfiglirasyonunda bir termistor kullanilir.
» Motorun termik korumasi, bir dijital giris Uzerinden aktif hale getirilir.
Normalde kapali termistor rélesini bir dijital girise baglayin. Siric,
dijital giris durumlarini yukaridaki tabloda goésterildigi sekilde okur.
« Dijital giris ‘0’ oldugunda motor asiri iIsinmistir.
* Bu grubun giris bélimiindeki sekle bakin.
6 = THERMISTOR (1) + Sensor konfigirasyonunda bir termistor kullanilir.
» Motorun termik korumasi, bir dijital giris Uzerinden aktif hale getirilir.
Normalde agik termistor rolesini bir dijital girise baglayin. Siricd,
dijital giris durumlarini yukaridaki tabloda gésterildigi sekilde okur.
« Dijital giris ‘1’ oldugunda motor asiri iIsinmistir.
* Bu grubun giris boélimiindeki sekle bakin.
3502 |INPUT SELECTION 1...8
Sicaklik senséri i¢in kullanilan girisi tanimlar.
1=A11+PT100 ve PTC
2 = A12 + PT100 ve PTC
3...8 = DI1...DI6 + Termistor.
3503 |ALARM LIMIT -10...200°C /
0...5000 ohm motor
sicaklik 6lglimu igin
alarm limitini belirler.
» Bu limit (izerindeki motor sicakliklari i¢in surici bir alarm (2010,
MOTOR OVERTEMP) gdsterir.
Termistorler igin:
0 = Devre disl
1 = Aktif.
3504 |FAULT LIMIT 0...1

Motor sicaklik dlgimu igin hata limitini tanimlar.

» Bu sinir Gzerindeki motor sicakliklari igin siriicu bir hata (9, MOT
OVERTEMP) gosterir ve suriiciyu durdurur.

Termistorler igin:

0 = Devre disl.

1 = Aktif.
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Grup 36: TIMED FUNCTIONS

Bu grup zamana bagh fonksiyonlarini tanimlar. Zamana bagh

fonksiyonlar agsagidakileri icerir:
» Dort adet gunlik baglatma/durdurma
« Dort adet gunlik baslatma/durdurma, gecersiz kilar

» Segili periyotlari bir araya getirmek igin doért zamanlayici.
Bir zamanlayici birden fazla zaman periyoduna baglanabilir ve
bir zaman periyodu birden fazla zamanlayici iginde yer alabilir.

TIME PERIOD 1

3602 START TIME 1
3603 STOP TIME 1
3604 START DAY 1
3605 STOP DAY 1

TIME PERIOD 2

3606 START TIME 2
3607 STOP TIME 2
3608 START DAY 2
3609 STOP DAY 2

TIME PERIOD 3

3610 START TIME 3
3611 STOP TIME 3
3612 START DAY 3
3613 STOP DAY 3

TIME PERIOD 4

3614 START TIME 4
3615 STOP TIME 4
3616 START DAY 4
3617 STOP DAY 4

BOOSTER
3622 BOOST SEL

3623 BOOST TIME

: Yikseltmeyi
. etkinlegtirir

DI1...DI6
DI1(INV)...DIB(INV)

TIMER 1
3626 TIMER 1 SRC

TIMER 2
3627 TIMER 2 SRC

TIMER 3
3628 TIMER 3 SRC

TIMER 4
3629 TIMER 4 SRC
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Bir parametre yalniz tek bir zamanlayiciya baglanabilir.

1001 EXT1 COMMANDS
TIMER 1 1002 EXT2 COMMANDS
1102 EXT1/EXT2 SEL
3626 TIMER 1 SRC 1201 CONST SPEED SEL
1401 RELAY OUTPUT 1...1403 RELAY OUTPUT 3
TIMER 2 1410 RELAY OUTPUT 4...1412 RELAY OUTPUT 6

3627 TIMER 2 SRC 4027 PID 1 PARAM SET
8126 TIMED AUTOCHANGE

Kod |Aciklama Aralik

3601 [TIMERS ENABLE -6...7

Zamanlayici etkinlestirme sinyali i¢in kaynak seger.
0 = NOT SEL + Zamana bagl fonksiyonlar devre digi birakiimigtir.
1 = D11 + Dijital giris DI1'i zamana bagl fonksiyonu etkinlestirme sinyali
olarak tanimlar.
* Bu dijital giris, zamana bagl fonksiyonu etkinlestirme igin aktif hale
getirilmelidir.
2...6 = DI2...DI6 + Dijital girig DI2...DI6'yI zamana bagli fonksiyonu
etkinlestirme sinyali olarak tanimlar.
7 = ACTIVE + Zamana bagli fonksiyonlar etkinlestirilmigtir.
-1 = DI1(INV) + Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i zamana bagh
fonksiyonu etkinlestirme sinyali olarak tanimlar.
» Zamana bagli fonksiyonu etkinlestirme sinyali igin bu dijital giris
devre digl birakiimalidir.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) + Tersine ¢evrilmis dijital girisi DI2...DI6'yI
zamana bagli fonksiyonu etkinlestirme sinyali olarak tanimlar.
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Kod |Aciklama Aralik

3602 [START TIME 1 00:00:00...23:59:58
Gunluk start zamanini tanimlar.

« Zaman, 2 saniyelik adimlarda degistirilebilir.

» Parametre degeri 07:00:00 ise, zamanlayici saat 7:00’de aktif olur.
+ Sekilde, farkli is giinlerindeki ¢oklu periyotlar gdsterilmektedir.

20:30:00

17:00:00

15:00:00

13:00:00
12:00:00 E
10:30:00

09:00:00 ‘
Pzt Sal Car Per Cum Cmt Paz

3603 |[STOP TIME 1 00:00:00...23:59:58
Giinliik stop zamanini tanimlar.

+ Zaman, 2 saniyelik adimlarda olabilir.

« Parametre degeri 09:00:00 ise, zamanlayici saat 9:00’da aktif olur.

3604 |[START DAY 1 1...7
Haftalk start glinint tanimlar.
1 = MONDAY...7 = SUNDAY.

» Parametre degeri 1 ise, zamanlayici Pazartesi gece yarisindan
(00:00:00) itibaren aktif olur.

3605 |[STOP DAY 1 1.7
Haftalik stop ginina tanimlar.
1 = MONDAY...7 = SUNDAY.

« Parametre degeri 5 ise, zamanlayici 1 Pazartesi gece yarisinda
(23:59:58) devre disi birakilr.

3606 [START TIME 2

timer2 glnlik start zamanini tanimlar.
* Bkz. parametre 3602

3607 [STOP TIME 2

timer2 ginlik durma zamanini tanimlar.
* Bkz. parametre 3603
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Kod

Aciklama Aralik

3608

START DAY 2

timer2 haftalik start gininu tanimlar.
» Bkz. parametre 3604

3609

STOP DAY 2
timer2 haftalik stop gtinind tanimlar.
* Bkz. parametre 3605

3610

START TIME 3

timer3 gunlik start zamanini tanimlar.
» Bkz. parametre 3602

3611

STOP TIME 3

timer3 gunlik stop zamanini tanimlar.
» Bkz. parametre 3603

3612

START DAY 3

timer3 haftalik start giinini tanimlar.
» Bkz. parametre 3604

3613

STOP DAY 3

timer3 haftalik stop gliniinii tanimlar.
» Bkz. parametre 3605

3614

START TIME 4

timer4 gunlik start zamanini tanimlar.
» Bkz. parametre 3602

3615

STOP TIME 4

timer4 gunlik start zamanini tanimlar.
» Bkz. parametre 3603

3616

START DAY 4

timer4 haftalik start giinini tanimlar.
» Bkz. parametre 3604

3617

STOP DAY 4

timer4 haftalik stop gliniindi tanimlar.
» Bkz. parametre 3605

3622

BOOST SEL -6...6

Sire saati sinyali igin kaynak segcer.

0 = NOT SEL + Ylkseltme sinyali devre digi birakiimigtir.

1 = D11 + DI1'i ylikseltme sinyali olarak tanimlar.

2...6 = DI2...DI6 + Dijital girig DI2...DI6'yi yUkseltme sinyali olarak
tanimlar.

-1 = DI1(INV) + Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i ylkseltme sinyali olarak
tanimlar.

-2...-6 = Tersine ¢evrilmis dijital giris DI2...DI6'y1 ylkseltme sinyali olarak

tanimlar.
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Kod

Aciklama Aralik

3623

BOOST TIME 00:00:00...23:59:58

YUkseltmenin ACIK oldugu zamanini tanimlar. Stire BOOST SEL sinyali
ile baslatilir. Eger parametre araligi 01:30:00 ise, ylkseltme D1
birakildiktan sonra 1 saat 30 dakika boyunca aktiftir.

|
Yikseltme aktif——— |

Aktivasyon DI |

i Yikseltme sliresi |

3626

TIMER 1 SRC

TUm istenilen zaman ayarlarini zamana bagh bir fonksiyonda bir araya
getirir.

0 = NOT SEL + Zamanlayici segili degil.

1 =P1 + Zamanlayicida Zaman Periyodu 1 segili.

2 = p2 + Zamanlayicida Zaman Periyodu 2 segili.

3 = P1+P2 + Zamanlayicida Zaman Periyodu 1 ve 2 segili.

4 = p3 + Zamanlayicida Zaman Periyodu 3 segili.

5 = P1+P3 + Zamanlayicida Zaman Periyodu 1 ve 3 segili.

6 = P2+P3 + Zamanlayicida Zaman Periyodu 2 ve 3 segili.

7 = P1+P2+P3 + Zamanlayicida Zaman Periyodu 1, 2 ve 3 segili.

8 = P4 + Zamanlayicida Zaman Periyodu 4 segili.

9 = p1+P4 + Zamanlayicida Zaman Periyodu 1 ve 4 segili.

10 = P2+P4 + Zamanlayicida Zaman Periyodu 2 ve 4 segili.

11 = P1+P2+P4 + Zamanlayicida Zaman Periyodu 1, 2 ve 4 segili.

12 = p3+P4 + Zamanlayicida Zaman Periyodu 3 ve 4 segili.

13 = P1+P3+P4 + Zamanlayicida Zaman Periyodu 1, 3 ve 4 segili.

14 = p2+P3+P4 + Zamanlayicida Zaman Periyodu 2, 3 ve 4 segili.

15 = P1+P2+P3+P4 + Zamanlayicida Zaman Periyodu 1, 2, 3 ve 4 segili.
16 = BOOST (B) + Zamanlayicida Yikseltme segili.

17 = P1+B + Zamanlayicida Zaman Periyodu 1 ve Yukseltme segili.

18 = P2+B + Zamanlayicida Zaman Periyodu 2 ve Yikseltme segili.
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Kod |Aciklama Aralik
19 = P1+P2+B + Zamanlayicida Zaman Periyodu 1 ve 2 ile Yukseltme
segili.

20 = P3+B + Zamanlayicida Zaman Periyodu 3 ve Yikseltme segili.

21 = P1+P3+B + Zamanlayicida Zaman Periyodu 1 ve 3 ile Yikseltme
segili.

22 = p2+P3+B + Zamanlayicida Zaman Periyodu 2 ve 3 ile Yikseltme
segili.

23 = P1+P2+P3+B + Zamanlayicida Zaman Periyodu 1, 2 ve 3 ile
Yikseltme segili.

24 = P4+B + Zamanlayicida Zaman Periyodu 4 ve Yukseltme segili.

25 = P1+P4+B + Zamanlayicida Zaman Periyodu 1 ve 4 ile Yikseltme
segili.

26 = P2+P4+B + Zamanlayicida Zaman Periyodu 2 ve 4 ile Yikseltme
segili.

27 = P1+P2+P4+B + Zamanlayicida Zaman Periyodu 1, 2 ve 4 ile
Yukseltme segili.

28 = P3+P4+B + Zamanlayicida Zaman Periyodu 3 ve 4 ile Yikseltme
segili.

29 = P1+P3+P4+B + Zamanlayicida Zaman Periyodu 1, 3 ve 4 ile
Yikseltme segili.

30 = P2+P3+P4+B + Zamanlayicida Zaman Periyodu 2, 3 ve 4 ile
Yukseltme segili.

31 = P1+2+3+4+B + Zamanlayicida Zaman Periyodu 1, 2, 3 ve 4 ile
Yikseltme segili.

3627 TIMER 2 SRC
* Bkz. parametre 3626

3628 TIMER 3 SRC
* Bkz. parametre 3626

3629 TIMER 4 SRC
* Bkz. parametre 3626
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PID kontrolorlerine genel bir bakig

PID Kontrolorii + Temel kurulum

PID kontrol modunda, surlicu referans sinyalini (set degeri)
gergek bir sinyal (geri besleme) ile karsilastirir ve otomatik
olarak siiriiciiniin hizini iki sinyalle eslesecek sekilde ayarlar. iki
sinyal arasindaki fark hata degeridir.

Normalde, PID kontrol modu, bir fan veya pompanin hizinin
basing, akis veya sicaklida bagl olarak kontrol edilmesi
gerektiginde kullanilir. Cogu durumda + ACH550'ye bagl tek bir
transduser sinyali oldugunda — sadece parametre Grup 40:
PROCESS PID SET 1 gereklidir.

Parametre grubu 40'i kullanan set deg@eri/geri besleme sinyal
akisinin semasi 265 sayfada sunulmaktadir.
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P1101
F 1199 panel REF1 | REF1
Panel REF2 _|*"
PID Set degeri REF2
- %500 G40
Al P4018panel REF2-| L l19
Akim — %-500 PID1
— Man/Oto
l\é?ment —p4014 PID Gergek Degeri Segim
il —
-p4o1 3 L__|HAND L
Al —{Pa017 (ZhE
Akim | 1 __|AuTO
Moment _
Glg -
Panel REF 1 {57703 51102
EXT
Al hos P1105
Comm REF 1 EXT2
Panel REF 2 {p110¢]
DI+ G12 5111055 P1107
Sabit " FP1108
Al — Hiz
Comm REF 2 ] 19
Panel REF2 —{pz010]
Al — P4012 PID Set degdric40
A2 _ P40t PID1 Out
Comm — PID1
Dahili —
PID Act
Deder
Al —{P401¢
Moment |_[Pa014
Glg -
Al —P4017__|
Akim -
Moment
Gig -

Not: PID kontrol6rind aktif hale getirmek ve kullanmak igin
Parametre 1106 REF2 SELECT 19 degerine ayarlanmaldir.
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PID kontrolor + Gelismis

ACHS550 iki ayri PID kontrolére sahiptir:
1. Proses PID (PID1) ve

2. Harici PID (PID2).

Proses kontrolérii (PID1)

Proses PID (PID) iki ayri parametre grubuna sahiptir:

* Proses PID (PID1) set 1 Grup 40: PROCESS PID SET 1
bélimiinde,

* Proses PID (PID2) set 2 Grup 41: PROCESS PID SET 2
béliminde tanimlanmaktadir.

Kullanici 4027 PID 1 PARAM SET parametresini kullanarak iki farkli

set arasinda segim yapabilir.

Motor yUku bir durumdan digerine énemli 6lglide degisiyorsa,

normalde iki farkli PID kontrolér grubu kullanilir.

Harici PID kontrolérii (PID2)

Grup 42: EXT/TRIM PID bdliminde tanimlanan Harici PID

(PID2) iki farkli sekilde kullanilabilir:

* Ek PID kontrolér donanimi kullanmak yerine, Harici PID
damper veya valf gibi bir saha ekipmanini ACH550
Uzerinden kontrol etmek igin ayarlanabilir. Bu durumda,
parametre 4230 TRIM MODE 0 degerine (fabrikasyon degeri)
ayarlanmalidir.

* Harici PID (PID2), ACH550'nin hizini dizenlemek veya
ayarlamak amaciyla Proses PID'ye (PID1) ek PID Kontrolori
olarak kullanilabilir.

Besleme faninin hizini izleyen geri dénus fani, bir trimleme

ornegidir. Geri donus faninin distik veya ylksek basing

olusturmak igin besleme fanindan daha hizli veya daha yavas
dénmesi gerektigi icin, besleme fani hizi izerinde dizeltme
islemleri yapilmasi gereklidir. Bu diizeltmelerin yapilmasi
durumunda, Harici PID (PID2) ACH550'nin geri dénls fani igin
kullanilabilir.
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Grup 40: PROCESS PID SET 1

Bu grup, PID (PID1) kontrolériyle birlikte kullanilan bir
parametreler grubunu tanimlar.
Normalde sadece bu gruptaki parametreler gereklidir.

Kod

Aciklama Aralik

4001

GAIN 0,1...100

PID kontrol cihazinin kazancini tanimlar.

» Ayar araligi 0,1...100 seklindedir.

» 0,1'de PID kontroldr gikisi hata dederinin onda biri kadar degisiklige
ugrar.

» 100'de PID kontroldr ¢ikigi hata degderinin yuz kati kadar degisiklige
ugrar.

Sistemin cevap verebilme yetenegini ayarlamak igin oransal kazang ve

entegral zaman degerlerini kullanin.

» Oransal kazang igin dusiik bir deger ve entegral zaman igin ylksek
bir deger istikrarli galismayi saglar fakat yavas bir karsilik verir.

» Oransal Kazang degeri gok bliylikse veya entegral zaman ¢ok kisa
ise, sistem istikrarsiz olabilir.

Prosediir:

» Baslangig icin asagidakileri ayarlayin:
* 4001 caIN = 0,0.

* 4002 INTEGRATION TIME = 20 saniye.

» Sistemi baglatin ve istikrarli igletimi korurken set degerine hemen
ulasip ulasmadigini gézlemleyin. Ulasmazsa gercek sinyal (ya da
sUrtict hizi)sabit bir salinim yapana kadar GAIN (4001) degerini
artirin. Bu salinima sebep olmak igin suriiclye start ve stop yaptirmak
gerekebilir.

» Salinim durana kadar GAIN (4001) degerini azaltin.

* GAIN (4001) degerini yukaridaki degerin 0.4 ile 0.6 katina ayarlayin.

» Geriye besleme sinyali (ya da siriicu hizi) sabit bir salinim yapana
kadar INTEGRATION TIME (4002) dederini azaltin. Bu salinima sebep
olmak igin surlicliye start ve stop yaptirmak gerekebilir.

» Salinim durana kadar INTEGRATION TIME (4002) degerini azaltin.

* INTEGRATION TIME (4002) deg@erini yukaridaki degerin 1.15 ile 1.5
katina ayarlayin.

» Eger geri besleme sinyali yiksek frekansli gurdlti igeriyorsa, gurdlti
sinyalden filtrelenene kadar parametre 1303 FILTER Al1 veya 1306
FILTER AI2 degerini ylkseltin.
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Kod |Aciklama Aralik
4002 |INTEGRATION TIME 0,0 s=NOT SEL,
0,1...600 s

Proses PID kontrol cihazi igin entegral suresini tanimlar.

Entegral suresi, tanim olarak ¢ikigl hata degeri kadar artirmak igin

gerekli olan zamandir.

» Hata degeri sabittir ve %100’dir.

» Kazang = 1.

+ 1 saniyelik entegral zamani, %100 degisimin 1 saniye icinde
basarildigini gosterir.

0,0 = NOT SEL + Entegrali devre disi birakir (kontrol cihazinin | pargasi).

0,1...600,0 = Entegral siiresi (saniye).

Ayar prosedir( igin, bkz. 4001.

A / A
87 _ ‘

D (P4001=10) | L |

C(P4001=1) | _| \
| t
-

~<— P 4002 —*,

A = Hata

B = Hata deger adimi
C = Kontrol cihazi ¢ikigi Kazang = 1
D = Kontrol cihazi ¢ikigi Kazang = 10
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Kod

Aciklama Aralik

4003

TUREV SURESI 0..10s

Proses PID kontrol cihazinin tiirev slresini tanimlar.

» Hatanin turevini PID kontrolériiniin ¢ikisina ekleyebilirsiniz. Turey,
hata degerinin degisim oranidir. Ornegin islem hata degeri dogrusal
olarak degisirse, tirevi PID kontrol cihazi ¢ikigina eklenen bir sabittir.

» Hata tlrevi 1 kutuplu filtreyle filtrelenir. Filtrenin zaman sabiti, 4004
PID DERIV FILTER parametresi tarafindan tanimlanir.

0,0 = NOT SEL + PID kontrol cihazi ¢ikisinin hata tiirev kismini devre disi
birakir.

0,1...10,0 = Tdrev slresi (saniye).

Hata 4 islem hata degeri

%100 |-~ - - - -~ - y

%0

1
|
|
|
|
|
—t
I

PID cikisi .
A Kontrol cihazi ¢ikisinin D kismi

s !

Kazang
P 4001

~— P 4003 —>

4004

PID DERIV FILTER 0...10s

PID kontrol cihazi ¢ikiginin hata tirev kismi igin filtreleme zaman

sabitini tanimlar.

» PID kontrol6r ¢ikisina eklenmeden dnce, hata tirevi 1 kutuplu filtre ile
filtrelenir.

« Filtreleme siresini artirmak hata tiirevini diizlegtirir ve girultiyu
azaltir.

0,0 = NOT SEL + Hata tirev filtresini devre disi birakir.

0.1...10,0 = Filtre zaman sabiti (saniye).
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Kod |Aciklama Aralik
4005 [ERROR VALUE INV 0=NO, 1=YES
Geri besleme sinyali ve suriicu hizi arasinda normal ya da tersine
cevrilmis bir iligki secer.
0 = No + Normal, geri besleme sinyalinde azalma siirlicti hizini artirir.
Hata = Ref - Fbk.
1 = YES + Tersine gevrilmis, geri besleme sinyalinde azalma surticu
hizini azaltir. Hata = Fbk - Ref.
4006 [UNIT 0...31
PID kontrol cihazina ait gergek degerler i¢in birim secger. (PID1
parametreleri 0128, 0130 ve 0132).
* Mevcut unitelerin listesi igin parametre 3405’e bakiniz.
4007 |UNIT SCALE 0...4
PID kontrol cihazinin ait gergek degerlerde ondalik basamagin yerini
tanimlar.
+ Girisin sagindan sayarak ondalik basamagin yerini girin.
* Pi (3,14159) sayisinin kullandidi bir 6rnek igin, bkz. tablo.
4007 Deger | Giris |Gosterge
0 0003 |3
1 0031 |31
2 0314 (3,14
3 3142 |3,142
4008 (0% VALUE birim ve 6lg¢. par. 4006 ve

4007 tarafindan taniml.

PID kontrol cihazinin gergek degerlerine (PID1 parametreleri 0128,
0130 ve 0132) uygulanan dlgeklendirmeyi (bir sonraki parametre ile)
tanimlar.

» Birim ve 6lgek, parametreler 4006 ve 4007 ile tanimlanir.

Birimler (P4006)
Olcek (P4007) %+3276,7

A
P 4009 -

P 4008 -

Dahili Slgek (%)

%-3276,8
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Kod |Aciklama Aralik

4009 (%100 VALUE birim ve 6lg. par. 4006 ve
4007 tarafindan taniml.

PID kontrol cihazinin gergek degerlerine uygulanan élgeklendirmeyi
tanimlar (6nceki parametre ile birlikte).
+ Birim ve 6lgek, parametreler 4006 ve 4007 ile tanimlanir.

4010 [SET POINT SEL 0...19

PID kontrolori igin referans sinyal kaynagini tanimlar.

* PID regulatérii baypas edildiginde parametrenin bir anlami yoktur
(bkz. 8121 REG BYPASS CTRL).

0 = KEYPAD + Kontrol paneli referans saglar.

1 = Al1 + Analog giris 1 referans saglar.

2 = AI2 + Analog giris 2 referans saglar.

8 = coMM =+ Fieldbus, referans saglar.

9 = coMM + Al1 + Fieldbus ve analog girdi 1 (AI1) birlesimini referans
kay. olarak tanimlar. Bkz. Analog giris referans dlizeltmesi, sayfa 272.

10 = comM * A1 + Fieldbus ve sayisal girdi 1 (A1) birlesimini referans
kay. olarak tanimlar. Bkz. Analog giris referans diizeltmesi, sayfa 272.

11 = DI3U, 4D(RNC) + Motor potansiyometre kontrol gérevi yapan dijital
girigler referans saglar.

* DI3 hizi artirir (U, “yukari” anlamina gelir).

* DI4 referansi azaltir (D, “asagl” anlamina gelir).

» 2205 ACCELER TIME 2 parametresi referans sinyalinin degisim hizini
denetler.

* R = Stop komutu referansi sifir degerine getirir.

* NC = Referans deg@eri kopyalanmamisgtir.

12 = DI3U, 4D(NC) + Asagidakiler harig, yukaridaki DI3U, 4D(RNC) ile
aynidir:

» Stop komutu referans degerini resetlemez. Yeniden start sirasinda
motor, segilen rampa oraninda saklanan referans degerine
hizlanma yapar.

13 = DI5U, 6D(NC) + Asagidakiler harig, Ustteki DI3uU, 4D(NC) ile aynidir:
* DI5 ve DI6 dijital giriglerini kullanir.

14 = AI1 + AI2 + Analog giris 1 (A1) ve analog giris 2 (AI2)
kombinasyonunu referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris
referans dlizeltmesi, sayfa 272.

15 = AI1 * AI2 + Analog giris 1 (A1) ve analog giris 2 (AI2)
kombinasyonunu referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris
referans dlizeltmesi, sayfa 272.

16 = AI1 - AI2 + Analog giris 1 (AI1) ve analog giris 2 (AI2)
kombinasyonunu referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris
referans dlizeltmesi, sayfa 272.

17 = AI1/A12 + Analog giris 1 (AI1) ve analog giris 2 (AI2)

kombinasyonunu referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris

referans dlizeltmesi, sayfa 272.

19 = INTERNAL + Parametre 4011 kullanarak ayarlanan bir sabit deger

seti referans saglar.
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Kod |Aciklama Aralik
Analog giris referans diizeltmesi
9, 10, ve 14...17 parametre degerleri asagidaki tabloda bulunan
formuld kullanir.

Deger ayari |Al referansinin hesaplanmasi
C+B C degeri + (B degeri - %50 referans degeri)
C*B C degeri * (B degeri / %50 referans degeri)
C-B (C degeri + %50 referans degeri) — B degeri
C/B (C degeri * %50 referans degeri) / B degeri
Burada:
* C = Ana Referans degeri
(=9, 10 degerleri igin comM ve = 14...17 degerleri igin AI1).
+ B = Duzeltme referansi
(=9, 10 degerleri igin AI1 ve = 14...17 degerleri igin AI2).
Ornek: Sekil 9, 10ve A
14...17 deger ayarlari 17 (/)
icin referans kaynak 100 —//— —————————————
egrilerini gosterir:
e« C=%25. 80~ - - ——~—-——"=-=—=-=-——----
P 40_12 SETPOINT N T N A9, 14 (+)
MIN = 0.
* P 4013 SETPOINT 40— — — = 2 e L T 0,15 ()
MAX = 0. ’
+ B yatay eksen 20— - - - - = N ——— - - — -
boyunca degisir. - 16()
0 %100 B
4011 |INTERNAL SETPNT birim ve 6lgek parametre
4006 ve 4007 tarafindan
tanimlanir
Proses referansi igin kullanilan sabit bir deger belirler.
 Birim ve 06lgek, parametre 4006 ve 4007 ile tanimlanir.

4012 |SETPOINT MIN -%500,0...500,0
Referans sinyal kaynagi igin minimum degeri ayarlar. Bkz. parametre
4010.

4013 |SETPOINT MAX -%500,0...500,0
Referans sinyal kaynagi igin maksimum degeri ayarlar. Bkz. parametre
4010.

272 Parametrelerin listesi ve tanimlari




ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kod

Aciklama Aralik

4014

FBK SEL 1...10

PID kontrol cihazinin geri beslemesini (gergek sinyal) tanimlar.

» Geri besleme sinyali olarak iki gergek degerin (ACT1 ve ACT2)
birlesimini tanimlayabilirsiniz.

» Gergek deger 1 (ACT1) icin kaynagi tanimlamak amaciyla parametre
4016’y kullanin.

» Gergek deger 2 (ACT2) i¢in kaynagi tanimlamak amaciyla parametre
4017’yi kullanin.

1 =AcT1 + Gergek deder 1 (ACT1) geri besleme sinyali saglar.

2 = ACT1-ACT2 + ACT1 eksi ACT2 geri besleme sinyali saglar.

3 = ACT1+ACT2 + ACT1 arti ACT2 geri besleme sinyali saglar.

4 = ACT1*ACT2 + ACT1 garpl ACT2 geri besleme sinyali saglar.

5 = ACT1/ACT2 + ACT1 boll ACT2 geri besleme sinyali saglar.

6 = MIN(ACT1,2) + ACT1 ve ACT2 degerlerinden kuguk olani geri besleme
sinyali saglar.

7 = MIN(ACT1,2) + ACT1 ve ACT2 degerlerinden bliylk olani geri besleme
sinyali saglar.

8 = sqrt(AcT1-2) = ACT1 degderinin karekoku eksi ACT2 geri besleme
sinyali saglar.

9 = sqA1+sgA2 + ACT1 dederinin karekoku arti ACT2 degerinin karekoki
geri besleme sinyali saglar.

10 = sqrt(AcT1) + ACT1 degerinin karekokl geri besleme sinyali saglar.

4015

FBK MULTIPLIER -32.768...32.767,
0,000=NOT SEL

Parametre 4014 tarafindan tanimlanan PID geri besleme deg@eri FBK

icin ek carpan tanimlar.

» Cogunlukla akigin basing farkindan hesaplandigi uygulamalarda
kullanilr.

0,000 = NOT SEL + Parametrenin etkisi yok (Carpan olarak 1,000
kullantlir).

-32.768...32.767 = 4014 FBK SEL parametresi tarafindan tanimlanan
sinyale uygulanan garpan.

Ornek: FBK = Multiplierx /ACT1-ACT2
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Kod |Aciklama Aralik

4016 |ACT1 INPUT 1...5

Gergek deger 1 (ACT1) igin kaynak tanimlar.

1 =A11 + ACT1 i¢in analog giris 1'i kullanir.

2 = Al2 + ACT1 igin analog giris 2'i kullanir.

3 = CURRENT + ACT1 igin agagidaki sekilde dlgeklendirilen akimi
kullanir:
* Min ACT1 = 0 akim
* Max ACT1 = 2 x nominal akim

4 = TORQUE + ACT1 icin asagidaki sekilde dlgeklendirilien momenti
kullanir:
* Min ACT1 = -2 x nominal moment
* Max ACT1 = 2 x nominal moment

5 = POWER + ACT1 icin asagidaki gibi dlgeklendirilen giici kullanir:
* Min ACT1 = -2 x nominal gii¢
* Max ACT1 = 2 x nominal gl¢

4017 |ACT2 INPUT 1...5

Gergek deger 2 (ACT2) igin kaynak tanimlar.

1 =A11 + ACT2 i¢in analog giris 1'i kullanir.

2 = Al2 + ACTZ2 i¢in analog giris 2'yi kullanir.

3 = CURRENT + ACT2 igin agagidaki sekilde dlgeklendirilen akimi
kullanir:
* Min ACT2 = 0 akim
* Max ACT2 = 2 x nominal akim

4 = TORQUE + ACTZ2 igin asagidaki sekilde 6lgeklendirilen momenti
kullanir:
* Min ACT2 = -2 x nominal moment
* Max ACT2 = 2 x nominal moment

5= POWER + AC2 icin asagidaki gibi dlceklendirilen gticu kullanir:
* Min ACT2 = -2 x nominal gii¢
* Max ACT2 = 2 x nominal gl¢
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Kod |Aciklama Aralik

4018 |ACT1 MINIMUM -%1000...1000

ACT1 icin minimum degeri ayarlar.

» Analog giris min/max ayarlari (6rn. 1301 MINIMUM AI1, 1302 MAXIMUM
Al1) ile kullanilir.

» Gercek degerler olarak kullanilan analog girisleri dlgeklendirir.

» Bkz. sekil: A = Normal; B = Tersine ¢gevirme (ACT1 MINIMUM > ACT1

MAXIMUM).
ACT1 (%) A
P4019{-----------
|
|
|
|
P 4018 I
| |
P 1301 P 1302
Analog girig sinyali
ACT1 (%) & B
P 4018 1
|
|
|
|
|
P 4019-|- - - —: —————————
|
| |
P 1301 P 1302
Analog girig sinyali
4019 |ACT1 MAXIMUM -%1000...1000

ACT1 icin maksimum degeri ayarlar.
* Bkz. 4018 ACT1 MINIMUM.

4020 |ACT2 MINIMUM -%1000...1000

ACT2 icin minimum degeri ayarlar.
* Bkz. 4018 ACT1 MINIMUM.

4021 |ACT2 MAXIMUM -%1000...1000

ACT2 icin maksimum degeri ayarlar.
» Bkz. 4018 ACT1 MINIMUM.
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Kod

Aciklama Aralik

4022

SLEEP SELECTION -6...7

PID uyku modu igin kontroli tanimlar.

0 = NOT SEL+ PID uyku kontrol fonksiyonunu devre disi birakir.

1 = DI1 + Dijital giris DI1'i PID uyku fonksiyonu kontrol(i olarak tanimlar.
« Dijital giris aktiflestirildiginde suricu etkinlestirilir.
« Dijital girisin devre digi birakilmasi PID kontrollini ilk durumuna

getirir.

2...6 = DI2...DI6 + Dijital giris DI2...DI6'y1 PID uyku fonksiyonu kontroli
olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.

7 = INTERNAL + Cikis rpm/frekansini, proses referansini ve proses
gercek degerini PID uyku fonksiyonu i¢in kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. 4025 wWAKE-UP DEV ve 4023 PID SLEEP LEVEL parametreleri.

-1 = DI1(INV) + Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i PID uyku fonksiyonu
kontroll olarak tanimlar.
« Dijital giris devre digi birakildiginda uyku fonksiyonu etkinlestirilir.
« Dijital giris aktiflestirildiginde PID kontroli ilk durumuna getirilir.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) + Tersine ¢evrilmig dijital giris DI2...DI6'y1 PID
uyku fonksiyonu kontrolu olarak tanimlar.
* Bkz. DI1(INV).
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Kod |Aciklama Aralik
4023 |PID SLEEP LEVEL 0...7200 rpm/
0.0...120 Hz

PID uyku fonksiyonunu etkinlestiren motor hizini / frekansini ayarlar + —
en az 4024 PID SLEEP DELAY sliresi boyunca bu seviyenin altindaki

bir motor hizi / frekansi, PID uyku fonksiyonunu etkinlestirir (strtuctyl
durdurarak).

* 4022 = 7 INTERNAL olmasini gerektirir.

» Bkz sekil: A = PID cikis seviyesi; B = PID proses geri besleme.

b t<Pa4024 A
—» |-
t> P 4024

P 4023 —+ —

|
A B\ -
| —il=—P 4026
Set I
degeri ;P 4025 |

P4025 }4005 =1

Set
degeri ;P 4025 }4005 =0
- = = = — = D

t
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Kod

Aciklama Aralik

4024

PID SLEEP DELAY 0.0...3600 s

PID uyku fonksiyonu i¢in zaman gecikmesini ayarlar + en azindan bu
sure boyunca, 4023 PID SLEEP LEVEL degerinin altindaki motor hizi/
frekansi PID uyku fonksiyonunu etkinlestirir (strticliyl durdurarak).

» Bkz. yukarida 4023 PID SLEEP LEVEL.

4025

WAKE-UP DEVIATION birim ve 6lgek parametre
4106 ve 4107 tarafindan
tanimlanir
Uyanma sapmasini tanimlar — en az 4026 WAKE-UP DELAY zaman slresi
icinde gerceklesen set dederinden daha sapma PID kontrol cihazini
yeniden baslatir.
* 4006 ve 4007 parametreleri birimleri ve 6lgegi tanimlar.
e Parametre 4005 = 0,
Uyanma seviyesi = Set Degeri - Uyanma sapmasi.
e Parametre 4005 =1,
Uyanma seviyesi = Set Degeri + Uyanma sapmasi.
» Uyanma seviyesi set degeri lizerinde veya altinda olabilir.

Bkz. sekil:

+ C = Parametre 4005 = 1 iken uyanma seviyesi

* D = Parametre 4005 = 0 iken uyanma seviyesi

» E = Geri besleme uyanma seviyesinin tstiindedir ve 4026 WAKE-UP
DELAY degerinden daha uzun sirer + PID fonksiyonu uyanir.

* F = Geri besleme, uyanma seviyesinin altindadir ve 4026 WAKE-UP
DELAY degerinden daha uzun siirer + PID fonksiyonu uyanir.

E
|
—————— — —-cC
¢P4°25 |/ = ~{P4026
- -Set dege
_;P4025
——————— —/-D
L o
| >
A <P 4026
F
4026 |WAKE-UP DELAY 0..60's

Uyanma gecikmesini tanimlar + En az bu sire boyunca, 4025 WAKE-UP
DEVIATION degerinden buyuk bir set degerinden sapma, PID kontrol
cihazini bastan baglatir.

* Bkz. yukarida 4023 PID SLEEP LEVEL.
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Kod

Aciklama Aralik

4027

PID 1 PARAM SET -6...11

Proses PID (PID1) PID set 1 ve PID set 2 olmak tizere farkl iki
parametre setine sahiptir. PID 1 PARAM SET hangi setin secildigini
tanimlar.

» PID set 1, 4001...4026 parametrelerini kullanir.

» PID set 2, 4101...4126 parametrelerini kullanir.

0 =SET 1 + PID set 1 (4001...4026 parametreleri) aktiftir.

1 = D11 + Dijital giris DI1'i PID set se¢imi kontroll olarak tanimlar.

« Dijital giris aktiflestirildiginde PID set 2 segilir.
« Dijital giris devre digi birakildiginda PID set 1 segilir.

2...6 = DI2...DI6 + Dijital giris DI2...DI6'y1 PID set segimi kontrolu olarak
tanimlar.
* Bkz. DI1.

7 = SET 2 + PID set 2 (4101...4126 parametreleri) aktiftir.

8...11 = TIMER 1...4 + zamanlayiciyi PID set se¢imi kontroli olarak
tanimlar (Zamanlayici devre disi = PID set 1; Zamanlayici aktif = PID
set 2)

* Bkz. parametre Grup 36: TIMED FUNCTIONS.

-1 = DI1(INV) + Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i PID set se¢imi kontrolii

olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlestirildiginde PID set 1 segilir.
« Dijital giris devre digi birakildiginda PID set 2 segilir.

-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) + Tersine gevrilmis dijital giris DI2...DI6'y1 PID
set secimi kontroll olarak tanimlar.

* Bkz. DIT(INV).

Grup 41: PROCESS PID SET 2

Bu grup, Proses PID (PID1) kontroldriyle birlikte kullanilan ikinci
bir parametre setini tanimlar.

4101...4126 parametrelerinin galisma mantigi, Proses PID set 1
(PID1) 4001...4026 parametreleriyle aynidir.

PID parametre grubu 2, 4027 PID 1 PARAM SET parametresi
tarafindan segilebilir.
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Grup 42: EXT/TRIM PID

Bu grup, ACH550'nin Harici PID kontroldruyle (P1D2) kullanilan
parametreleri tanimlar.

4201...4221 parametrelerinin ¢alisma mantigi, Proses PID set 1
(PID1) 4001...4021 parametreleriyle aynidir.

Kod

Aciklama Aralik

4228

ACTIVATE -6...12

Harici PID fonksiyonu etkinlestirmek i¢in kaynak tanimlar.
* 4230 TRIM MODE = 0 (NOT SEL) olmasini gerektirir.

0 = NOT SEL + Harici PID kontroliini devre digi birakir.

1 = DI1 + Dijital giris DI1'i harici PID kontrollinl etkinlestirme kontroli
olarak tanimlar.

« Dijital giris etkinlestirildiginde harici PID kontrol yeri etkinlestirilir.
« Dijital giris devre digi birakildiginda harici PID kontroli devre disi
kalir.

2...6 = DI2...DI6 + Dijital giris DI2...DI6'yI harici PID kontrolini
etkinlestirme kontroll olarak tanimlar.

* Bkz. DI1.

7 = DRIVE RUN + Start komutunu harici PID kontroliini etkinlestirme
kontrolu olarak tanimlar.

« Start komutu etkinlestirildiginde (siriict ¢alisiyordur) harici PID
kontroli etkinlestirilir.

8 = ON + Agma komutunu harici PID kontroltni etkinlestirme kontroli
olarak tanimlar.

« Surlcl enerjilendiginde harici PID kontroli etkinlesir.

9...12 = TIMER 1...4 + Zamanlayiciy! harici PID kontrollini etkinlestirme
kontroli olarak tanimlar (Zamanlayici aktifse harici PID kontroli
etkinlestirilir).

* Bkz: Grup 36: TIMED FUNCTIONS.

-1 = DI1(INV) + Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i harici PID kontrolini

etkinlestirme kontrol( olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlestirildiginde harici PID kontroli devre disi olur.
« Dijital giris devre digl birakildiginda harici PID kontroli etkinlestirilir.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) + Tersine gevrilmis dijital giris DI2...DIB'yI
harici PID kontrolu olarak tanimlar.

* Bkz. DIT(INV).

4229

OFFSET %0.0...100.0

PID cikisi icin ofseti tanimlar.

+ PID etkinlestirildiginde ¢ikis bu degerden baslar.

» PID devre digi birakildigi zaman, ¢ikis bu degere doner.

» 4230 TRIM MODE <> 0 iken, parametre aktif degildir (trim modu

etkindir).
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Kod |Aciklama Aralik

4230 |TRIM MODE 0...2

Eger var ise trim tipini seger. Trim ile, dlizeltici bir faktori siricil

referansiyla birlestirmek mimkinddir.

0 = NOT SEL + Trim fonksiyonunu devre disi birakir

1 = PROPORTIONAL + rpm/Hz referansiyla orantili bir trim faktora ekler.

2 = DIRECT + Denetim dénglsinin maksimum sinirina bagh bir trim
faktorl ekler.

4231 [TRIM SCALE -%100.0...100.0
Trim modunda kullanilan ¢arpani tanimlar (yuzde, arti veya eksi olarak).
4232 |[CORRECTION SRC 1...2

Duizeltme kaynagi igin trimlenmis referansi tanimlar.
1 = PID2 REF + Uygun REF MAX (Anahtar A VEYA B) kullanir:
» REF1 aktif (A) oldugunda 1105 REF 1 MAX.
* REF2 aktif (B) oldugunda 1108 REF 2 MAX.
2 = PID2 OUTPUT + Mutlak maksimum hiz ya da frekans kullanir (Anahtar

C):
* 9904 MOTOR CTRL MODE = 1 (VECTOR: SPEED) ise 2002 MAXIMUM
SPEED
* 9904 MOTOR CTRL MODE = 3 ise (SCALARZ FREQ) 2008 MAXIMUM
FREQUENCY
Topl
Rampaly Referans »
Segim ITrimlenmip ref
Anantar (par. 4230) trim 6Ige$“i Carp R Carp| O —
—p{ Ext ref 1 max (A) —p| kapah p X X P
—p Ext ref 2 max (B) oransal
—P Abs Max Speed P dogrudan Segim
Freq (C) (par. 4232)
t Trimlenmis PID2 ref
PID2 ref W-Trimlenm@ PID2 ¢ikifs!
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Grup 51: EXT COMM MODULE

Bu grup harici fieldbus haberlesme modulu igin kurulum
degiskenlerini tanimlar. Bu parametreler hakkinda daha fazla
bilgi almak i¢in, haberlesme modull belgelerine g6z atin.

Kod |Agiklama Aralik

5101 [FBA TYPE
Bagli fieldbus adaptér modil tipini gériintiler.

0 = NOT DEFINED + Modul bulunamadi veya bagh degil. Fieldbus
kullanici kilavuzu'nda bulunan Mekanik kurulum bélimine goz atin
ve parametre 9802'nin 4 = EXT FBA seklinde ayarlanmis olup
olmadigini kontrol edin.

1 = PROFIBUS-DP

16 = INTERBUS

21 = LONWORKS

32 = CANopen

37 = DEVICENET

64 = MODBUS PLUS

101 = CONTROLNET

128 = ETHERNET

5102 |FB PAR 2...FB PAR 26

--- |Bu parametreler hakkinda daha fazla bilgi almak icin, haberlesme

5126 |modiilii belgelerine goz atin.

5127 |FBA PAR REFRESH 0=DONE, 1=REFRESH
Degistirilen herhangi bir parametre fieldbus ayarinin gegerligini
denetler.

* Yenilemeden sonra deder otomatik olarak DONE durumuna doéner.

5128 [FILE CPI FW REV 0...0xFFFF
Sirucunin fieldbus adaptér konfigtirasyon dosyasinin CPI yazilim
programi revizyonunu gorintiler. Format xyz seklindedir:

* X = ana revizyon numarasi

* y = kii¢lUk revizyon numarasi

* z = dlzeltme numarasi.

Ornek: 107 = revizyon 1,07

5129 |[FILE CONFIG ID 0...0xFFFF
Sirucuniln fieldbus adaptér modulinin konfiglirasyon dosyasi
kimliginin revizyonunu géruntuler.

» Dosya konfiglirasyon bilgileri, strlici uygulama programina baglidir.

5130 [FILE CONFIG REV 0...0xFFFF
Sirlciinin fieldbus adaptor konfiglirasyon dosyasinin revizyonunu
igerir.

Ornek: 1 = revizyon 1
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Kod |Aciklama Aralik

5131 FBA STATUS 0...6

Adaptér modilin durumunu igerir.

0 = IDLE + Adaptér konfiglre edilmemis.

1 = EXEC. INIT + Adaptdr baslatiliyor.

2 = TIME OUT + — Adaptdr ve suruict arasindaki haberlesmede zaman
asimi gergeklesti.

3 = CONFIG ERROR + Adaptér konfiglirasyon hatasi.

» Adaptoriin CPI programlama yazilimindaki biiylk veya kiiglik
revizyon kodu, surictnin konfigirasyon dosyasinda belirtilenden
farkh.

4 = OFF-LINE + Adaptor kapali durumda.
5 = ON-LINE + Adaptér acik durumda
6 = RESET + Adaptdér donanimsal olarak resetleme gergeklestiriyor.

5132 |[FBA CPI FW REV 0...0xFFFF

Modilin CPI programinin revizyonunu igerir. Format xyz seklindedir:
* X = ana revizyon numarasi

» y = kuguk revizyon numarasi

» z = dlzeltme numarasi.

Ornek: 107 = revizyon 1,07

5133 |[FBA APPL FW REV 0...0xFFFF
Modilin uygulama programinin revizyonunu igerir. Format xyz
seklindedir:

* X = ana revizyon numarasi
+ y = kuguk revizyon numarasi
e z = dlzeltme numarasi.

Ornek: 107 = revizyon 1,07
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Grup 52: PANEL COMM

Bu grup suriict Gzerindeki kontrol paneli portunun haberlesme
ayarlarini tanimlar. Mevcut kontrol panelini (operatér tus takimi)
kullanirken bu gruptaki ayarlari degistirmeye normalde gerek
yoktur.

Bu gruptaki parametre degisiklikleri bir sonraki ¢alistirmada
gecerli olur.

Kod |Aciklama Aralik

5201 |STATION ID 1...247
Sirtcunln adresini tanimlar.
* Ayni adrese sahip iki Unitenin on-line olmasina izin verilmez.
* Aralk: 1...247.

5202 BAUDRATE 9,6, 19,2, 38,4, 57,6,
Sirtctnlin haberlesme hizini 115,2 kb/s
kb/s cinsinden tanimlar.
9,6 kb/s
19,2 kb/s
38,4 kb/s
57,6 kb/s
115,2 kb/s

5203 |PARITY 0...3
Panel haberlesmesi ile kullanilacak karakter bigimini ayarlar.
0 = 8N1 + Eglik yok, bir durusluk bit.
1 = 8N2 + Eslik yok, iki durusluk bit.
2 = 8e1 + Cift eslik, bir durusluk bit.
3 = 801 + Tek eslik, bir durusluk bit.

5204 |OK MESSAGES 0...65535
Sdrlci tarafindan alinan bir dizi gegerli Modbus mesaji igerir.
* Normal calisma sirasinda bu sayac surekli artar.

5205 |PARITY ERRORS 0...65535

Haberlesme hattindan alinan eslik hatasina sahip bir dizi karakter icerir.
Sayinin ¢ok olmasi durumunda sunlari kontrol edin:

» Hat lizerine bagh aygitlarin eslik ayarlari + bunlar farkli olmamalidir.
* Cevredeki elektromanyetik gurultl seviyeleri + ylksek girilti

seviyeleri hata Uretir.
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Kod |Aciklama Aralik
5206 |FRAME ERRORS 0...65535
Haberlesme hattindan aldigi framing hatasi bulunan bir dizi karakter
icerir. Sayinin ¢ok olmasi durumunda sunlari kontrol edin:
» Hat izerine bagh aygitlarin haberlesme hiz ayarlari + bunlar farkli
olmamalidir.
» Cevredeki elektromanyetik guriltl seviyeleri + ylksek glrultt
seviyeleri hata Uretir.
5207 |BUFFER OVERRUNS 0...65535
Arabellek icine yerlestirilemeyecek 6zellikte bir dizi karakter igerir.
» SUrlcl igin mimkln olan en uzun mesaj uzunlugu 128 bayt'tir.
» 128 bayti asan alinan mesajlar arabellegin asimina neden olur. Agiri
karakterler sayima dahildir.
5208 |CRC ERRORS 0...65535

Sdrlcinin aldigi CRC hatasi bulunan bir dizi mesaj icerir. Sayinin ¢ok

olmasi durumunda sunlari kontrol edin:

» Cevredeki elektromanyetik gurilti seviyeleri + ylksek gurilti
seviyeleri hata Uretir.

» Olasi hatalar icin CRC hesaplamalari.
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Grup 53: EFB PROTOCOL

Bu grup dahili bir fieldbus (EFB) haberlesme protokoli igin
kullanilan kurulum degiskenlerini tanimlar. Bu parametreler
hakkinda daha fazla bilgi almak icin, haberlesme protokolu
belgelerine gz atin.

Kod

Aciklama Aralik

5301

EFB PROTOCOL ID 0...0xFFFF

Protokoliin tanimlama ve program revizyonunu igerir.
» xx = protokol tanimi ve YY = program revizyonu olmak tzere, format
XXYY seklindedir.

5302

EFB STATION ID 0...65535

RS485 hattinin digim adresini tanimlar.
* Her bir Ginite Gzerindeki digim adresi benzersiz olmalidir.

5303

EFB BAUD RATE 1,2,2,4,4,8,9,6,19,2,
RS485 hattinin haberlesme hizini 38,4, 57,6, 76,8 kb/s
kb/s cinsinden tanimlar.

1,2 kb/s

2,4 kb/s

4,8 kb/s

9,6 kb/s

19,2 kb/s

38,4 kb/s

57,6 kb/s

76,8 kb/s

5304

EFB PARITY

RS485 bag haberlesmesi ile kullanilacak veri uzunluk esligi ve
durdurma bitlerini tanimlar.

* Ayni ayarlar tim on-line istasyonlarda kullaniimalidir.

0 = 8N1 + 8 veri biti, eslik yok, bir durusluk bit.

1 =8N2 + 8 veri biti, eslik yok, iki durusluk bit.

2 = 8e1 + 8 veri biti, ¢ift eslik, bir durusluk bit.

3 = 801 + 8 veri biti, tek eslik, bir durusluk bit.

5305

EFB CTRL PROFILE 0...2

EFB protokoli tarafindan kullanilan haberlesme profilini secer.

0 = ABB DRIV LIM + Kontrol Word ve Durum Word'ln ¢alisma ydntemi,
ACS400'de oldugu gibi ABB Sdricdulerinin Profiline uygundur

1 = DCU PROFILE + Kontrol/Durum Word'lerinin ¢alisma yontemi, 32 bitlik
DCU Profiline uygundur.

2 = ABB DRV FULL — Kontrol/Durum Word'lerinin galisma yontemi,
ACS600/800'de kullanilan ydntem gibi ABB Sdiricu Profiline

uygundur.
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Kod |Aciklama Aralik

5306 |EFB OK MESSAGES 0...65535

Sdrlci tarafindan alinan bir dizi gegerli mesaj igerir.
» Normal calisma sirasinda bu sayag surekli artar.

5307 [EFB CRC ERRORS 0...65535

Sdrlcinin aldigi CRC hatasi bulunan bir dizi mesaj icerir. Sayinin ¢ok

olmasi durumunda sunlari kontrol edin:

» Cevredeki elektromanyetik gurilti seviyeleri + yliksek glrilti
seviyeleri hata Uretir.

» Olasi hatalar icin CRC hesaplamalari.

5308 [EFB UART ERRORS 0...65535
Sdrlciunin aldigi karakter hatasi bulunan bir dizi mesaj igerir.
5309 |EFB STATUS 0...7

EFB protokoliiniin durumunu igerir.

0 = IDLE + EFB protokoll yapilandiriimistir fakat herhangi bir mesaj
almamaktadir.

1 = EXEC. INIT + EFB protokolu baglatiliyor..

2 = TIME OUT + Ag yoneticisi ve EFB arasindaki haberlesmede bir
zaman asimi gerceklesmistir.

3 = CONFIG ERROR + EFB protokollinde bir konfiglirasyon hatasi
bulunmaktadir.

4 = OFF-LINE + EFB protokoli bu siriiciye adreslenmemis mesajlar
almaktadir.

5 = ON-LINE + EFB protokoli bu surlicliye adreslenmis mesajlar
almaktadir.

6 = RESET + EFB protokoll bir donanimi resetliyor.

7 = LISTEN ONLY + EFP protokoll sadece dinleme modundadir.

5310 [EFB PAR 10 0...65535
Modbus Register 40005'e eslenen parametreyi belirler.

5311 |EFB PAR 11 0...65535
Modbus Register 40006'ya eslenen parametreyi belirler.

5312 |EFB PAR 12 0...65535
Modbus Register 40007'ye eslenen parametreyi belirler.

5313 [EFB PAR 13 0...65535
Modbus Register 40008'e eslenen parametreyi belirler.

5314 |[EFB PAR 14 0...65535
Modbus Register 40009'a eslenen parametreyi belirler.

5315 |EFB PAR 15 0...65535
Modbus Register 40010'a eslenen parametreyi belirler.

5316 [EFB PAR 16 0...65535
Modbus Register 40011'a eslenen parametreyi belirler.
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Kod |Aciklama Aralik
5317 |EFB PAR 17 0...65535
Modbus Register 40012'ye eslenen parametreyi belirler.
5318 |[EFB PAR 18...EFB PAR 20 0...65535
- |Ayriimis.
5320
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Grup 81: PFA CONTROL

Bu grup bir Pompa ve Fan Kontrol (PFC) ¢alisma modunu
tanimlar. PFC kontrolinin ana 6zellikleri sunlardir:

ACH550, 1 numarali pompa motorunu kontrol ederken,
pompalama kapasitesini kontrol etmek igin motorun hizini
degistirir. Bu, motor devri ayarlanabilen bir motordur.
Dogrudan sebekeye bagl 2 ve 3numarali pompa motorlarini
calistirir. ACH550 gerektikge 2 (ve ardindan 3) numarali
pompalari agar ve kapar. Bu motorlar yardimci motorlardir.
ACHS550 PID kontroli iki sinyal kullanir: proses referansi ve
gercek deger geri beslemesi. PID kontroldri birinci pompanin
hizini (frekansini) ayarlar, boylece gergek deger proses
referansini izler.

istek (proses referansi ile tanimlanan) birinci motorun
kapasitesini astiginda (kullanici tarafindan frekans limiti
olarak tanimlanir), PFA otomatik olarak yardimci pompay!i
baslatir. PFA ayni zamanda yardimci pompanin toplam
¢ikisa eklenmesi igin birinci pompanin hizini azaltir. Bundan
sonra 6nceden oldugu gibi PID kontrol cihazi birinci
pompanin hizini (frekansini) ayarlar, bdylece gercek deger
proses referansini izler. Eger istem artmaya devam ederse,
PFA ayni sekilde ek yardimci pompalari devreye sokar.
Birinci pompa hizi minimum limitin altina disecek sekilde
istek azaldiginda (kullanici tarafindan belirlenmis frekans
limiti), PFA otomatik olarak yardimci pompayi durdurur. PFA
ayni zamanda yardimci pompanin devreden ¢gikmasiyla
kilitteme icin birinci pompanin hizini artirir.

Bir Kilitleme fonksiyonu (tekinlestirildiginde) off-line (hizmet
vermeyen) motorlari tanimlar ve PFA sirada bulunan bir
sonraki kullanilabilir motora atlar.

Otomatik degistirme fonksiyonu (segilir kilindiginda ve uygun
anahtarlama diizenekleri ile) pompa motorlari arasindaki
calisma suresini esitler. Otomatik degistirme ¢evrim igindeki
her bir motorun konumunu periyodik olarak artirir + hiz ayarli
motor en son yardimci motor haline gelirken, birinci yardimci
motor hiz ayarli motor olur, vs.
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Kod |Agiklama Aralik
8103 |REFERENCE STEP 1 %0,0...100

Proses referansina eklenen bir ylizde degeri belirler.

* Yalniz en az bir yardimci (sabit hizda) motor galistiginda gegerlidir.

+ Fabrikasyon degeri %0'dr.

Ornek: ACH550 bir borudaki su basincini dengeleyen (¢ paralel

pompa gahigtirir.

* 4011 INTERNAL SETPNT boru igindeki basinci kontrol eden sabit bir
basing referansi ayarlar.

» Hiz ayarli pompa distk su tiiketim seviyelerinde tek basina galisir.

« Su tUketimi arttikca, 6nce ilk yardimci (sabit hiz) pompa, ardindan
ikinci yardimci pompa ¢alismaya baslar.

+ Akis arttikga, borunun ¢ikisindaki basing giriste dlcllen basinca
kiyasla diger. Yardimci motorlar akisi artirmak icin devreye
girdiginde, agagidaki dizenlemeler ¢ikis basincina daha yakin
eslestirmek igin referansi duzeltirler.

» Yardimci pompa calistiginda, referansi parametre 8103 REFERENCE
STEP 1 ile artirin.

» Her iki yardimci pompa ¢alistiginda, referansi parametre 8103
reference step 1 + parametre 8104 reference step 2 ile artirin.

» Ug yardimci pompa calistiginda, referansi parametre 8103
REFERENCE STEP 1 + parametre 8104 REFERENCE STEP 2 + parametre
8105 REFERENCE STEP 3 ile artirin.

8104 |REFERENCE STEP 2 %0.0...100

Proses referansina eklenen bir ylizde degeri belirler.

* Yalniz en az iki yardimci (sabit hizda) motor calistiginda gecerlidir.

* Bkz. parametre 8103 REFERENCE STEP1.

8105 |REFERENCE STEP 3 %0.0...100

Proses referansina eklenen bir ylizde degeri belirler.
* Yalniz en az (¢ yardimci (sabit hizda) motor ¢alistiginda gegerlidir.
» Bkz. parametre 8103 REFERENCE STEP1.
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Kod

Aciklama Aralik

8109

START FREQ 1 0.0...500 Hz

Birinci yardimeci motoru baslatmak igin kullanilan frekans limitini belirler.
Birinci yardimci motor su durumda baslar:
* higbir yardimci
motor ¢alismiyor.
- ACHS550 cikis f(Hz) |
frekansi, limiti fvax
r:
8100+ 1Hz,  (P8109)+1 4
« cikis frekansi, en P 8109
azindan
asagidaki sire P82 1
boyunca
serbest bir limit
(8109 - 1 Hz)
Uzerinde kalir:
8115 AUX MOT

1 _______
START D. 0 T Ii

Birinci yardimci

motor bagladiktan

sonra:

» Cikis frekansi asagida belirtilen deger kadar azalir:
(8109 START FREQ 1) - (8112 LOW FREQ 1).

« Fiili olarak hiz ayarli motorun ¢ikigi yardimci motora ait girisi
kargilamak igin dlser.

Bkz. sekil:

* A =(8109 START FREQ 1) - (8112 LOW FREQ 1)

» B = Cikis frekansi startin gecikmesi boyunca artar.

» C = Sema frekans arttikga yardimci motorun ¢alisma durumunu
gosterir (1 = Aclk).

Not: 8109 START FREQ 1 degeri asagidakiler arasinda olmalidir:

» 8112 LOW FREQ 1

* (2008 MAXIMUM FREQ) -1.

MmN

8110

START FREQ 2 0.0...500 Hz

ikinci yardimci motoru basglatmak icin kullanilan frekans limitini belirler.

+ Igletimin tam bir agiklamasi igin, bkz. 8109 START FREQ 1 .

ikinci yardimel motor su durumda baglar:

* bir yardimci motorun c¢alismasi.

» ACH550 cikis frekansinin 8110 + 1 limitini geger.

 cikis frekansi en az 8115 AUX MOT START D suresi boyunca esnek
limitin (8110 - 1 Hz) Gizerinde kalir.
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Kod |Aciklama Aralik

8111 |[START FREQ 3 0.0...500 Hz
Ucglincii yardimer motoru baslatmak igin kullanilan frekans limitini
belirler.
+ Igletimin tam bir agiklamasi igin, bkz. 8109 START FREQ 1 .
Ucglincii yardimer motor su durumda baslar:
+ iki yardimci motor caligiyor.
« ACH550 ¢ikis frekansi 8111 + 1 limitini geger.
+ cikis frekansi en az 8115 AUX MOT START D sliresi boyunca esnek

limitin (8111 - 1 Hz) lzerinde kalir.
8112 |LOW FREQ 1 0,0...500 Hz

Birinci yardimci motoru stop etmek igin kullanilan frekans limitini belirler.
Birinci yardimci motor su durumda stop eder:
* birinci yardimci
motor tek bagina f(Hz) A
caliyorsa. ;
» ACHS550 cikis MAX
frekansi limitin \
altina diiser: P8109 7
A
v

8112- 1. 1y
« cikis frekansi, en P8112_ | ' A
az asadida P82t — — — — YN
belirtilen sire ~~ funt — — — — — (- é RN

N
boyunca

serbest limitin P 8116 — re—
(8112 + 1 Hz)

|
|
|
altinda kalir: |
|

8116 AUX MOT
STOP D.

Birinci yardimci 0

motor durduktan

sonra:

* Cikis frekansi asagida verilen deger kadar artar:

(8109 START FREQ 1) - (8112 LOW FREQ 1).

« Fiili olarak hiz ayarli motorun ¢ikigi yardimci motorun devreden
cikmasini karsilamak igin artar.

Bkz: sekil:

* A =(8109 START FREQ 1) - (8112 LOW FREQ 1)

* B = Cikis frekansi stop gecikmesi durumunda azalir.

+ C = Semada, frekans azaldik¢a yardimci motorun ¢alisma durumu
gosterilir (1 = Agik).

+ Gri yol = Gecikmeyi gosterir altinda kalir eger zaman tersine
cevrilirse, geriye dogru giden yol ayni degildir. Startla ilgili yol
hakkindaki detaylar igin, bkz. 8109 START FREQ 1’deki sema.

Not: Disik Frekans 1 degeri araligi:

* (2007 MINIMUM FREQ) +1 ve 8109 START FREQ 1

=N

V-~
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Kod |Aciklama Aralik

8113 |LOW FREQ 2 0,0...500 Hz

iki_nci yardimci motoru stop etmek icin kullanilan frekans limitini belirler.
* Isletimin tam bir agiklamasi igin, bkz. 8112 Low FREQ 1 .

ikinci yardimei motor su durumda stop eder:

« iki yardimci motor galisiyor.

» ACH550 ¢ikis frekansi 8113 - 1 limitinin altina duser:

» Cikis frekansi en azindan 8116 AUX MOT STOP D sliresi boyunca
serbest sinirin (8113 + 1 Hz) altinda kalir:

8114 [LOW FREQ 3 0,0...500 Hz
Ucglincli yardimel motoru stop etmek igin kullanilan frekans limitini
belirler.

+ Igletimin tam bir agiklamasi igin, bkz. 8112 Low FREQ 1 .

Ucglincii yardimer motor su durumda stop eder:

» (¢ yardimci motorun ¢alismasi

» ACH550 ¢ikis frekansi 8114 - 1 limitinin altina duser:

» Cikis frekansi en azindan 8116 AUX MOT STOP D suresi boyunca
serbest sinirin (8114 + 1 Hz) altinda kalir.

8115 |AUX MOT START D 0,0...3600 s

Yardimci motorlar i¢in Start Gecikmesini ayarlar.
» Yardimci motor start edilmeden énce bu zaman slirecinde ¢ikis
frekansi start frekans limitinin Gzerinde kalmalidir (parametre 8109,

8110 veya 8111).
* Isletimin tam bir agiklamasi igin, bkz. 8109 START FREQ 1 .
8116 |AUX MOT STOP D. 0,0...3600 s

Yardimci motorlar igin Stop Gecikmesini ayarlar.

» Yardimci motor stop edilmeden énce bu zaman silrecinde ¢ikis
frekansi dusik frekans limitinin altinda kalmahdir (parametre 8112,
8113 veya 8114).

« Isletimin tam bir aciklamasi icin, bkz. 8112 Low FREQ 1 .
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Kod

Aciklama Aralik

8117

NR OF AUX MOT 0..4

Yardimci motorlarin sayisini ayarlar.

* Her yardimci motor sirticiintn start/stop sinyalleri géndermek igin
kullandigi bir réle gikisini gerektirir.

+ Otomatik Degisim fonksiyonu kullanildiginda hiz ayarli motor i¢in ek
bir réle ¢ikigi gerektirir.

Asagida gereken réle cikiglarinin kurulumu tanimlanir.

Role cikiglari

'Yukarida belirtildigi gibi, her yardimci motor surictnin start/stop
sinyalleri gdndermek icin kullandigi bir réle gikisi gerektirir. Asagida
suructindn motorlari ve roleleri nasil izledigi tanimlanir.

* ACH550 réle cikiglari RO1...RO3’U sagdlar.

* Role gikislari RO4...RO6’yI saglamak igin harici dijital ¢ikis modilleri
eklenebilir.

» Parametreler 1401...1403 ve 1410...1412 sirasiyla RO1...RO6
rolelerinin nasil kullanildigini tanimlar + parametre degeri 31 (PFA),
réleyi PFA icin kullanilan sekilde tanimlar.

« ACHS550 roélelere artan sirada yardimci motorlar atar. Eger Otomatik
Degistirme fonksiyonu devre digi birakildiysa, birinci yardimci motor,
parametre ayari = 31 (PFA) ile birinci réleye bagh olandir ve siralama
bu sekilde devam eder. Eger Otomatik Degistirme fonksiyonu
kullaniliyorsa, atamalar gevrilir. Baslangigta, hiz ayarli motor
parametre ayari = 31 (PFA) ile birinci réleye bagli olandir, birinci
yardimci motor ise parametre ayari = 31 (PFA) ile ikinci rleye bagli
olandir ve siralama bu sekilde devam eder.

» Dordinci yardimer motor, tiglincli yardimci motor ile ayni referans
adimi, duslk frekans ve start frekansi degerlerini kullanir.

L

ACH550

|

Standard PFA modu
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Kod |Aciklama Aralik
] [{Réle Logic |
ACH550
—
— D
e
— D

Otomatik degisimli PFA modu

Asagidaki tablo Role Cikis parametreleri (1401...1403 ve 1410...1412)
icinde yer alan bazi tipik ayarlar igin motor atamalarini gésterir. Burada,
ayarlar ya = 31 (PFA), ya da = X (31 diginda tim degerler) seklindedir

ve Otomatik Degistirme fonksiyonu devre disidir (8118 AUTOCHNG

INTERV = 0).

Parametre ayari ACH550 role tahsisi
1(1(1|1(1[1|8 Otomatik Degistirme devre disi
41414441417 RO1[ RO2[ RO3 | RO4 [ RO5 | RO6
oj0j0|1(1[1]|1
1(2(3|0(1(2]|7
3| X | X|X|X|X[1] Yr. X X X X X
31|31 X[ X | X[ X |2 Yr Yr. X X X X
31131131 X | X [ X[ 3| Yr Yr. Yr. X X X
X 31|31 X | X | X|2]| X Yr. Yr. X X X
X|IX|X|31|X|31]2| X X X Yr. X Yr.
31|31 X | X | X | X [1*] Yr. Yr. X X X X

*= Kullanimda olan PFA igin ek bir réle ¢ikisi. Bir motor dénerken,
digeri “uykudadir”.

Parametrelerin listesi ve tanimlari
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kod |Aciklama Aralik

Asagidaki tablo Role Cikis parametreleri (1401...1403 ve 1410...1412)
icinde yer alan bazi tipik ayarlar icin ACH550 PFA motor atamalarini
gOsterir. Burada ayarlar ya =31 (PFA), ya da =X (31 hari¢ tim degerler)
seklindedir ve Otomatik Degistirme fonksiyonu etkinlestirilmistir (8118
AUTOCHNG INTERV = deger > 0).

Parametre ayari ACHS550 role tahsisi
1111|118 Otomatik Degistirme etkin
44/4/4/4) 4|1 RO1[] RO2[ RO3 | RO4 | RO5 [ RO6
ojojof1(1|1]|1
112(3(0(|1|2|7
3131 X | X | X|X]|1]|PFA|PFA | X X X X
31[3131| X | X | X |2 | PFA| PFA | PFA | X X X
x 3131 X | X|X|1] X |PFA|PFA| X X X
XX X|31|X|31]1| X X X | PFA| X | PFA
31[31| X | X | X | X|0"™| PFA | PFA | X X X X

** Yardimci motor yoktur, fakat otomatik degistirme fonksiyonu
kullanimdadir. Standart PID kontrol(i olarak galismak.
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kod |Aciklama Aralik

8118 |AUTOCHNG INTERV 0.0...336 h

Otomatik Degistirme fonksiyonunun isletimini denetler ve degisimler

arasindaki araligi belirler.

» Otomatik degistirme zaman araliyi sadece hiz ayarli motorun galistigi
zaman uygulanir.

» Otomatik degistirme genel bir bakis i¢in, bkz. parametre 8119
AUTOCHNG LEVEL.

» Otomatik degistirme uygulandiginda siriicii her zaman serbest
durusa gecger.

» Otomatik degistirmenin etkinlestiriimesi parametre 8120 INTERLOCKS
= > 0 esitsizligini gerektirir.

0.0 = NOT SEL + Autochange fonksiyonunu devre digi birakir.

0.1...336 = Otomatik motor degisimleri arasindaki isletim zaman arahgi
(start sinyalinin agik oldugu zaman).

UYARI! Secilir kilindidinda, Otomatik degistirme fonksiyonu

kilittemelerin (8120 interlocks = degder > 0) etkinlestirilmesini gerektirir.

Autochange islemi sirasinda, kontaklarin hasar gérmemesi i¢in glc

cikisi kesilir ve siriict serbest durusa geger.

|_| jRéIe Logic ‘
ACS550
—4
S 5
N [H
— 5

Otomatik degisimli PFA modu
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kod

Aciklama Aralik

8119

AUTOCHNG LEVEL %0,0...100,0

Otomatik degistirme igin ¢ikis kapasitesinin bir ylizdesi olarak st bir
limit ayarlayin. PID/PFA kontrol bloguna ait ¢ikis limiti agtiginda,
otomatik degistirme korunur. Ornegin Pompa-Fan sistemi maksimum
kapasiteye yakin ¢aligiyorsa otomatik degistirmeyi 6nlemek igin bu
parametreyi kullanin.

Autochange hakkinda genel bilgiler

Otomatik Degistirme igletiminin amaci bir sistem iginde kullanilan ¢oklu
motorlarin arasindaki galisma siresini esitlemektir. Her bir otomatik
degistirme isletimi sirasinda:

+ ACH550’ye bagli hiz ayarli motordan + farkl bir motora gecis yapllir.
» Diger motorlarin baglatma sirasi art arda devam eder.

Otomatik degistirme islevi sunlari gerektirir:

+ slrucunin ¢ikis glic baglantilarini degistirmek igin harici anahtarlama
dizenegi.

« Parametre 8120 INTERLOCKS = deger > 0.

Otomatik degistirme su durumlarda gergeklestirilir:

+ Bir 6nceki otomatik degistirmeden beri gecen galistirma siresi 8118
AUTOCHNG INTERV parametresi tarafindan belirlenen sireye ulasir.

» PFA girisi, 8119 AUTOCHNG LEVEL parametresi tarafindan ayarlanan

seviyenin altindadir.
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kod

Aciklama Aralik

Not: ACH550 otomatik degistirme uygulandiginda her zaman durma
noktasina gelir.

Otomatik degistirme sirasinda otomatik degistirme fonksiyonu
asagidakilerin timdnu yapar (bkz. sekil):

PID cikisi A
\ 4PFA
%1001 — — — — ————'/
2PFA
P 8119 1 - - T 3pFA
3PFA
L 4PFA
2PFA | /_4
1PFA-] | t
] ) >
| | ™ — P 8122

~— P8118 —» «~— P8118 —»
B

A = 8119 AUTOCHNG LEVEL Uzerindeki alan — otomatik degistirmeye
izin verilmez.
B = Otomatik degistirme gerceklesir.

» Son otomatik degistirmeden beri gecen calistirma siresi 8118

AUTOCHNG INTERV'e ulastiginda ve PFA girisi 8119 AUTOCHNG LEVEL

limitinin altindaysa bir degisiklik gerceklestirir.

Hiz ayarli motoru stop eder.

Hiz ayarl motorun kontaktériini agar.

Motorlar igin start sirasini degistirmek igin start sira sayacini yukseltir.

Sirada yer alan bir sonraki motoru hiz ayarli motor olacak sekilde

tanimlar.

» Egder motor calismadiysa, motorun kontaktériini agar. Diger ¢alisan
herhangi bir motor engellenmez.

* Yeni hiz ayarli motorun kontaktoriini kapatir. Otomatik degistirme

anahtarlama diizenegi ile bu motoru ACH550 gli¢ ¢ikisina baglar.

8122 PFA START DELAY slresi icin motor startini geciktirir.

Hiz ayarl motoru start eder.

Degisim sirasindaki bir sonraki sabit hizli motoru tanimlar.

Ancak yeni hiz ayarli motor galisiyor ise (sabit hizli motor olarak)

yukaridaki motoru devreye sokar + Bu islem, otomatik degistirme

oncesinde ve sonrasinda esit sayida motorun ¢alismasini saglar.

* Normal PFA isletimi ile devam eder.
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kod

Aciklama Aralik

Start sirasi sayaci
Start sirasi sayacinin ~ ¢1KIS
calisma yéntemi: frekanﬁl Noaux 1 yedek' 2 yedek'
* Roéle gikisi motor | motor | motor |
parametre fuaxt — — — — - — = — —
tanimlari
(1401...1403 ve |
1410...1412) [
baslangigtaki motor |
dizilimini belirler.
(31 (PFA) degerine I
I
I

sahip en diisiik Alan
parametre Otomatik degistirme
numaras! 1PFAya uygulanabilir — PID gikisi

T »

TS |
bagl réleyi, birinci P 8119 %10

motoru tanimlar ve
bdyle devam eder.)

« Baslangicta 1PFA = hiz ayarli motor, 2PFA = 1. yardimci motor, vb.

+ ilk otomatik degistirme siralamayi su sekilde degistirir: 2PFA = hiz
ayarh motor, 3PFA = 1. yardimci motor, ..., 1PFA = son yardimci
motor.

+ Bir sonraki otomatik degistirme dizilimi tekrar degistirir ve bdyle
devam eder.

« Tum aktif olmayan motorlar kilitli oldugu i¢in oldugu icin otomatik
degistirme ihtiya¢ duyulan bir motoru ¢alistiramazsa, sirtcu bir alarm
goruntiler (2051, 2015, PFA INTERLOCK).

» ACH550 besleme enerijisi kesildiginde saya¢ mevcut otomatik
degistirme ¢evrim konumlarini kalici bellekte muhafaza eder. Tekrar
enerjilendiginde otomatik degistirme gevrimi hafizada depolandigi
konumda baslar.

* PFA role konfiglirasyonu degistirilirse (ya da PFA etkin degeri
degistirilirse), ¢evrim ilk durumuna getirilir. (Yukaridaki ilk maddeye
bakiniz.)

300

Parametrelerin listesi ve tanimlari




ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kod

Aciklama Aralik

8120

INTERLOCKS 0...6

Kilitteme fonksiyonunun iglevini tanimlar. Kilitteme fonksiyonu segilir

kilindiginda:

» Komut sinyali bulunmadidinda kilittleme etkinlestirilmistir.

» Komut sinyali bulundugunda kilitleme etkinligi kaldiriimigtir.

» Hiz ayarli motorun kilitlemesi etkinlestirildiginde start komutu verilirse
ACH550 baslatilmayacaktir + kontrol paneli bir alarm gortntiler
(2015, PFA INTERLOCK).

Her bir kilitteme devresini su sekilde baglayin:

* Motorun Agcma/Kapama anahtarinin kontagini kilitteme devresine
baglayin + sirtictiniin PFA logic sistemi bundan sonra motor
anahtarinin kapali oldugunu fark edebilir ve bundan sonraki
kullanilabilir motoru baglatabilir.

» Motorun termik rélesinin kontagini (veya motor devresindeki bir baska
koruyucu aygiti) kilitteme girisine baglayin + bundan sonra sirtictiniin
PFA logic sistemi motorda bir hatanin etkinlestirildigini fark edip
motoru durdurabilir.

0 = NOT SEL + Interlock fonksiyonunu devre digi birakir Tum dijital
girigler diger amaglar igin kullanilabilir.

» 8118 NOT SEL — = 0 olmasini gerektirir (Eger kilitleme fonksiyonu
secilemez kilindiysa, otomatik degistirme fonksiyonu da segilemez
kilinmaldir.)
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kod

Aciklama

Aralik

1 =DI1 + Interlock fonksiyonunu etkinlestirir ve her bir PFA rélesi icin
interlock sinyaline bir sayisal giris (DI1 ile baglayan) atar Bu atamalar
asagidaki tabloda tanimlanmigtir ve sunlara baglidirlar:

» PFA rélelerinin sayisi (1401...1403 ve 1410...1412 parametrelerinin
sayisl), degeri = 31 PFA))

» Otomatik degistirme fonksiyonunun durumu (eger 8118 AUTOCHNG
INTERV = 0 ise devre digi birakilir, aksi takdirde etkinlestirilir).

No.PFA| Otomatik Degistirme Otomatik Degistirme
roleleri devre disi etkin
(P 8118) (P 8118)
0 DI1: Hiz Ayarli Motor Kullanilamaz
DI2...DI6: Serbest
1 DI1: Hiz Ayarli Motor DI1: llk PFA Rolesi
DI2: ilk PFA Rélesi DI2...DI6: Serbest
DI3...DI6: Serbest
2 DI1: Hiz Ayarli Motor DI1: llk PFA Rolesi
DI2: ilk PFA Rélesi DI2: ikinci PFA Rélesi
DI3: Ikinci PFA Rélesi DI3...DI6: Serbest
DI4...DI6: Serbest
3 DI1: Hiz Ayarli Motor DI1: llk PFA Rolesi
DI2: ilk PFA Rélesi DI2: ikinci PFA Rélesi
DI3: ikinci PFA Rélesi pI13: Uglincii PFA Rélesi
Di4: Uglincli PFA Rolesi  |DI4...DI6: Serbest
DI5...DI6: Serbest
4 DI1: Hiz Ayarli Motor DI1: llk PFA Rolesi
DI2: ilk PFA Rélesi DI2: ikinci PFA Rélesi
DI3: ikinci PFA Rélesi DI13: Uglincii PFA Rélesi
Di4: Uglincli PFA Rélesi  [DI4: Dérdiincii PFA Rélesi
DI5: Dordiinct PFA Rdlesi |DI5...DI6: Serbest
DI6: Serbest
5 DI1: Hiz Ayarli Motor DI1: lIk PFA Rolesi
DI2: ilk PFA Rélesi DI2: Ikinci PFA Rélesi
DI3: ikinci PFA Roélesi pI13: Uglincii PFA Rélesi
Di4: Uglincli PFA Rélesi  |Di4: Dérdiincii PFA Rélesi
DI5: Dérdiinct PFA Rélesi [DI5: Besinci PFA Rdlesi
DI6: Besinci PFA Roélesi DI6: Serbest
6 Kullanilamaz DI1: llk PFA Rolesi
DI2: ikinci PFA Rélesi
pI13: Uglincii PFA Rélesi
DI4: Dordincli PFA Rolesi
DI5: Beginci PFA Rolesi
DI6: Altinci PFA Rdlesi
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kod |Aciklama Aralik
2 = DI2 + Interlock fonksiyonunu etkinlestirir ve her bir PFA rélesi icin
interlock sinyaline bir sayisal giris (DI2 ile baglayan) atar. Bu atamalar
asagidaki tabloda tanimlanmigtir ve sunlara baglidirlar:

* PFA rélelerinin sayisi (1401...1403 ve 1410...1412 parametrelerinin
sayisi), degeri = 31 PFA))

» Otomatik degistirme fonksiyonunun durumu (eger 8118 AUTOCHNG
INTERV = 0 ise devre digi birakilir, aksi takdirde etkinlestirilir).
No.PFA|Otomatik Deg. devre disi| Otomatik Deg. etkin

roleleri (P 8118) (P 8118)
0 DI1: Serbest Kullanilamaz
DI2: Hiz Ayarli Motor
DI3...DI6: Serbest
1 DI1: Serbest DI1: Serbest
DI2: Hiz Ayarli Motor DI2: [lk PFA Rélesi
DI3: ik PFA Rélesi DI3...DI6: Serbest
DI4...DI6: Serbest
2 DI1: Serbest DI1: Serbest
DI2: Hiz Ayarli Motor DI2: [lk PFA Rélesi
DI3: ik PFA Rélesi DI3: Ikinci PFA Rélesi
DI4: ikinci PFA Rélesi DI4...DI6: Serbest
DI5...DI6: Serbest
3 DI1: Serbest DI1: Serbest
DI2: Hiz Ayarli Motor DI2: ilk PFA Rélesi
DI3: ilk PFA Rélesi DI3: ikinci PFA Rélesi
DI4: Ikinci PFA Rolesi pi4: Uglincli PFA Rélesi
DI5: Uglincii PFA Rélesi  |DI5...DI6: Serbest
DI6: Serbest
4 DI1: Serbest DI1: Serbest
DI2: Hiz Ayarli Motor DI2: ilk PFA Rélesi
DI3: ik PFA Rélesi DI3: Ikinci PFA Rélesi
DI4: ikinci PFA Rélesi pi4: Uglincli PFA Rélesi
pi15: Uglincii PFA Rélesi  |DI5: Dérdiincii PFA Rélesi
DI16: Uglincii PFA Rélesi  |DI6: Serbest
5 Kullanilamaz DI1: Serbest
DI2: [lk PFA Rélesi
DI3: Ikinci PFA Rélesi
pi4: Uglincii PFA Rélesi
DI5: Dérdiincu PFA Rolesi
DI6: Besinci PFA Rodlesi
6 Kullanilamaz Kullanilamaz

Parametrelerin listesi ve tanimlari
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kod

Aciklama Aralik

3 = DI3 = Interlock fonksiyonunu etkinlestirir ve her bir PFA rélesi icin
interlock sinyaline bir sayisal giris (DI3 ile baglayan) atar. Bu atamalar
asagidaki tabloda tanimlanmigtir ve sunlara baghidirlar:

» PFA rolelerinin sayisi (1401...1403 ve 1410...1412 parametrelerinin
sayisi), degeri = 31 PFA))

» Otomatik degistirme fonksiyonunun durumu (eger 8118 AUTOCHNG
INTERV = 0 ise devre digi birakilir, aksi takdirde etkinlestirilir).

No.PFA|Otomatik Deg. devre digsi| Otomatik Deg. etkin
roleleri (P 8118) (P 8118)

0 DI1...DI2: Serbest Kullanilamaz
DI3: Hiz Ayarli Motor
DI4...DI6: Serbest

1 DI1...DI2: Serbest DI1...DI2: Serbest
DI3: Hiz Ayarli Motor DI3: Ilk PFA Rélesi
DI4: ilk PFA Rélesi DI4...DI6: Serbest
DI5...DI6: Serbest

2 DI1...DI2: Serbest DI1...DI2: Serbest
DI3: Hiz Ayarli Motor DI3: ilk PFA Rélesi
DI4: ilk PFA Rélesi DI4: ikinci PFA Rélesi
DI5: ikinci PFA Rélesi DI5...DI6: Serbest
DIB: Serbest

3 DI1...DI2: Serbest DI1...DI2: Serbest
DI3: Hiz Ayarli Motor DI3: llk PFA Rélesi
DI4: ik PFA Rélesi DI4: Ikinci PFA Rélesi
DI5: ikinci PFA Rélesi pI15: Uglincii PFA Rélesi
DI16: Uglincli PFA Rélesi  |DI6: Serbest

4 Kullanilamaz DI1...DI2: Serbest

DI3: ilk PFA Rolesi

DI4: ikinci PFA Rélesi
DI5: Ugiincii PFA Rélesi
p16: Uglincii PFA Rélesi

5...6 |Kullanilamaz Kullanilamaz
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kod |Aciklama Aralik

4 = DI4 + Interlock fonksiyonunu etkinlestirir ve her bir PFA rélesi icin
interlock sinyaline bir sayisal giris (D14 ile baslayan) atar. Bu atamalar
asagidaki tabloda tanimlanmigtir ve sunlara baglidirlar:

* PFA rélelerinin sayisi (1401...1403 ve 1410...1412 parametrelerinin
sayisi), degeri = 31 PFA))

» Otomatik degistirme fonksiyonunun durumu (eger 8118 AUTOCHNG
INTERV = 0 ise devre digi birakilir, aksi takdirde etkinlestirilir).

No. PFA|Otomatik Deg. devre disi| Otomatik Deg. etkin
roleleri (P 8118) (P 8118)

0 DI1...DI3: Serbest Kullanilamaz
DI4: Hiz Ayarli Motor
DI5...DI6: Serbest

1 DI1...DI3: Serbest DI1...DI3: Serbest
DI4: Hiz Ayarli Motor DI4: ilk PFA Rélesi
DI5: ilk PFA Rolesi DI5...DI6: Serbest
DI6: Serbest

2 DI1...DI3: Serbest DI1...DI3: Serbest
DI4: Hiz Ayarli Motor DI4: ilk PFA Rélesi
DI5: ilk PFA Rolesi DI5; ikinci PFA Rélesi
DIB: ikinci PFA Rolesi DIG: Serbest

3 Kullanilamaz DI1...DI3: Serbest

DI4: Ilk PFA Rélesi

DI5: Ikinci PFA Rélesi
pi6: Ugiincii PFA Rélesi
4...6 |Kullanilamaz Kullanilamaz
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kod |Aciklama Aralik

5 = DI5 = Interlock fonksiyonunu etkinlestirir ve her bir PFA rélesi icin
interlock sinyaline bir sayisal giris (DI5 ile baslayan) atar. Bu atamalar
asagidaki tabloda tanimlanmigtir ve sunlara baghidirlar:

» PFA rolelerinin sayisi (1401...1403 ve 1410...1412 parametrelerinin
sayisl), degeri = 31 PFA))

» Otomatik degistirme fonksiyonunun durumu (eger 8118 AUTOCHNG
interv = 0 ise devre digi birakilir, aksi takdirde etkinlestirilir).

No.PFA|Otomatik Deg. devre digi| Otomatik Deg. etkin
roleleri (P 8118) (P 8118)
0 DI1...DI4: Serbest Kullanilamaz
DI5: Hiz Ayarli Motor
DI6: Serbest
1 DI1...DI4: Serbest DI1...DI4: Serbest
DI5: Hiz Ayarli Motor DI5: ilk PFA Rélesi
DI6: ilk PFA Rolesi DIG: Serbest
2 Kullanilamaz DI1...DI4: Serbest
DI5: ilk PFA Rélesi
DI6: ikinci PFA Rélesi
3...6 |Kullanilamaz Kullanilamaz

6 = DI6 + Interlock fonksiyonunu etkinlegtirir ve hiz ayarli motor igin
interlock sinyaline sayisal giris DI6'y1 atar
* 8118 AUTOCHNG INTERV = 0 olmasini gerektirir.

No.PFA |Otomatik Deg. devre disi| Otomatik Deg. etkin
roleleri
0 DI1...DI5: Serbest Kullanilamaz
DI6: Hiz Ayarli Motor
1 Kullanilamaz DI1...DIS: Serbest
DI6: Ik PFA Rolesi
2...6 |Kullanilamaz Kullanilamaz
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Kod |Aciklama Aralik

8121 |REG BYPASS CTRL 0...1

Reglilatér bypass kontroliinii seger. Regulatér bypass kontrol(i
etkinlestirildiginde PID regulatéri olmadan basit bir kontrol
mekanizmasi saglar.

fout
fmax

P 8110 -
P 8109 —

P 8113

P 8112 -
fuin =

! l | [P 4014
<+~ A ><+~—B—><+— C—> (%)

A = Hicbir yedek motor ¢alismiyor
B = Bir yedek motor caligiyor
C = ki yedek motor galigiyor

* Yalniz 6zel uygulamalar igin regilatér bypass kontrollnd kullanin.
0 = NO + Reguilator bypass kontrolliint devre disi birakir. Siiriict, normal
PFA referansi 1106 REF2 SELECT kullanir.
1 = YES + Regulatér bypass kontrollinu etkinlestirir.
* Proses PID regilatori baypas edilir.
PID’nin gercek degeri PFA referansi (girig) olarak kullanilir. Normal
olarak EXT REF2 PFA referansi olarak kullanilir.
« Sirlcl, PFA frekans referansi igin 4014 FBK SEL (veya 4114)
tarafindan tanimlanan geri besleme sinyalini kullanir.
* Sekil Gglt motor sisteminde kontrol sinyali 4014 FBK SEL (VEYA 4114)
ve hiz ayarli motorun frekansi arasindaki iligkiyi gosterir.
Ornek: Asagidaki semada pompalama istasyonunun gikisindaki akis,
giriste Olgulen akis tarafindan kontrol edilir.
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Kod IAglkIama Aralik
Sebeke 3~ 3 ; Kontaktorle
73| AcHs50 [ P12
P2 |
P3|
[} Cikis borusu 1
‘ A Sogutucu su \J
| tanki
» | P2 Cikis borusu 2
Girig borusu ‘ \J
P3 Cikis borusu 3
8122 |PFA START DELAY 0...10s

Sistemdeki hiz ayarli motorlar i¢in start gecikmesini belirler. Bu

gecikmeyi kullanarak suriici asagidaki sekilde caligir:

» Hiz ayarli motorun kontaktériini kapar + motoru ACH550 glg
cikisina baglar.

» 8122 PFA START DELAY siiresi i¢in motor startini geciktirir.

* Hiz ayarli motoru start eder.

* Yardimci motorlari baslatir. Gecikme i¢in parametre 8115’e bakiniz.

UYARI! Star-delta starterleri ile donatilan motorlar PFA Start

Gecikmesine gereksinim duyar.

» ACHS550 réle ¢ikisi motoru devrede konumuna getirdikten sonra, star-
delta starteri bir bagka star baglantiy1 anahtarlamali ve sonra sirtcu
gli¢ uygulamadan énce delta baglantisina geri dénmelidir.

» Bundan dolayi, PFA Start Gecikmesi star delta starterin zaman
ayarindan daha uzun sireli olmalidir.
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Kod |Aciklama Aralik

8123 |PFA ENABLE 0...1

PFA kontroliinl seger. Etkinlestirildiginde, PFA kontrolu:

» Cikis istemi arttikga veya azaldikga yardimci sabit hiz motorlarini
devreye sokar ya da devreden gikarir. 8109 START FREQ 1 - 8114 LOW
FREQ 3 parametreleri, strlicl ¢ikis frekansina gore anahtarlama
noktalarini tanimlar.

* Yardimci motorlar eklendikge hiz ayarli motor ¢ikisini azaltir ve
yardimci motorlar devreden ¢ikarildik¢a hiz ayarli motor ¢ikisini
artirir.

 Etkinlestirildiginde Interlock fonksiyonlari saglar.

» Parametre 9904 MOTOR CTRL MODE = 3 (SCALAR: freq) gerektirir.

0 = NOT SEL + PFA kontroliinu devre digi birakir.

1 = ACTIVE + PFA kontrolini etkinlestirir.
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Kod

Aciklama Aralik

8124

ACC IN AUX STOP 0.0...1800 s

Sifirdan maksimum frekans rampasi icin PFA hizlanma siresini ayarlar.

PFA hizlanma rampasi:

» yardimci bir motor kapatildiginda hiz ayarli motora uygulanir.

* Grup 22: ACCEL/DECEL boélimiinde tanimlanan hizlanma
rampasinin yerine geger.

* yalniz ayarli motorun ¢ikisi, kapatilan yardimci motorun gikisina esit
miktarda artirilana dek uygulanir. Ardindan, Grup 22: ACCEL/DECEL
bélimunde tanimlanan hizlanma rampasi uygulanir:

0 = NOT SEL

0.1...1800 = Girilen degeri hizlandirma zamani olarak kullanip bu
fonksiyonu etkinlestirir.

fouta

Al

N B

8125 P 8124

\
\
\
\
Yr.
motor |
11
0 I
* A = grup 22 parametreleri (2202 veya 2205) kullanarak hiz ayarl
motorun hizlandirmasi.
* B = grup 22 parametreleri (2203 veya 2206) kullanarak hiz ayarl
motorun yavaglatiimasi.
* Yardimci motor baslatildiginda, hiz ayarli motor 8125 DEC IN AUX
START kullanarak yavaglar.
* Yardimci motor durdugunda, hiz ayarli motor 8124 ACC IN AUX STOP
kullanarak hizlanir.

t

8125

DEC IN AUX START 0.0...1800 s

Maksimumdan sifira frekans rampasi igin PFA yavaslama siresini

ayarlar. Bu PFA yavaslama rampasi:

« yardimci bir motor agildiginda hiz ayarli motora uygulanir.

* Grup 22: ACCEL/DECEL bdlimunde tanimlanan yavaslama
rampasinin yerine geger.

« yalniz ayarli motorun ¢ikisi, yardimci motorun ¢ikisina esit miktarda
azaltilana dek uygulanir. Ardindan, Grup 22: ACCEL/DECEL
béliminde tanimlanan yavaslama rampasi uygulanir:

0 = NOT SEL.

0.1...1800 = Girilen deg@eri yavaslama zamani olarak kullanip bu

fonksiyonu etkinlestirir.
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Kod |Aciklama Aralik

8126 [TIMED AUTOCHANGE 0...4

Zamanlayiciyla otomatik degistirmeyi ayarlar. Etkinlestirildiginde,

otomatik degistirme zaman tabanli fonksiyonlarla kontrol edilir.

0 = NOT SEL.

1 =TIMER 1 + Zamanlayici 1 aktifken otomatik degistirmeyi etkinlestirir.

2...4 = TIMER 2...4 + Zamanlayici 2...4 aktif oldugunda otomatik
degistirmeyi etkinlestirir.

8127 ]IMOTORS 1...7

PFA tarafindan kontrol edilen motorlarin gergek sayisini belirler

(maksimum 7 motor, 1 hiz ayarli, 3 dogrudan gevrimigi bagh ve 3 yedek

motor).

» Bu deger, ayni zamanda hiz ayarli motoru da kapsamaktadir.

» Bu deger, Otomatik degistirme fonksiyonu kullanilyorsa PFA'ya
ayrilmis rdle sayisiyla uyumlu olmalidir.

» Otomatik degistirme fonksiyonu kullaniimiyorsa, hiz ayarli motorda,
PFA'ya ayrilmig bir réle ¢ikigi bulunmasi gerekmemektedir, ancak bu
deger iginde yer almalidir.

8128 |AUX START ORDER 1...2

Yardimci motorlarin Start sirasini ayarlar.

1 = EVEN RUN TIME + Sire paylagimi aktiftir. Start sirasi, calisma
surelerine baglhdir.

2 = RELAY ORDER + Start sirasi, role sirasiyla ayni olacak sekilde
sabitlenir.
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Grup 98: OPTIONS

Bu grup opsiyonlari ve 6zellikle surtcu ile seri haberlesmenin
etkinlestirilmesi i¢in gerekli konfiglrasyonlari yapar.

Kod

Aciklama Aralik

9802

COMM PROT SEL 0...5

Haberlesme protokollini secer.

0 = NOT SEL + Higbir haberlesme protokoll segili degil.

1 = STD MODBUS + Siriicl, RS485 seri baglantisi (X1 haberlesme,
terminal) ile bir Modbus denetleyicisi Gizerinden haberlesir.

2 = N2 + Siriicl, RS485 seri baglantisi (X1 haberlesme, terminal) ile bir
N2 kontroloru Gzerinden haberlesir.
* Ayni zamanda, bkz. Grup 53: EFB PROTOCOL parametresi.

3 = FLN = Srlicli, RS485 seri baglantisi (X1 haberlesme, terminal) ile
bir FLN kontrol6rt Gzerinden haberlesir.
* Ayni zamanda, bkz. Grup 53: EFB PROTOCOL parametresi.

4 = EXT FBA + Sdricu, sUricinin opsiyonlu 2. yuvasindaki fieldbus
adaptori tzerinden haberlesir.
* Ayni zamanda, bkz. Grup 51: EXT COMM MODULE parametresi.

5 = BACNET + Siriicli, RS485 seri baglantisi (X1 haberlesme, terminal)
ile bir BACNET kontrol6ri Gzerinden haberlesir.

* Ayni zamanda, bkz. Grup 53: EFB PROTOCOL parametresi.
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Tum parametre listesi

Asagidaki tabloda tim parametreler ve bunlarin tim uygulama
makrolari i¢in varsayilan degerleri listelenmektedir. Kullanici, "User"
(Kullanici) siitunundaki parametre degerlerinden istedigini segebilir.

ACH550 Kullanim Kilavuzu

HVAC fabr. Besleme Geridoniis Sogutma Yogunlagsm Yiikseltme
degeri fani fani kulesi fani pompasi
Par.
|Parametre adi| dizin 1 2 3 4 5 6
99 START UP (LANGUAGE 9901 | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH
DATA APPLIC HVAC |BESLEME| GERY |CLNGTWR|YOBUNLA [Giglendirm
MACRO 9902 |[FABRYKAS FANI DONUP FAN PMA e Pompasy
MOTOR CTRL SCALAR: | SCALAR: | SCALAR: [ SCALAR: | SCALAR: | SCALAR:
MODE 9904 FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ
MOTOR NOM 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/
VOLT 9905 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V
MOTOR NOM
CURR 9906 | 1.0%Iy 1,0y 1,0y 1,0y 1,0l 1,0l
MOTOR NOM
FREQ 9907 | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz
MOTOR NOM 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/
SPEED 9908 | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm
MOTOR NOM
POWER 9909 | 1.0*Py 1,0"Py 1,0"Py 1,0"Py 1,0"Py 1,0"Py
ID RUN 9910 OFF OFF OFF OFF OFF OFF
1 OPERATING|SPEED 0102 - - - - - -
DATA OUTPUT
FREQ 0103 - - - - - -
CURRENT 0104 - - - - - -
TORQUE 0105 - - - - - -
POWER 0106 - - - - - -
DC BUS
VOLTAGE 0107 - - - - - -
OUTPUT
VOLTAGE 0109 - - - - - -
DRIVE TEMP | 0110 - - - - - -
EXTERNAL
REF 1 0111 - - - - - -
EXTERNAL
REF 2 0112 - - - - - -
CTRL
LOCATION 0113 - - - - - -
RUN TIME (R) | 0114 0 saat 0 saat 0 saat 0 saat 0 saat 0 saat
KWH
COUNTER (R)| 0115 - - - - - -
APPL BLK
OUTPUT 0116 - - - - - -
DI 1-3 STATUS| 0118 - - - - - -
DI 4-6 STATUS| 0119 - - - - - -
Al1 0120 - - - - - -
Al2 0121 - - - - - -
RO 1-3
STATUS 0122 - - - - - -
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Dahili ikiliset ikili set
Pompa Dahili zamanl,s. Kayan degeri  degeriPID, Tipik BMS
degistirme zamanl. hizlar nokta P s. hiz E-baypas uygul. icin
Par. | Kull
7 8 9 10 11 12 13 14 dizin |anici
ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | 9901
PUMP INT TIMER | FLOATING DUAL DUAL HAND
ALTERN |INT TIMER CS PNT SETPNT | SPNT CS | E-BYPASS | CONTROL | 9902
SCALAR: | SCALAR: | SCALAR: | SCALAR: | SCALAR: | SCALAR: | SCALAR: | SCALAR:
FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ 9904
230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/
460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 9905
1,0* I\ 1,0*I\ 1,0%Iy 1,0*Iy 1,0*I\ 1,0%Iy 1,0%Iy 1,0*Iy 9906
50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 9907
1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/
1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 9908
1,0°Py 1,0°Py 1,0°Py 1,0Py 1,0°Py 1,0*Py 1,0°Py 1,0°P | 9909
OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 9910
- - - - - - - - 0102
- - - - - - - - 0103
- - - - - - - - 0104
- - - - - - - - 0105
- - - - - - - - 0106
- - - - - - - - 0107
- - - - - - - - 0109
- - - - - - - - 0110
- - - - - - - - 0111
- - - - - - - - 0112
- - - - - - - - 0113
0 saat 0 saat 0 saat 0 saat 0 saat 0 saat 0 saat 0 saat 0114
- - - - - - - - 0115
- - - - - - - - 0116
- - - - - - - - 0118
- - - - - - - - 0119
- - - - - - - - 0120
- - - - - - - - 0121
- - - - - - - - 0122
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HVAC fabr. Besleme Geridoniis Sogutma Yogunlagm Yiikseltme

degeri fani fani kulesi fani a pompasi

Parametre Par.
adi dizin 1 2 3 4 5 6
RO 4-6
STATUS 0123 - - - - - -
AO1 0124 - - - - - -
AO2 0125 - - - - - -
PID 1
OUTPUT 0126 - - - - - _
PID 2
OUTPUT 0127 - - - - - _
PID 1
SETPNT 0128 - - - - - _
PID 2
SETPNT 0129 - - - - - _
PID 1 FBK 0130 - - - - _ _
PID 2 FBK 0131 - - - - - -
PID 1
DEVIATION | 0132 - - - - - -
PID 2
DEVIATION | 0133 - - - - - -
COMM RO
WORD 0134 0 0 0 0 0 0
COMM
VALUE 1 0135 0 0 0 0 0 0
COMM
VALUE 2 0136 0 0 0 0 0 0
PROCESS
VAR 1 0137 - - - - - -
PROCESS
VAR 2 0138 - - - - - -
PROCESS
VAR 3 0139 - - - - - -
RUN TIME 0140 0 kh 0 kh 0 kh 0 kh 0 kh 0 kh
MWH
COUNTER 0141 - - - - - _
REVOLUTION
CNTR 0142 0 0 0 0 0 0
DRIVE ON
TIME (HI) 0143 0 0 0 0 0 0
DRIVE ON
TIME (LO) 0144 0 0 0 0 0 0
MOTOR
TEMP 0145 0 0 0 0 0 0
CB TEMP 0150 - - - - - _
FB CMD

3 FB ACTUAL |WORD 1 0301 - - - - - -

SIGNALS FB CMD

WORD 2 0302 - - - - - -
FB STS
WORD 1 0303 - - - - - -
FB STS
WORD 2 0304 0 0 0 0 0 0
FAULT
WORD 1 0305 0 0 0 0 0 0
FAULT
WORD 2 0306 0 0 0 0 0 0
FAULT
WORD 3 0307 0 0 0 0 0 0
ALARM
WORD 1 0308 0 0 0 0 0 0
ALARM
WORD 2 0309 0 0 0 0 0 0
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Dahili ikili set ikili set
Pompa Dahili zamanl,s. Kayan degeri  degeriPID, Tipik BMS
degistirme zamanl. hizlar nokta PID s. hiz E-baypas uygul. icin

7 8 9 10 11 12 13 14 dl:l'zan';\ Kull
- - - - - - - - 0123
- - - - - - - - 0124
- - - - - - - - 0125
- - - - - - - - 0126
- - - - - - - - 0127
. - - - - - - - 0128
- - - - - - - - 0129
- - - - - - - - 0130
- - - - - - - - 0131
- - - - - - - - 0132
- - - - - - - - 0133
0 0 0 0 0 0 0 0 0134
0 0 0 0 0 0 0 0 0135
0 0 0 0 0 0 0 0 0136
- - - - - - - - 0137
- - - - - - - - 0138
- - - - - - - - 0139

0 kh 0 kh 0 kh 0 kh 0 kh 0 kh 0 kh 0 kh 0140
- - - - - - - - 0141
0 0 0 0 0 0 0 0 0142
0 0 0 0 0 0 0 0 0143
0 0 0 0 0 0 0 0 0144
0 0 0 0 0 0 0 0 0145
0 0 0 0 0 0 0 0 0150
- - - - - - - - 0301
- - - - - - - - 0302
- - - - - - - - 0303
0 0 0 0 0 0 0 0 0304
0 0 0 0 0 0 0 0 0305
0 0 0 0 0 0 0 0 0306
0 0 0 0 0 0 0 0 0307
0 0 0 0 0 0 0 0 0308
0 0 0 0 0 0 0 0 0309
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Guglendir
HVAC fabr. Besleme Geridoniis Sogutma Yogunlasm me
degeri fani fani kulesi fani a pompasi
Par.
|Parametre adi| dizin 1 2 3 4 5 6
4 FAULT LAST FAULT | 0401 0 0 0 0 0 0
HISTORY
FAULT TIME 1 | 0402 0 0 0 0 0 0
FAULT TIME 2 | 0403 0 0 0 0 0 0
SPEED AT
FLT 0404 0 0 0 0 0 0
FREQ AT FLT | 0405 0 0 0 0 0 0
VOLTAGE AT
FLT 0406 0 0 0 0 0 0
CURRENT AT
FLT 0407 0 0 0 0 0 0
TORQUE AT
FLT 0408 0 0 0 0 0 0
STATUS AT
FLT 0409 0 0 0 0 0 0
DI 1-3 AT FLT | 0410 0 0 0 0 0 0
DI 4-6 AT FLT | 0411 0 0 0 0 0 0
PREVIOUS
FAULT 1 0412 0 0 0 0 0 0
PREVIOUS
FAULT 2 0413 0 0 0 0 0 0
EXT1
10 START/ COMMANDS | 1001 DI1 DI1 DI1 DI1 DI1 DI1
STOP/DIR [ExT2
COMMANDS | 1002 DI1 DI1 DI1 DI1 DI1 DI1
DIRECTION 1003 | FORWARD | FORWARD | FORWARD | FORWARD | FORWARD [ FORWARD
KEYPAD REF REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1
11 REFERENCE|SEL 1101 | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm)
SELECT  [EXT1/EXT2
SEL 1102 EXT1 EXT1 EXT1 EXT1 EXT1 EXT1
REF1 SELECT| 1103 Al1 Al1 Al1 Al1 Al1 Al1
0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz
REF 1 MIN 1104 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0rpm
50,0Hz/ | 50,0Hz/ | 50,0Hz/ | 50,0 Hz/ | 50,0 Hz/ | 50,0 Hz/
1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm
60,0Hz/ | 60,0Hz/ | 60,0Hz/ | 60,0Hz/ | 60,0Hz/ | 60,0 Hz/
REF 1 MAX 1105 | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm
REF2 SELECT| 1106 | PID1 OUT | PID1 OUT | PID1 OUT | PID1 OUT | PID1 OUT | PID1 OUT
REF 2 MIN 1107 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
REF 2 MAX 1108 | %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0
CONST
12 CONSTANT |SPEED SEL 1201 DI3 DI3 DI3 DI3 DI3 DI3
SPEEDS CONST
SPEED 1 1202 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz
CONST
SPEED 2 1203 | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12 Hz
CONST
SPEED 3 1204 | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz
CONST
SPEED 4 1205 | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz
CONST
SPEED 5 1206 | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz
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Dahili ikili set ikili set
Pompa Dahili zamanl,s. Kayan degeri  degeriPID, Tipik BMS
degistirme zamanl. hizlar nokta PID s. hiz E-baypas uygul. icin
Par.
7 8 9 10 11 12 13 14 dizin |Kulla
0 0 0 0 0 0 0 0 0401
0 0 0 0 0 0 0 0 0402
0 0 0 0 0 0 0 0 0403
0 0 0 0 0 0 0 0 0404
0 0 0 0 0 0 0 0 0405
0 0 0 0 0 0 0 0 0406
0 0 0 0 0 0 0 0 0407
0 0 0 0 0 0 0 0 0408
0 0 0 0 0 0 0 0 0409
0 0 0 0 0 0 0 0 0410
0 0 0 0 0 0 0 0 0411
0 0 0 0 0 0 0 0 0412
0 0 0 0 0 0 0 0 0413
DI1 TIMER 1 DI1 DI1 DI1 DI1 DI1 NOT SEL | 1001
DI1 TIMER 1 | NOT SEL DI1 DI1 DI1 DI1 NOT SEL | 1002
FORWARD | FORWARD [ FORWARD | FORWARD | FORWARD | FORWARD | FORWARD | FORWARD] 1003
REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1
(Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | 1101
EXT1 EXT1 EXT1 EXT1 EXT1 DI2 EXT1 EXT1 1102
Al1 Al1 KEYPAD | DI5U, 6D Al Al1 Al1 Al1 1103
0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz
0 rpm 0rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 1104
52,0Hz/ | 50,0Hz/ | 50,0H/ | 50,0Hz/ | 50,0Hz/ | 50,0 Hz/ | 50,0 Hz/ | 50,0 Hz/
1560 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm
62,0Hz | 60,0Hz/ | 60,0Hz/ | 60,0Hz/ | 60,0Hz/ | 60,0Hz/ | 60,0 Hz/ | 60,0 Hz/
1860 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1105
PID1 OUT | PID1 OUT Al2 Al2 PID1 OUT | PID1 OUT | PID1 OUT Al2 1106
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 1107
%100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 1108
NOT SEL | NOT SEL | TIMER 1 DI3 NOT SEL DI4,5 NOT SEL | NOT SEL | 1201
5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 1202
10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 1203
15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 1204
20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 1205
25/30 Hz | 25/30Hz | 25/30 Hz | 25/30Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 1206
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Guglendir
HVAC fabr. Besleme Geridoniis Sogutma Yogunlasm me
degeri fani fani kulesi fani a pompasi
Par.
|Parametre adi| dizin 1 2 3 4 5 6
CONST
SPEED 6 1207 | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz
CONST
SPEED 7 1208 | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz

TIMED MODE
SEL 1209 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4

13 ANALOGUE [MINIMUN Al1 | 1301 %20,0 %20,0 %20,0 %20,0 %20,0 %20,0

INPUTS
MAXIMUM Al1] 1302 ] %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0

FILTER Al1 1303 01s 0,1s 0,1s 0,1s 01s 0,1s

MINIMUM AI2 | 1304 %20,0 %20,0 %20,0 %20,0 %20,0 %20,0

MAXIMUM AI2| 1305 ] %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0

FILTER Al2 1306 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s

RELAY
14 RELAY OUTPUT 1 1401 | READY | STARTED | STARTED | STARTED | STARTED | STARTED

OUTPUTS [RELAY

OUTPUT 2 1402 RUN RUN RUN RUN RUN RUN
RELAY

OUTPUT 3 1403 | FAULT (-1) | FAULT (-1) | FAULT (-1) | FAULT (-1) | FAULT (-1) | FAULT (-1)
RO 1 ON

DELAY 1404 0,0s 0,0s 00s 0,0s 00s 00s
RO 1 OFF

DELAY 1405 00s 00s 0,0s 0,0s 00s 00s
RO 2 ON

DELAY 1406 00s 00s 00s 0,0s 00s 00s
RO 2 OFF

DELAY 1407 00s 00s 00s 0,0s 00s 00s
RO 3 ON

DELAY 1408 00s 00s 00s 00s 00s 00s
RO 3 OFF

DELAY 1409 00s 00s 00s 00s 00s 00s
RELAY

OUTPUT 4 1410 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
RELAY

OUTPUT 5 1411 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
RELAY

OUTPUT 6 1412 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
RO 4 ON

DELAY 1413 00s 00s 0,0s 0,0s 00s 00s
RO 4 OFF

DELAY 1414 00s 00s 00s 0,0s 00s 00s
RO 5 ON

DELAY 1415 00s 00s 00s 0,0s 00s 00s
RO 5 OFF

DELAY 1416 00s 00s 00s 00s 00s 00s
RO 6 ON

DELAY 1417 00s 00s 00s 00s 00s 00s
RO 6 OFF

DELAY 1418 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s
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Dahili ikili set ikili set
Pompa Dahili zamanl,s. Kayan degeri  degeriPID, Tipik BMS
degistirme zamanl. hizlar nokta PID s. hiz E-baypas uygul. icin
7 8 9 10 11 12 13 14 d?;:\ Kull

40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 1207
50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 1208
CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | 1209
%20,0 %20,0 %0,0 %20,0 %20,0 %20,0 %20,0 %0,0 1301
%100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 1302
0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 1303
%20,0 %20,0 %0,0 %20,0 %20,0 %20,0 %20,0 %0,0 1304
%100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 1305
0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 1306
PFA STARTED | STARTED | STARTED | STARTED | STARTED | STARTED | READY 1401
RUN RUN RUN RUN RUN RUN RUN RUN 1402
FAULT (-1) | FAULT (-1) | FAULT (-1) | FAULT (-1) [ FAULT (-1) | FAULT (-1) | FAULT (-1) | FAULT (-1)] 1403
0,0s 0,0s 00s 00s 0,0s 0,0s 00s 0,0s 1404
0,0s 0,0s 00s 00s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 1405
00s 00s 00s 0,0s 00s 00s 00s 00s 1406
0,0s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 1407
0,0s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 1408
00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 1409
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 1410
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 1411
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 1412
0,0s 0,0s 00s 00s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 1413
00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 1414
0,0s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 1415
0,0s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 1416
00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 1417
0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 1418
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Guglendir
HVAC fabr. Besleme Geridoniis Sogutma Yogunlasm me
degeri fani fani kulesi fani a pompasi
Par.
|Parametre adi| dizin 1 2 3 4 5 6
AO1 OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT
15 ANALOGUE |[CONTENT 1501 | FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ
OUTPUTS
AO1
CONTENT
MIN 1502 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
AO1
CONTENT 50,0/ 50,0/ 50,0/ 50,0/ 50,0/ 50,0/
MAX 1503 | 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz
MINIMUM AO1| 1504 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA
MAXIMUM
AO1 1505 | 20,0 mA 20,0 mA 20,0 mA 20,0 mA 20,0 mA 20,0 mA
FILTER AO1 1506 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s
AO2
CONTENT 1507 | CURRENT [ CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT
AO2
CONTENT
MIN 1508 00A 0,0A 0,0A 0,0A 0,0A 0,0A
AO2 Par. 0104 | Par. 0104 | Par.0104 | Par. 0104 | Par. 0104 | Par. 0104
CONTENT ile ile ile ile ile ile
MAX 1509 | tanymlanyr | tanymlanyr | tanymlanyr | tanymlanyr | tanymlanyr | tanymlanyr
MINIMUM AO2| 1510 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA
MAXIMUM
AO2 1511 | 20,0 mA 20,0 mA 20,0 mA 20,0 mA 20,0 mA 20,0 mA
FILTER AO2 1512 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s
16 SYSTEM RUN ENABLE | 1601 | NOT SEL DI2 DI2 DI2 DI2 DI2
CONTROLS [PARAMETER
LOCK 1602 OPEN OPEN OPEN OPEN OPEN OPEN
PASS CODE 1603 0 0 0 0 0 0
FAULT RESET
SEL 1604 | KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD
USER PAR
SET CHG 1605 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
LOCAL LOCK | 1606 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
PARAM SAVE | 1607 DONE DONE DONE DONE DONE DONE
START
ENABLE 1 1608 Dl4 Dl4 Dl4 Dl4 Dl4 Dl4
START
ENABLE 2 1609 | NOT SEL DI5 DI5 DI5 DI5 DI5
DISPLAY
ALARMS 1610 NO NO NO NO NO NO
OVERRIDE
17 OVERRIDE ([SEL 1701 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
OVERRIDE
FREQ 1702 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
OVERRIDE
SPEED 1703 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
OVERR PASS
CODE 1704 0 0 0 0 0 0
OVERRIDE 1705 OFF OFF OFF OFF OFF OFF
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Dahili ikili set ikili set
Pompa Dahili zamanl,s. Kayan degeri  degeriPID, Tipik BMS
degistirme zamanl. hizlar nokta PID s. hiz E-baypas uygul. icin
7 8 9 10 11 12 13 14 dFl':n';\ Kull
OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT
FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ 1501
0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 1502
52,0/ 50,0/ 50,0/ 50,0/ 50,0/ 50,0/ 50,0/ 50,0/
62,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 1503
4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 0,0 mA 1504
20,0mA | 200mA | 20,0mA | 200mA | 20,0mA | 20,0mA | 20,0mA | 20,0mA | 1505
0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 1506
PID 1 FBK | CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT| 1507
%0,0 0,0A 0,0A 0,0A 0,0A 0,0A 0,0A 0,0A 1508
%100,0 | Par.0104 | Par.0104 | Par. 0104 | Par. 0104 | Par. 0104 | Par. 0104 | Par. 0104 | 1509
4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 0,0 mA 1510
20,0mA | 200mA | 20,0mA | 200mA | 20,0mA | 20,0mA | 20,0mA | 20,0mA | 1511
0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 1512
DI2 DI2 DI2 DI2 DI2 NOT SEL D2 NOT SEL | 1601
OPEN OPEN OPEN OPEN OPEN OPEN OPEN OPEN 1602
0 0 0 0 0 0 0 0 1603
KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD | 1604
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 1605
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 1606
DONE DONE DONE DONE DONE DONE DONE DONE 1607
NOT SEL Dl4 Dl4 DI4 Dl4 NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 1608
NOT SEL DI5 DI5 NOT SEL DI5 NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 1609
NO NO NO NO NO NO NO NO 1610
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 1701
0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 1702
0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 1703
0 0 0 0 0 0 0 0 1704
OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 1705
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Guglendir
HVAC fabr. Besleme Geridoniis Sogutma Yogunlasm me
degeri fani fani kulesi fani a pompasi
Par.
|Parametre adi| dizin 1 2 3 4 5 6
MINIMUM
20 LIMITS SPEED 2001 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
MAXIMUM 1500/ 1500/ 1500/ 1500/ 1500/ 1500/
SPEED 2002 | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm
MAX
CURRENT 2003 | 1.1 1,11y 1,1%IN 1,1%IN 1,171y 1,1%IN
UNDERVOLT ENABLE ENABLE ENABLE ENABLE ENABLE ENABLE
CTRL 2006 | (TIME) (TIME) (TIME) (TIME) (TIME) (TIME)
MINIMUM
FREQ 2007 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
MAXIMUM 50,0/ 50,0/ 50,0/ 50,0/ 50,0/ 50,0/
FREQ 2008 | 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz
MIN TORQUE MIN MIN MIN MIN MIN MIN
SEL 2013 | TORQUE 1| TORQUE 1| TORQUE 1|TORQUE 1| TORQUE 1| TORQUE 1
MAXTORQUE MAX MAX MAX MAX MAX MAX
SEL 2014 | TORQUE 1| TORQUE 1| TORQUE 1| TORQUE 1| TORQUE 1| TORQUE 1
MIN TORQUE
1 2015 | -%300,0 | -%300,0 | -%300,0 | -%300,0 | -%300,0 | -%300,0
MIN TORQUE
2 2016 | -%300,0 | -%300,0 | -%300,0 | -%300,0 | -%300,0 | -%300,0
MAX TORQUE
1 2017 | %300,0 %300,0 %300,0 %300,0 %300,0 %300,0
MAX TORQUE
2 2018 | %300,0 %300,0 %300,0 %300,0 %300,0 %300,0
START
21 START/ FUNCTION 2101 AUTO AUTO AUTO AUTO AUTO AUTO
sTOP STOP
FUNCTION 2102 | COAST COAST COAST COAST COAST COAST
DC MAGN
TIME 2103 0,30s 0,30s 0,30s 0,30s 0,30 s 0,30 s
DC HOLD CTL| 2104 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
DC CURR
REF 2106 %30 %30 %30 %30 %30 %30
DC BRAKE
TIME 2107 00s 00s 00s 00s 00s 00s
START
INHIBIT 2108 OFF OFF OFF OFF OFF OFF
EM STOP SEL| 2109 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
TORQBOOST
CURR 2110 %100 %100 %100 %100 %100 %100
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Dahili ikili set ikili set
Pompa Dahili zamanl,s. Kayan degeri  degeriPID, Tipik BMS
degistirme zamanl. hizlar nokta PID s. hiz E-baypas uygul. icin
Par.
7 8 9 10 11 12 13 14 dizin | Kull
0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 2001
1500/ 1500/ 1500/ 1500/ 1500/ 1500/ 1500/ 1500/
1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 2002
1,1%Iy 1,1%I\ 1,1y 1,1l 1,1%IN 1,11y 1,1y 1,1l 2003
ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE
(TIME) (TIME) (TIME) (TIME) (TIME) (TIME) (TIME) (TIME) 2006
0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 2007
52,0/ 50,0/ 50,0/ 50,0/ 50,0/ 50,0/ 50,0/ 50,0/
62,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 60,0 Hz 2008
MIN MIN MIN MIN MIN MIN MIN MIN
TORQUE 1| TORQUE 1| TORQUE 1|TORQUE 1|TORQUE 1| TORQUE 1|TORQUE 1| TORQUE 1] 2013
MAX MAX MAX MAX MAX MAX MAX MAX
TORQUE 1| TORQUE 1| TORQUE 1|TORQUE 1|TORQUE 1| TORQUE 1|TORQUE 1| TORQUE 1] 2014
-%300,0 -%300,0 -%300,0 -%300,0 | -%300,0 | -%300,0 -%300,0 | -%300,0 | 2015
-%300,0 -%300,0 -%300,0 -%300,0 | -%300,0 | -%300,0 -%300,0 | -%300,0 | 2016
%300,0 %300,0 %300,0 %300,0 %300,0 %300,0 %300,0 %300,0 2017
%300,0 %300,0 %300,0 %300,0 %300,0 %300,0 %300,0 %300,0 2018
AUTO AUTO AUTO AUTO AUTO AUTO AUTO AUTO 2101
COAST COAST COAST COAST COAST COAST COAST COAST 2102
0,30 s 0,30 s 0,30 s 0,30 s 0,30 s 0,30 s 0,30 s 0,30 s 2103
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 2104
%30 %30 %30 %30 %30 %30 %30 %30 2106
0,0s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 2107
OFF OFF OFF OFF OFF ON ON ON 2108
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 2109
%100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 2110
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Guglendir
HVAC fabr. Besleme Geridoniis Sogutma Yogunlasm me
degeri fani fani kulesi fani a pompasi
Par.
|Parametre adi| dizin 1 2 3 4 5 6
ACC/DEC 1/2
22 ACCEL/ SEL 2201 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
DECEL ACCELER
TIME 1 2202 30,0s 15,0s 150s 30,0s 10,0 s 50s
DECELER
TIME 1 2203 30,0s 150s 150s 30,0s 10,0 s 50s
RAMP SHAPE
1 2204 0,0s 0,0s 00s 00s 0,0s 1,0s
ACCELER
TIME 2 2205 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s
DECELER
TIME 2 2206 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s
RAMP SHAPE
2 2207 00s 00s 00s 00s 00s 00s
EM DEC TIME | 2208 10s 10s 10s 1,0s 10s 10s
RAMP INPUT
0 2209 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
23 SPEED PROP GAIN | 2301 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0
CONTROL  [INTEGRATION
TIME 2302 2,50 s 2,50 s 2,50 s 2,50s 2,50s 2,50 s
DERIVATION
TIME 2303 0ms 0 ms 0ms 0 ms 0 ms 0 ms
ACC
COMPENSATI
ON 2304 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s
AUTOTUNE
RUN 2305 OFF OFF OFF OFF OFF OFF
CRIT SPEED
25 CRITICAL |SEL 2501 OFF OFF OFF OFF OFF OFF
SPEEDS  [CRIT SPEED 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/
1LO 2502 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0rpm
CRIT SPEED 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/
1HI 2503 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0rpm
CRIT SPEED 0Hz/ 0Hz/ OHz/ OHz/ 0Hz/ OHz/
2L0 2504 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
CRIT SPEED 0Hz/ 0Hz/ OHz/ OHz/ OHz/ O0Hz/
2 HI 2505 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
CRIT SPEED 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/
3LO 2506 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
CRIT SPEED 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/
3 HI 2507 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
FLUX OPT
26 MOTOR ENABLE 2601 ON ON ON ON ON ON
CONTROLS [FLUX
BRAKING 2602 OFF OFF OFF OFF OFF OFF
IR COMP
VOLT 2603 ov oV oV oV ov ['AY%
IR COMP
FREQ 2604 %50 %50 %50 %50 %50 %50
U/F RATIO 2605 | SQUARED | SQUARED | SQUARED | SQUARED | SQUARED | SQUARED
SWITCHING
FREQ 2606 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz
SWITCH
FREQ CTRL | 2607 ON ON ON ON ON ON
SLIP COMP
RATIO 2608 %0 %0 %0 %0 %0 %0
NOISE
SMOOTHING | 2609 | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Dahili ikili set ikili set
Pompa Dahili zamanl,s. Kayan degeri  degeriPID, Tipik BMS
degistirme zamanl. hizlar nokta PID s. hiz E-baypas uygul. icin
Par.
7 8 9 10 11 12 13 14 dizin | Kull
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 2201

50s 30,0s 30,0s 30,0s 30,0s 10,0 s 30,0s 30,0s 2202
50s 30,0s 30,0s 30,0s 30,0s 10,0 s 30,0s 30,0s 2203
0,0s 0,0s 00s 00s 0,0s 0,0s 00s 0,0s 2204

60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 2205

60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 2206
00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 2207
1,0s 1,0s 10s 10s 10s 1,0s 10s 10s 2208

NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 2209
10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 2301

2,50s 2,50s 2,50s 2,50s 2,50s 2,50s 2,50s 2,50s 2302
0 ms 0 ms 0 ms 0 ms 0 ms 0ms 0 ms 0 ms 2303

0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s 2304
OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 2305
OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 2501

0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/

0 rpm 0rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 2502

0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/

0 rpm 0rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 2503

OHz/ OHz/ 0Hz/ OHz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/

0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 2504

OHz/ OHz/ 0Hz/ OHz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/

0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 2505

0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/

0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 2506

0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/

0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 2507
ON ON ON ON ON ON ON ON 2601
OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 2602
oV oV ov oV oV oV ov oV 2603
%50 %50 %50 %50 %50 %50 %50 %50 2604

SQUARED [ SQUARED | SQUARED | SQUARED | SQUARED | SQUARED | SQUARED | SQUARED | 2605

4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 2606
ON ON ON ON ON ON ON ON 2607
%0 %0 %0 %0 %0 %0 %0 %0 2608

DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | 2609
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Guglendir
HVAC fabr. Besleme Geridoniis Sogutma Yogunlasm me
degeri fani fani kulesi fani a pompasi
Par.
|Parametre adi| dizin 1 2 3 4 5 6
COOLING
29 MAINTE- FAN TRIG 2901 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh
NANCE COOLING
TRIG FAN ACT 2902 | 0,0kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh
REVOLUTION
TRIG 2903 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev
REVOLUTION
ACT 2904 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev
RUN TIME
TRIG 2905 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh
RUN TIME
ACT 2906 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh
USER MWH
TRIG 2907 | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh
USER MWH
ACT 2908 | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh
Al<MIN
30 FAULT FUNCTION 3001 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
FUNCTIONS|[FANEL COMM
ERR 3002 FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT
EXTERNAL
FAULT 1 3003 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
EXTERNAL
FAULT 2 3004 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
MOT THERM
PROT 3005 FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT
MOT THERM
TIME 3006 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s
MOT LOAD
CURVE 3007 %100 %100 %100 %100 %100 %100
ZERO SPEED
LOAD 3008 %70 %70 %70 %70 %70 %70
BREAKPOINT
FREQ 3009 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz
STALL
FUNCTION 3010 FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT
STALL
FREQUENCY | 3011 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz
STALL TIME 3012 20s 20s 20s 20s 20s 20s
UNDERLOAD
FUNC 3013 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
UNDERLOAD
TIME 3014 20s 20s 20s 20s 20s 20s
UNDERLOAD
CURVE 3015 1 1 1 1 1 1

EARTH FAULT| 3017 | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE

COMM FAULT
FUNC 3018 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL

COMM FAULT

TIME 3019 10,0 s 10,0s 100s 10,0 s 10,0 s 10,0 s
Al1 FAULT

LIMIT 3021 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
Al2 FAULT

LIMIT 3022 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
WIRING

FAULT 3023 | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE
CB TEMP

FAULT 3024 1 1 1 1 1 1
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Dahili ikili set ikili set
Pompa Dahili zamanl,s. Kayan degeri  degeriPID, Tipik BMS
degistirme zamanl. hizlar nokta PID s. hiz E-baypas uygul. icin
7 8 9 10 11 12 13 14 d?;:\ Kull

0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 2901
0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 2902
0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 2903
0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 2904
0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 2905
0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 2906
0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 2907
0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh [ 0,0 MWh | 2908
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 3001
FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT 3002
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 3003
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 3004
FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT 3005
1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 3006
%100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 3007
%70 %70 %70 %70 %70 %70 %70 %70 3008
35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 3009
NOT SEL FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT 3010
20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz 3011
20s 20s 20s 20s 20s 20s 20s 20s 3012
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 3013
20s 20s 20s 20s 20s 20s 20s 20s 3014
1 1 1 1 1 1 1 1 3015
ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | 3017
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 3018
100s 10,0 s 10,0 s 10,0 s 100s 10,0 s 10,0 s 10,0 s 3019
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 3021
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 3022
ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | 3023
1 1 1 1 1 1 1 1 3024
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Guglendir
HVAC fabr. Besleme Geridoniis Sogutma Yogunlasm me
degeri fani fani kulesi fani a pompasi
Par.
|Parametre adi| dizin 1 2 3 4 5 6
NR OF
31 AUTOMATIC|TRIALS 3101 5 5 5 5 5 5
RESET
TRIAL TIME 3102 30,0s 30,0s 30,0s 30,0s 30,0s 30,0s
DELAY TIME | 3103 60s 6,0s 6,0s 6,0s 6,0s 6,0s
AR OVE-
RCURRENT | 3104 | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE
AR OVER-
VOLTAGE 3105 | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE
AR UNDER-
VOLTAGE 3106 | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE
AR AlI<MIN 3107 | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE
AR
EXTERNAL
FLT 3108 | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE
SUPERV 1 OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT
32 SUPER- PARAM 3201 FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ
VISION SUPERV 1
LIMLO 3202 | 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz
SUPERV 1
LIM HI 3203 | 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz
SUPERV 2
PARAM 3204 | CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT
SUPERV 2
LIMLO 3205 - - - - - -
SUPERV 2
LIM HI 3206 - - - - - -
SUPERV 3 OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT
PARAM 3207 | TORQUE FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ
SUPERV 3
LIMLO 3208 | %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0
SUPERV 3
LIM HI 3209 | %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0
Programla | Programla | Programla | Programla | Programla | Programla
33 INFOR- FW VERSION | 3301 ma ma ma ma ma ma
MATION
LP VERSION | 3302 0 0 0 0 0 0
TEST DATE 3303 0 0 0 0 0 0
DRIVE
RATING 3304 - - - - - -
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Dahili ikili set ikili set
Pompa Dahili zamanl,s. Kayan degeri  degeriPID, Tipik BMS
degistirme zamanl. hizlar nokta PID s. hiz E-baypas uygul. icin
Par.
7 8 9 10 11 12 13 14 dizin | Kull
5 5 5 5 5 5 5 5 3101
30,0s 30,0s 30,0s 30,0s 30,0s 30,0s 30,0s 30,0s 3102
6,0s 6,0s 60s 6,0s 6,0s 6,0s 60s 60s 3103
DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | 3104
ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | DISABLE | ENABLE | ENABLE | 3105
ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | 3106
ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | DISABLE | ENABLE | ENABLE | 3107
ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | ENABLE | 3108
OUTPUT [ OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT [ OUTPUT
FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ 3201
50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 3202
50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 3203
CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT | 3204
- - - - - - - - 3205
- - - - - - - - 3206
OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT
FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ 3207
%100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 3208
%100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 3209
Programla | Programla | Programla | Programla | Programla | Programla | Programla | Programla
ma ma ma ma ma ma ma ma 3301
0 0 0 0 0 0 0 0 3302
0 0 0 0 0 0 0 0 3303
- - - - - - - - 3304
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Guglendir
HVAC fabr. Besleme Geridoniis Sogutma Yogunlasm me
degeri fani fani kulesi fani a pompasi
Par.
|Parametre adi| dizin 1 2 3 4 5 6
SIGNAL 1 OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT
34 PANEL PARAM 3401 FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ
DISPLAY
SIGNAL 1 MIN | 3402 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
SIGNAL 1 500,0/ 500,0/ 500,0/ 500,0/ 500,0/ 500,0/
MAX 3403 | 600,0 Hz | 600,0 Hz | 600,0 Hz | 600,0 Hz | 600,0 Hz | 600,0 Hz
OUTPUT 1
DSP FORM 3404 9 9 9 9 9 9
OUTPUT 1
UNIT 3405 % % % % % %
OUTPUT 1
MIN 3406 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
OUTPUT 1 1000/ 1000/ 1000/ 1000/ 1000/ 1000/
MAX 3407 | 833,3% 833,3% 833,3% 833,3% 833,3% 833,3%
SIGNAL 2
PARAM 3408 | CURRENT | CURRENT | CURRENT [ CURRENT | CURRENT | CURRENT
SIGNAL 2 MIN | 3409 0,0A 0,0 A 0,0 A 0,0A 0,0 A 0,0 A
SIGNAL 2
MAX 3410 - - - - - -
OUTPUT 2
DSP FORM 3411 9 9 9) 9 9 9
OUTPUT 2
UNIT 3412 A A A A A A
OUTPUT 2
MIN 3413 0,0A 0,0A 0,0 A 0,0 A 0,0A 0,0 A
OUTPUT 2
MAX 3414 - - - - - -
SIGNAL 3
PARAM 3415 Al1 Al1 Al1 Al1 Al1 Al1
SIGNAL 3 MIN | 3416 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
SIGNAL 3
MAX 3417 | %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0
OUTPUT 3
DSP FORM 3418 9 9 9 9 9 9
OUTPUT 3
UNIT 3419 V/mA V/ImA V/mA V/mA V/mA VImA
OUTPUT 3 0,0V/ 0,0V/ 0,0V/ 0,0V/ 0,0V/ 0,0V/
MIN 3420 0,0mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA
OUTPUT 3 10,0V/ 10,0V/ 10,0V/ 10,0V/ 10,0V/ 10,0V/
MAX 3421 ] 20,0mA [ 20,0mA [ 20,0mA [ 20,0mA [ 20,0mA [ 20,0 mA
SENSOR
35 MOTOR TYPE 3501 NONE NONE NONE NONE NONE NONE
TEMP INPUT
MEAS SELECTION | 3502 Al Al Al1 Al Al Al1
130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/
4000 ohm / [ 4000 ohm / | 4000 ohm / [ 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm /
ALARM LIMIT | 3503 0 0 0 0 0 0
130°C/ 130 °C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/
4000 ohm /| 4000 ohm / { 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm /
FAULT LIMIT | 3504 0 0 0 0 0 0
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Dahili ikili set ikili set
Pompa Dahili zamanl,s. Kayan degeri  degeriPID, Tipik BMS
degistirme zamanl. hizlar nokta PID s. hiz E-baypas uygul. icin
Par.
7 8 9 10 11 12 13 14 dizin | Kull
OUTPUT [ OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT | OUTPUT
FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ 3401
0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 3402
500,0/ 500,0/ 500,0/ 500,0/ 500,0/ 500,0/ 500,0/ 500,0/
600,0 Hz | 600,0 Hz | 600,0 Hz | 600,0Hz | 600,0 Hz | 600,0 Hz | 600,0 Hz | 600,0 Hz | 3403
9 9 9 9 9 9 9 9 3404
% % % % % % % % 3405
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 3406
1000/ 1000/ 1000/ 1000/ 1000/ 1000/ 1000/ 1000/
833,3% 833,3% 833,3% 833,3% 833,3% 833,3% 833,3% 833,3% 3407
CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT| 3408
0,0A 0,0A 0,0A 0,0A 0,0A 0,0A 0,0A 0,0A 3409
- - - - - - - - 3410
9 9 9 9 9 9 9 9 3411
A A A A A A A A 3412
0,0A 0,0 A 0,0 A 0,0A 0,0A 0,0 A 0,0A 0,0 A 3413
- - - - - - - - 3414
Al1 Al1 TORQUE | TORQUE Al1 Al Al1 NOT SEL | 3415
%0,0 %0,0 -%200,0 | -%200,0 %0,0 %0,0 %0,0 - 3416
%100,0 %100,0 %200,0 %200,0 %100,0 %100,0 %100,0 - 3417
9 9 9 9 9 9 9 9 3418
V/ImA V/ImA % % V/mA V/mA V/mA - 3419
00V/ 00V/ 00V/ 00V/ 00V/
0,0 mA 0,0 mA -%200,0 | -%200,0 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA - 3420
100V/ 10,0V/ 100V/ 10,0V/ 100V/
20,0 mA | 20,0 mA %200,0 %200,0 20,0mA | 20,0mA | 20,0 mA - 3421
NONE NONE NONE NONE NONE NONE NONE NONE 3501
Al1 Al1 Al1 Al1 Al Al Al1 Al1 3502
130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/
4000 ohm /| 4000 ohm / [ 4000 ohm / | 4000 ohm / { 4000 ohm / | 4000 ohm / { 4000 ohm / | 4000 ohm /
0 0 0 0 0 0 0 0 3503
130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/
4000 ohm /| 4000 ohm / [ 4000 ohm /| 4000 ohm / { 4000 ohm / | 4000 ohm / { 4000 ohm / | 4000 ohm /
0 0 0 0 0 0 0 0 3504
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Guglendir
HVAC fabr. Besleme Geridoniis Sogutma Yogunlasm me
degeri fani fani kulesi fani a pompasi
Par.
|Parametre adi| dizin 1 2 3 4 5 6
TIMERS
36 TIMED ENABLE 3601 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
FUNCTIONS|RERIOD1
DAILY STR 3602 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
PERIOD1
DAILY STP 3603 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
PERIOD1
WEEKLY STR | 3604 | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY
PERIOD1
WEEKLY STP | 3605 | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY
PERIOD2
DAILY STR 3606 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
PERIOD2
DAILY STP 3607 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
PERIOD2
WEEKLY STR | 3608 | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY
PERIOD2
WEEKLY STP | 3609 | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY
PERIOD3
DAILY STR 3610 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
PERIOD3
DAILY STP 3611 ] 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
PERIOD3
WEEKLY STR | 3612 | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY
PERIOD3
WEEKLY STP | 3613 | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY
PERIOD4
DAILY STR 3614 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
PERIOD4
DAILY STP 3615 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
PERIOD4
WEEKLY STR | 3616 | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY
PERIOD4
WEEKLY STP | 3617 | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY
BOOST SEL | 3622 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
BOOST TIME | 3623 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
TIMER 1 SRC | 3626 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
TIMER 2 SRC | 3627 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
TIMER 3 SRC | 3628 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
TIMER 4 SRC | 3629 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL [ NOT SEL | NOT SEL
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Dahili ikili set ikili set
Pompa Dahili zamanl,s. Kayan degeri  degeriPID, Tipik BMS
degistirme zamanl. hizlar nokta PID s. hiz E-baypas uygul. icin
7 8 9 10 11 12 13 14 dPIZaI';l Kull
NOT SEL DI1 DI1 NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 3601
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3602
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3603
MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | 3604
MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | 3605
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3606
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3607
MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | 3608
MONDAY | MONDAY [ MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | 3609
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3610
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3611
MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | 3612
MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | 3613
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3614
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3615
MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | 3616
MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | MONDAY | 3617
NOT SEL DI3 DI3 NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 3622
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3623
P1+P2+P3 | P1+P2+P3
NOT SEL +P4+B +P4+B NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 3626
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 3627
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 3628
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 3629
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Guglendir
HVAC fabr. Besleme Geridoniis Sogutma Yogunlasm me
degeri fani fani kulesi fani a pompasi
Par.
|Parametre adi| dizin 1 2 3 4 5 6
40 PROCESS [GAIN 4001 2.5 0,7 0,7 2.5 2.5 25
PID SET1  [INTEGRATION
TIME 4002 3,0s 10,0 s 10,0 s 30s 30s 30s
DERIVATION
TIME 4003 00s 00s 00s 0,0s 00s 00s
PID DERIV
FILTER 4004 10s 10s 10s 10s 10s 10s
ERROR
VALUE INV 4005 NO NO NO NO YES NO
UNITS 4006 % % % % % %
UNIT SCALE | 4007 1 1 1 1 1 1
%0 VALUE 4008 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
100% VALUE | 4009 ] %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0
SET POINT
SEL 4010 | KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD
INTERNAL
SETPNT 4011 %40,0 %40,0 %40,0 %40,0 %40,0 %40,0
SETPOINT
MIN 4012 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
SETPOINT
MAX 4013 | %1000 | %1000 | %1000 | %1000 | %1000 | %100,0
FBK SEL 4014 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1
FBK
MULTIPLIER | 4015 ] NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
ACT1 INPUT | 4016 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2
ACT2 INPUT | 4017 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2
ACT1
MINIMUM 4018 %0 %0 %0 %0 %0 %0
ACT1
MAXIMUM 4019 %100 %100 %100 %100 %100 %100
ACT2
MINIMUM 4020 %0 %0 %0 %0 %0 %0
ACT2
MAXIMUM 4021 %100 %100 %100 %100 %100 %100
SLEEP
SELECTION 4022 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
PID SLEEP
LEVEL 4023 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
PID SLEEP
DELAY 4024 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s
WAKE-UP
DEV 4025 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
WAKE-UP
DELAY 4026 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s
PID 1 PARAM
SET 4027 SET 1 SET 1 SET 1 SET 1 SET 1 SET 1
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Dahili ikili set ikili set
Pompa Dahili  zamanL,s. Kayan degeri  degeriPID, Tipik BMS
degistirme zamanl. hizlar nokta PID s. hiz E-baypas uygul. icin
7 8 9 10 11 12 13 14 d?zan';n Kull

25 25 1.0 25 25 0,7 25 1.0 4001
30s 30s 60,0s 30s 30s 10,0s 30s 60,0 s 4002
00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 4003
10s 10s 10s 10s 10s 10s 10s 10s 4004
NO NO NO NO NO NO NO NO 4005

% % % % % % % % 4006

1 1 1 1 1 1 1 1 4007
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 4008
%100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 4009
KEYPAD | KEYPAD Al1 KEYPAD |INTERNAL | INTERNAL | KEYPAD Al1 4010
%40,0 %40,0 %40,0 %40,0 %50,0 %50,0 %40,0 %40,0 4011
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 4012
%100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 4013
ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 4014
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 4015
Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 4016
Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 4017
%0 %0 %0 %0 %0 %0 %0 %0 4018
%100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 4019
%0 %0 %0 %0 %0 %0 %0 %0 4020
%100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 4021
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 4022
0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 4023
60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 4024
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 4025
0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 4026
SET 1 SET 1 SET 1 SET 1 DI3 DI3 SET 1 SET 1 4027
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Guglendir
HVAC fabr. Besleme Geridoniis Sogutma Yogunlasm me
degeri fani fani kulesi fani a pompasi
Par.
|Parametre adi| dizin 1 2 3 4 5 6
41 PROCESS (GAIN 4101 2.5 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0
PID SET2 [INTEGRATION
TIME 4102 3,0s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s
DERIVATION
TIME 4103 00s 00s 00s 0,0s 00s 00s
PID DERIV
FILTER 4104 10s 10s 10s 10s 10s 10s
ERROR
VALUE INV 4105 NO NO NO NO NO NO
UNITS 4106 % % % % % %
UNIT SCALE | 4107 1 1 1 1 1 1
0% VALUE 4108 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
100% VALUE | 4109 ] %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0
SET POINT
SEL 4110 | KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD KEYPAD | KEYPAD | KEYPAD
INTERNAL
SETPNT 4111 %40,0 %40,0 %40,0 %40,0 %40,0 %40,0
SETPOINT
MIN 4112 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
SETPOINT
MAX 4113 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0
FBK SEL 4114 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1
FBK
MULTIPLIER | 4115 ] NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
ACT1 INPUT | 4116 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2
ACT2 INPUT | 4117 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2
ACT1
MINIMUM 4118 %0 %0 %0 %0 %0 %0
ACT1
MAXIMUM 4119 %100 %100 %100 %100 %100 %100
ACT2
MINIMUM 4120 %0 %0 %0 %0 %0 %0
ACT2
MAXIMUM 4121 %100 %100 %100 %100 %100 %100
SLEEP
SELECTION 4122 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
PID SLEEP
LEVEL 4123 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
PID SLEEP
DELAY 4124 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0s 60,0 s 60,0 s
WAKE-UP
DEV 4125 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
WAKE-UP
DELAY 4126 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Dahili ikili set ikili set
Pompa Dahili zamanl,s. Kayan degeri  degeriPID, Tipik BMS
degistirme zamanl. hizlar nokta PID s. hiz E-baypas uygul. icin
7 8 9 10 11 12 13 14 d?zan';x Kull

1.0 25 1.0 25 25 0,7 25 1.0 4101
60,0 s 30s 60,0s 30s 30s 10,0s 30s 60,0 s 4102
0,0s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 4103
10s 10s 10s 10s 10s 10s 10s 10s 4104
NO NO NO NO NO NO NO NO 4105
% % % % % % % % 4106
1 1 1 1 1 1 1 1 4107
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 4108
%100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 4109
KEYPAD | KEYPAD Al1 KEYPAD |INTERNAL | INTERNAL | KEYPAD Al1 4110
%40,0 %40,0 %40,0 %40,0 %100,0 %100,0 %40,0 %40,0 4111
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 4112
%100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 4113
ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 4114
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 4115
Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 4116
Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 4117
%0 %0 %0 %0 %0 %0 %0 %0 4118
%100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 4119
%0 %0 %0 %0 %0 %0 %0 %0 4120
%100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 4121
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 4122
0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 4123
60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 4124
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 4125
0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 4126
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Guglendir
HVAC fabr. Besleme Geridoniis Sogutma Yogunlasm me
degeri fani fani kulesi fani a pompasi
Par.
|Parametre adi| dizin 1 2 3 4 5 6
42 EXT/TRIM  (GAIN 4201 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0
PID INTEGRATION
TIME 4202 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s
DERIVATION
TIME 4203 00s 00s 00s 0,0s 00s 00s
PID DERIV
FILTER 4204 10s 10s 10s 10s 10s 10s
ERROR
VALUE INV 4205 NO NO NO NO NO NO
UNITS 4206 % % % % % %
UNIT SCALE | 4207 1 1 1 1 1 1
0% VALUE 4208 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
100% VALUE | 4209 ] %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0
SET POINT
SEL 4210 | INTERNAL [ INTERNAL | INTERNAL | INTERNAL | INTERNAL | INTERNAL
INTERNAL
SETPNT 421 %40,0 %40,0 %40,0 %40,0 %40,0 %40,0
SETPOINT
MIN 4212 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
SETPOINT
MAX 4213 | %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0
FBK SEL 4214 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1
FBK
MULTIPLIER | 4215 ] NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
ACT1 INPUT | 4216 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2
ACT2 INPUT | 4217 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2
ACT1
MINIMUM 4218 %0 %0 %0 %0 %0 %0
ACT1
MAXIMUM 4219 %100 %100 %100 %100 %100 %100
ACT2
MINIMUM 4220 %0 %0 %0 %0 %0 %0
ACT2
MAXIMUM 4221 %100 %100 %100 %100 %100 %100
ACTIVATE 4228 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
OFFSET 4229 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
TRIM MODE | 4230 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
TRIM SCALE | 4231 | %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0
CORRECTION
SRC 4232 | PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF
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Dahili ikili set ikili set
Pompa Dahili zamanl,s. Kayan degeri  degeriPID, Tipik BMS
degistirme zamanl. hizlar nokta PID s. hiz E-baypas uygul. icin
7 8 9 10 11 12 13 14 dr-l,:l';l Kull

1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 4201
60,0 s 60,0s 60,0s 60,0s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 4202
0,0s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 4203
10s 10s 10s 10s 10s 10s 10s 10s 4204
NO NO NO NO NO NO NO NO 4205
% % % % % % % % 4206
1 1 1 1 1 1 1 1 4207
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 4208
%100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 4209
INTERNAL | INTERNAL | INTERNAL | INTERNAL [ INTERNAL | INTERNAL | INTERNAL Al1 4210
%40,0 %40,0 %40,0 %40,0 %40,0 %40,0 %40,0 %40,0 4211
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 4212
%100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 4213
ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 4214
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 4215
Al2 Al2 Al2 Al2 A2 Al2 Al2 Al2 4216
Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 4217
%0 %0 %0 %0 %0 %0 %0 %0 4218
%100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 4219
%0 %0 %0 %0 %0 %0 %0 %0 4220
%100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 4221
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 4228
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 4229
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 4230
%100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 4231
PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF | 4232
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Guglendir
HVAC fabr. Besleme Geridoniis Sogutma Yogunlasm me
degeri fani fani kulesi fani a pompasi
Par.
|Parametre adi| dizin 1 2 3 4 5 6
NOT NOT NOT NOT NOT NOT
51 EXT FBA TYPE 5101 | DEFINED | DEFINED | DEFINED | DEFINED | DEFINED | DEFINED
CoMM FBA PAR 5102
MODULE |2 26 0 0 0 0 0 0
FBA PAR
REFRESH 5127 0 0 0 0 0 0
FILE CPI FW
REV 5128 0 0 0 0 0 0
FILE CONFIG
ID 5129 0 0 0 0 0 0
FILE CONFIG
REV 2130 0 0 0 0 0 0
FBA STATUS | 5131 0 0 0 0 0 0
FBA CPI FW
REV 5132 0 0 0 0 0 0
FBA APPL FW
REV 5133 0 0 0 0 0 0
52 PANEL STATION ID 5201 1 1 1 1 1 1
COMM
BAUD RATE | 5202 | 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s
PARITY 5203 0 0 0 0 0 0
OK
MESSAGES 5204 - - - - - -
PARITY
ERRORS 5205 - - - - - -
FRAME
ERRORS 5206 - - - - - -
BUFFER
OVERRUNS 5207 - - - - - -
CRC ERRORS| 5208 - - - - - -
EFB
PROTOCOL
53 EFB ID 5301 0 0 0 0 0 0
PROTOCOL |EFB STATION
ID 5302 1 1 1 1 1 1
EFB BAUD
RATE 5303 | 9,6 kb/s 9,6kibs/s 9,6kibs/s | 9,6kibs/s | 9,6kibs/s | 9,6kibs/s
EFB PARITY | 5304 0 0 0 0 0 0
EFB CTRL
PROFILE 5305 0 0 0 0 0 0
EFB OK
MESSAGES | 5306 0 0 0 0 0 0
EFB CRC
ERRORS 5307 0 0 0 0 0 0
EFB UART
ERRORS 5308 0 0 0 0 0 0
EFB STATUS | 5309 0 0 0 0 0 0
EFB PAR 5310
10...20 0 0 0 0 0 0
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Dahili ikili set ikili set
Pompa Dahili zamanl,s. Kayan degeri  degeriPID, Tipik BMS
degistirme zamanl. hizlar nokta PID s. hiz E-baypas uygul. icin
7 8 9 10 11 12 13 14 dF.'f.L Kull
NOT NOT NOT NOT NOT NOT NOT NOT
DEFINED | DEFINED | DEFINED | DEFINED | DEFINED | DEFINED | DEFINED | DEFINED | 5101
5102...
0 0 0 0 0 0 0 0 5126
0 0 0 0 0 0 0 0 5127
0 0 0 0 0 0 0 0 5128
0 0 0 0 0 0 0 0 5129
0 0 0 0 0 0 0 0 2130
0 0 0 0 0 0 0 0 5131
0 0 0 0 0 0 0 0 5132
0 0 0 0 0 0 0 0 5133
1 1 1 1 1 1 1 1 5201
9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s | 5202
0 0 0 0 0 0 0 0 5203
- - - - - - - - 5204
- - - - - - - - 5205
- - - - - - - - 5206
- - - - - - - - 5207
- - - - - - - - 5208
0 0 0 0 0 0 0 0 5301
1 1 1 1 1 1 1 1 5302
9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s | 5303
0 0 0 0 0 0 0 0 5304
0 0 0 0 0 0 0 0 5305
0 0 0 0 0 0 0 0 5306
0 0 0 0 0 0 0 0 5307
0 0 0 0 0 0 0 0 5308
0 0 0 0 0 0 0 0 5309
5310...
0 0 0 0 0 0 0 0 5320
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Guglendir
HVAC fabr. Besleme Geridoniis Sogutma Yogunlasm me
degeri fani fani kulesi fani a pompasi
Par.
|Parametre adi| dizin 1 2 3 4 5 6
REFERENCE
81 PFA STEP 1 8103 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
CONTROL  [REFERENCE
STEP 2 8104 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
REFERENCE
STEP 3 8105 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
START FREQ
1 8109 | 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz
START FREQ
2 8110 | 50,0Hz | 50,0Hz | 50,0Hz | 50,0Hz | 50,0Hz | 50,0 Hz
START FREQ
3 8111 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz
LOWFREQ1 | 8112 ] 250Hz | 250Hz | 250Hz | 250Hz | 250Hz | 250Hz
LOWFREQ2 | 8113 | 25,0Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz
LOWFREQ3 | 8114 | 25,0Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz
AUX MOT
START D 8115 50s 50s 50s 50s 50s 50s
AUX MOT
STOP D 8116 3,0s 30s 30s 30s 3,0s 30s
NR OF AUX
MOT 8117 1 1 1 1 1 1
AUTOCHNG
INTERV 8118 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
AUTOCHNG
LEVEL 8119 %50,0 %50,0 %50,0 %50,0 %50,0 %50,0
INTERLOCKS | 8120 Dl4 Dl4 Dl4 Dl4 Dl4 Dl4
REG BYPASS
CTRL 8121 NO NO NO NO NO NO
PFA START
DELAY 8122 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s
PFA ENABLE | 8123 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
ACC IN AUX
STOP 8124 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
DEC IN AUX
START 8125 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
TIMED
AUTOCHNG 8126 | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
MOTORS 8127 2 2 2 2 2 2
AUX START
ORDER 8128 1 1 1 1 1 1
COMM PROT
98 OPTIONS || 9802 ] NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL
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Dahili Dual ikili set
Pompa Dahili zamanl,s. Kayan setdegeri degeriPID, Tipik BMS
degistirme zamanl. hizlar nokta PID s. hiz E-baypas uygul. icin
7 8 9 10 11 12 13 14 dFl':n';n Kulla
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 8103
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 8104
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 8105
50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz | 8109
50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz | 8110
50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 8111
25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 250Hz | 8112
25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 250Hz | 8113
25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 250Hz | 8114
50s 50s 50s 50s 50s 50s 50s 50s 8115
30s 30s 30s 30s 30s 30s 30s 30s 8116
1 1 1 1 1 1 1 1 8117
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 8118
%50,0 %50,0 %50,0 %50,0 %50,0 %50,0 %50,0 %50,0 8119
DI4 DI4 Dl4 DI4 Dl4 Dl4 Dl4 DI4 8120
NO NO NO NO NO NO NO NO 8121
0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 0,50 0,50 s 0,50 s 8122
AKTIF NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 8123
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 8124
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 8125
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 8126
2 2 2 2 2 2 2 2 8127
1 1 1 1 1 1 1 1 8128
NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | NOT SEL | 9802
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Diagnostik ve bakim bilgileri

Bu bélimin igindekiler

Bu bélim, hata tespiti, hata dizeltme, sirtcinin bakimi ve
resetlenmesi hakkinda bilgiler igerir.

UYARI! Bu kilavuzda tanimlanmayan herhangi bir 6lgiim, parca

A degistirme veya baska servis proseduirlerini uygulamayi
denemeyiniz. Bu tir bir hareket garanti belgesini gecersiz
kilacak, dogru isletimi tehlikeye atabilecek ve ariza siresi ile
masraflarini artiracaktir.

UYARI! Bu bélimde tarif edilen tim elektrikli aletlerin montaji ve

A bakimi yalniz yetkili servis personeli tarafindan
gergeklestiriimelidir. 8. sayfadaki gtvenlik yénergeleri takip
edilmelidir.
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diyagnostik ekranlari

Surucu asagidakileri kullanarak hata durumlarini algilar ve

bildirir:

» Sdrdci Gzerindeki yesil ve kirmizi LED

» Kontrol panelindeki durum LED'i (striciye HVAC kontrol
paneli takili ise)

» Kontrol paneli ekrani (striiciiye bir HVAC kontrol paneli takili
ise)

« Hata Word ve Alarm Word parametre bitleri (0305 - 0309
arasi parametreler). Bkz. Group 03: FB ACTUAL SIGNALS.

Ekranin bigimi hatanin ciddiyetine gore degisir. Stricly

asagidaki durumlara yénlendirerek birgok hatanin ciddiyetini

belirleyebilirsiniz:

* Hata durumunu gérmezden gelin

*  Durumu bir alarm olarak raporlayin.

*  Durumu bir hata olarak raporlayin.

Kirmizi + hatalar

Siricl asagidakileri yaparak bir ariza ya da hata algiladiginin

sinyalini verir:

* sUrGcundn Gzerinde kirmizi LED etkinlestirerek (LED sabittir
veya yanip soner).

» kontrol panelindeki sabit kirmizi durum LED'i géruliyor (eger
surlcuye bagliysa)

« Hata Word parametresinde uygun bir bit ayarlayarak (0305 -
0307 arasi).

» kontrol panel ekranini hata kodu gdstererek gecgersiz kilmak.

* motoru stop ederek (¢alisiyorsa).

Kontrol panel ekranindaki hata kodu gegicidir. Su tuslardan

herhangi birine basmak, hata mesajini kaldirir: MENU, ENTER,

UP veya DOWN tusu. Kontrol paneline dokunulmadiysa veya

hata hala aktif durumdaysa birka¢ saniye sonra mesaj tekrar

gorundr.
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Yanip Sonen Yesil + Alarm

Alarm denilen daha az 6nemli hatalar i¢in diagnostik ekran
tavsiye niteligindedir. Bu durumlar igin siricl sadece “sira disi"
bir sey algiladigini raporlar. Bu tip durumlarda sirtcu
asagidakileri yapar:

surlict Uzerindeki yesil LED yanip séner (kontrol paneli
hatalarindan kaynaklanan alarmlar igin gegerli degildir).
kontrol panelindeki sabit yesil durum LED'i goériliyor (eger
suriiciiye baglysa)

Alarm Word parametresinde (0308 veya 0309) uygun bir bit
ayarlar. Bit tanimlari igin bkz. Group 03: FB ACTUAL
SIGNALS.

bir alarm kodu ve/veya ismi gostererek kontrol panel ekranini
gecersiz kilar.

Alarm mesajlari birkag saniye sonra kontrol panel ekranindan
kaybolur. Alarm durumu devam ettikgce mesaj belirli araliklarla
tekrar gosterilir.

Hatalarin diizeltilmesi
Hatalar icin 6nerilen diizeltici faaliyet soyledir:

1.

2.

Problemin asil nedenini bulmak ve gidermek igin 350.
sayfadaki Hata Listeleri tablosunu kullanin.

Sirdclyl yeniden baslatin. Bkz. bolim Hata Resetleme,
sayfa 358.
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Hata Listeleri

Hata
kodu

Paneldeki
hata ismi

Aciklama ve
onerilen diizeltme iglemi

OVERCURRENT

Cikis akimi fazladir. Asagidakileri kontrol

edin ve dizeltin:

* asiri motor yuku.

« yetersiz hizlanma siresi (parametreler
2202 ACCELER TIME 1 ve 2205 ACCELER
TIME 2).

« hatali motor, motor kablolari veya
baglantilari.

DC OVERVOLT

Ara devrenin DC gerilimi asiri fazladir.
Asagidakileri kontrol edin ve dizeltin:

 giris beslemesinde statik ya da gecici agir
gerilim.

 yetersiz yavaslama suresi (par. 2203
DECELER TIME 1 ve 2206 DECELER TIME 2).

« kiclk fren kiyici (varsa).

DEV OVERTEMP

Sirdcl sogutma blogu asiri 1Isinmistir.
Sicaklik 115 °C (239 °F) veya daha fazladir.
Asagidakileri kontrol edin ve duzeltin:

« fan hatasi

* hava akisinda engel

* sogutma blogunu kir veya toz kaplamis
« asiri ortam sicakhgi

 asir motor yukd.

SHORT CIRC

Hatali akim. Agagidakileri kontrol edin ve
dizeltin:

* motor kablo(lar)nda veya motorda kisa
devre

* beslemede kesinti.

RESERVED

Kullaniimaz.

DC UNDERVOLT

Ara devrenin DC gerilimi yeterli degildir.
Asagidakileri kontrol edin ve duzeltin:

» giris gu¢ kaynaginda eksik faz
* sigorta yanmis
» sebekede disuk gerilim.
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Hata
kodu

Paneldeki
hata ismi

Aciklama ve
onerilen diizeltme islemi

7

Al1 LOSS

Analog giris 1 eksik. Analog giris degeri Al1
FLT LIMIT (3021)’den daha az. Asagidakileri
kontrol edin ve dizeltin:

+ analog girig i¢in kaynak ve baglanti

* AT FLT LIMIT (3021) ve
3001 AI<MIN FUNCTION igin parametre
ayarlari.

Al2 LOSS

Analog giris 2 eksik. Analog giris degeri AI2
FLT LIMIT (3022)'den daha az. Asagidakileri
kontrol edin ve dizeltin:

* analog giris igin kaynak ve baglant

e AI2 FLT LIMIT (3022) ve
3001 AI<MIN FUNCTION igin parametre
ayarlari.

MOT OVERTEMP

Sirtcinun hesabina goére, motor asiri sicak.
* Asin yukla motoru kontrol edin.

* Hesaplama icin kullanilan parametreleri
(3005...3009) ayarlayin.

» Sicaklk sensorlerini ve Group 35:
MOTOR TEMP MEAS parametrelerini
kontrol edin.

10

PANEL LOSS

Panel haberlesmesi kayiptir veya

asagidakilerden birisi gergeklesmistir:

 sUrucu yerel kontrol modunda (denetim
masasi HAND gosteriyor), ya da

+ sUrlcu uzaktan kumanda modundadir
(AUTO) ve denetim masasindan start/
stop, yon veya referans komutlarini kabul
edecek sekilde parametre belirlenmistir.

Duzeltmek icin, asagdidakileri kontrol edin:

» haberlesme hatlar ve baglantilari

+ parametre 3002 PANEL COMM ERROR

* Group 10: START/STOP/DIR ve Group
11: REFERENCE SELECT bolimundeki

parametreler (surtict ¢galismasi AUTO
ise).
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Hata Paneldeki Aciklama ve
kodu hata ismi Onerilen diizeltme iglemi
11 |ID RUN FAIL Motor ID’si basariyla tamamlanmadi.
Asagidakileri kontrol edin ve duzeltin:
* motor baglantilari
12 |MOTOR STALL |Motor veya proses durmasi. Motor sikisma

bdlgesinde galistirihyor. Asagidakileri kontrol
edin ve dizeltin:

e asiri yuk
» yetersiz motor gici
* 3010...3012 parametreleri.

13

RESERVED

Kullaniimaz.

14

EXT FAULT 1

Birinci harici hatayi raporlamak igin
tanimlanan dijital giris aktiftir. Bkz.
parametre 3003 EXTERNAL FAULT 1.

15

EXT FAULT 2

ikinci harici hatayi raporlamak igin
tanimlanan dijital giris aktiftir. Bkz.
parametre 3004 EXTERNAL FAULT 2.

16

EARTH FAULT

Giris gug sistemindeki yik dengesini

yitirmistir.

» Motor veya motor kablosundaki hatalari
kontrol edin/dlzeltin.

* Motor kablosunun maksimum uzunlugu
asmadigini dogrulayin. belirtilen uzunluk.

17

UNDERLOAD

Motor yiiki beklenenden azdir. Asagidakileri
kontrol edin ve duzeltin:

* baglantisi kesilmis yik

» 3013 UNDERLOAD function ...3015
UNDERLOAD CURVE parametreleri.

18

THERM FAIL

Dahili hata. Suricinun dahili sicakhgini
Olgen termistor acgiktir veya kisa devredir.
Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

19

OPEX LINK

Dahili hata. A communication-related
problem has been detected between the
control and main circuit boards. Yerel ABB
temsilcinizle baglantiya gegin.
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Hata
kodu

Paneldeki
hata ismi

Aciklama ve
onerilen diizeltme islemi

20

OPEX PWR

Dabhili hata. Ana devre panelinde disuk
gerilim durumu tespit edildi. Yerel ABB
temsilcinizle baglantiya gegin.

21

CURR MEAS

Dahili hata. Akim 6lgiim arahgi disindadir.
Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

22

SUPPLY PHASE

DC baglantisindaki titresen elektrik gerilimi
cok yUksektir. Asagidakileri kontrol edin ve
dazeltin:

» sebeke fazi eksik
+ sigorta yanmis.

23

RESERVED

Kullaniimaz.

24

OVERSPEED

Motor hizi 2001 MINIMUM SPEED veya 2002
MAXIMUM SPEED degerlerinden buyik
olandan (miktar olarak) %120 daha fazladir.
Asagidakileri kontrol edin ve duzeltin:

+ 2001 ve 2002 i¢in parametre ayarlari
» motor frenleme momenti icin yeterlilik
* moment kontrolinin uygulanabilirligi
+ fren kiyici ve direnci.

25

RESERVED

Kullaniimaz.

26

DRIVE ID

Dahili hata. Konfiglirasyon blok stirlict
kimligi gegerli degildir.

27

CONFIG FILE

Dahili konfigurasyon dosyasi hatalidir. Yerel
ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

28

SERIAL 1 ERR

Fieldbus haberlesmesinin stresi zaman
asimina ugramistir. Asagidakileri kontrol
edin ve duzeltin:

+ hata ayari (3018 COMM FAULT FUNC ve
3019 COMM FAULT TIME)

* haberlesme ayarlari (Group 51: EXT
COMM MODULE veya Group 53: EFB
PROTOCOL arasindan uygun olan)

+ hat Gzerinde zayif baglanti ve/veya
parazit.
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Hata Paneldeki Aciklama ve
kodu hata ismi Onerilen diizeltme iglemi
29 |EFB CON FILE |Fieldbus adaptori igin konfiglirasyon
dosyasini okumada hata.
30 |FORCE TRIP Fieldbus tarafindan uygulanan hata. Bkz.
fieldbus kullanici kilavuzu.
31 |EFB1 Hata kodu EFP protokol uygulamasi igin
ayrilmigtir. Anlam protokole baghdir.
32 |EFB2 Hata kodu EFP protokol uygulamasi i¢in
ayrilmistir. Anlam protokole baglidir.
33 |EFB3 Hata kodu EFP protokol uygulamasi igin
ayrilmistir. Anlam protokole baglidir.
34 |MOTOR PHASE | Motor devresinde hata. Motor fazlarindan

birisi eksiktir. Asagidakileri kontrol edin ve
dazeltin:

« motor hatasi

* motor kablosu hatasi

» termik role hatasi (kullaniliyorsa)
* dahili hata.

35 |ouTP WIRING | Gug kablolamasinda hatadan
suphelenilmektedir. Agagidakileri kontrol
edin ve duzeltin:

» sUrlcU cikisina giris glict kablolanmistir
» topraklama hatalari.
36 |INCOMPATIBLE |YUKIU olan yazilim, halihazirdaki srtcu
SW tipiyle uyumlu degil. Yerel ABB temsilcinizle
baglantiya gecin.

37 |CB OVERTEMP |Sirlcu kontrol paneli asiri isinmis. Hata
agma siniri 88°C"dir. Asagidakileri kontrol
edin ve dizeltin:

* asiri ortam sicakhgi
« fan hatasi
* hava akisinda engel.
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Hata Paneldeki Aciklama ve
kodu hata ismi onerilen diizeltme islemi
101 |SYSTEM ERROR | Sirtcu icindeki dahili hata. Yerel ABB
102 | SYSTEM ERROR temsilcisini arayin ve hata sayisini bildirin.
103 |SYSTEM ERROR
104 |SYSTEM ERROR
105 |SYSTEM ERROR
201 |SYSTEM ERROR | Sistemde hata. Yerel ABB temsilcisini arayin
202 |sYSTEM ERROR | V€ hata sayisini bildirin.
203 |SYSTEM ERROR
204 |SYSTEM ERROR
205 |SYSTEM ERROR
206 |SYSTEM ERROR
207 |SYSTEM ERROR
1000 |PAR HZRPM Parametre degerleri tutarsizdir.
Asagidakilerden herhangi birini kontrol edin:
+ 2001 MINIMUM SPEED > 2002 MAXIMUM
SPEED
+ 2007 MINIMUM FREQ > 2008 MAXIMUM FREQ
+ 2001 MINIMUM SPEED / 9908 MOTOR NOM
SPEED, -128...128 araliginin disindadir
» 2002 MINIMUM SPEED / 9908 MOTOR NOM
SPEED, -128...128 araliginin digindadir
» 2007 MINIMUM FREQ / 9907 MOTOR NOM
FREQ, -128...128 araliginin digindadir
+ 2008 MINIMUM FREQ / 9907 MOTOR NOM
FREQ, -128...128 araliginin digindadir.
1001 | PAR PFA REF NEG | Parametre deg@erleri tutarsizdir. Asagidakiler
kontrol edin:
» 8123 PFA ENABLE aktif oldugunda, 2007
minimum freq negatiftir.
1002 |RESERVED Kullaniimaz.
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Hata Paneldeki Aciklama ve

kodu hata ismi Onerilen diizeltme iglemi

1003 |PAR AI SCALE | Parametre degerleri tutarsizdir.
Asagidakilerden herhangi birini kontrol edin:
* 1301 MINIMUM AI1 > 1302 MAXIMUM AI1
* 1304 MINIMUM AI2 > 1305 MAXIMUM AI2.

1004 |PAR AO SCALE |Parametre degerleri tutarsizdir.

Asagidakilerden herhangi birini kontrol edin:
* 1504 MINIMUM AO1 > 1505 MAXIMUM AO1
* 1510 MINIMUM AO2 > 1511 MAXIMUM AO2.

1005

PAR PCU 2

Gug¢ kontrolu igin parametre degerleri

tutarsiz: Hatali motor nominal kVA'sI veya

hatali nominal motor glict. Asagidakiler

kontrol edin:

* 1.1 <(9906 motor nom curr * 9905 MOTOR
NOM VOLT » 4 73 PN) < 2.6,
Pn = 1000 * 9909 MOTOR NOM POWER
oldugunda (birimler kW cinsindense)
veya Py = 746 * 9909 MOTOR NOM POWER
(birimler HP cinsindense, 6rnegin
ABD'de).

1006

PAR EXT RO

Parametre degerleri tutarsizdir. Asagidakiler
kontrol edin:

* uzatma réle modulld bagli degildir ve

* 1410...1412 RELAY OUTPUTS 4...6 sifir
olmayan degerlere sahiptir.

1007

PAR FBUS

Parametre degerleri tutarsizdir.
Asagidakileri kontrol edin ve dizeltin:

* Fieldbus kontroll i¢in bir parametre
ayarlanir (6rneg@in, 1001 EXT1 COMMANDS
=10 (comm)), fakat 9802 cOMM PROT SEL

1008

PAR PFA MODE

Parametre degerleri tutarli degildir 8123 PFA
ENABLE aktif hale getirildiginde +9904 MOTOR
CTRL MODE = 3 (scalar: freq) olmalidir.
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Hata Paneldeki Aciklama ve
kodu hata ismi onerilen diizeltme iglemi
1009 |PAR PCU 1 Gig kontroli igin parametre degerleri

tutarsiz: Nominal motor frekansi veya hizi
hatali. Asagidaki iki durumu kontrol edin:

+ 1<(60 *9907 MOTOR NOM FREQ / 9908
MOTOR NOM SPEED < 16

* 0.8 <9908 motor nom speed /
(120 * 9907 MOTOR NOM FREQ / Motor
poles) < 0.992.

1010 |PAR PFA & Override modu devrede ve ayni zamanda
OVERRIDE PFA aktif. Bu yapilamaz, ¢lnkl PFA i¢
kilitleri override modunda gézlenemez.

1011 |PAR OVERRIDE |Parametre degerleri tutarsizdir. Override
modu devredeyken, override modunun tim
parametreleri dogru degerler almiyor
(parametre 1705 OVERRIDE ENABLE).
Asagidakilerden herhangi birini kontrol edin:

* parametre 1701 OVERRIDE SEL, override
activation signal

+ parametre 1702 OVERRIDE FREQ ve 1703
OVERRIDE SPEED degerleri sifir.

1012 |PARPFA IO 1 IO konfiglirasyonu tamamlanmadi + PFC
icin yeterli sayida role parametrelenmedi.
Veya, grup 14, parametre 8117, NR OF AUX
MOT ve parametre 8118, AUTOCHNG INTERV
arasinda bir uyumsuzluk var.

1013 |PARPFA IO 2 IO konfiglirasyonu tamamlanmadi + PFC
motorlarinin gergek sayisi (parametre 8127
MOTORS) grup 14 ve parametre 8118
autochng interv icinde tanimlanan PFC
motorlariyla eslesmiyor.

1014 |PARPFAIO 3 IO konfigiirasyonu tamamlanmadi + suricd,
her bir PFC motoru igin bir dijital giris (kilit)
atayamiyor (8120 INTERLOCKS ve 8127
MOTORS parametreleri).
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Hata Resetleme

ACS550 belirli hatalari otomatik olarak resetlemek igin
yapilandirilabilir. Group 31: AUTOMATIC RESET
parametresine basvurunuz.

AUTO anahtari, segilmis ve devrede ise, ACH550, hata
resetlemesinden ardindan derhal ¢calismaya baslayabilir.

A UYARI! Baslangi¢c komutu olarak harici bir kaynak, érnegin

Yanip sonen kirmizi LED

Yanip sénen kirmizi LED ile belirtilen hatalara kargi strticuyu
resetlemek igin:

» 5 dakika boyunca besleme enerjisini kesin.

Kirmizi LED

Kirmizi LED (surekli, yanip sénen degil) ile belirtilen hatalara
karsi sUrtciyl resetlemek igin sorunu giderin ve
asagidakilerden birisini yapin:

» Kontrol panelinden: RESET'e basin.

» 5 dakika boyunca besleme enerjisini kesin.

1604, FAULT RESET SELECT parametresinin dederine bagli olarak
surlcuyu resetlemek icin asagidakiler de kullanilabilir:

 dijital girdi

» seri haberlesme.

Hata dizeltildiginde motor start edilebilir.
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Tarihge
Referans igin, son U¢ hata kodu 0401, 0412 ve 0413
parametrelerine kaydedilir. Son gergeklesen hata (ki 0401
parametresiyle tanimlanir) igin, stirici ek verileri sorunun
¢6zimunde yardimci olmasi igin (0402...0411 arasi
parametrelere) kaydeder. Ornegin parametre 0404 hata
anindaki motor hizini saklar.

Hata tarihgesini temizlemek i¢in (tim Group 04: FAULT
HISTORY parametreleri) su adimlari takip edin:

Kontrol panelinde, Parametreler modunda parametre 0401'i

1.

2.
3.
4.

segin.

EDIT (dizenle) butonuna basin.
UP ve DOWN tuslarina ayni anda basin.
SAVE butonuna basin.

Alarmlarin diizeltilmesi

Alarmlar igin 6nerilen dizeltici faaliyet soyledir:

Alarmin herhangi bir dlizeltici faaliyet gerektirip
gerektirmedigini belirleyin (bu faaliyet her zaman gerekli

Alarm listeleri

degildir).

Problemin asil nedenini bulmak ve gidermek icin asagidaki
Alarm listeleri tablosunu kullanin.

Asagidaki tabloda alarmlar kod numaralari ile listelenmistir ve
her biri tanimlanmigtir.

Alarm
kodu

Gosterge

Aciklama

2001

OVERCURRENT

Akim sinirflama kontrolori aktif. Asagidakileri
kontrol edin ve diizeltin:

* asir motor yuku

+ yetersiz hizlanma siresi (parametreler 2202
ACCELER TIME 1 ve 2205 ACCELER TIME 2)

« hatali motor, motor kablolari veya baglantilari.

2002

OVERVOLTAGE

Asiri gerilim kontrolorl aktif. Asagidakileri kontrol

edin ve dizeltin:

» giris beslemesinde statik ya da gegici asiri
gerilim.

» yetersiz yavaglama suresi (parametreler 2203
DECELER TIME 1 ve 2206 DECELER TIME 2).
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Alarm
kodu

Gosterge

Aciklama

2003

UNDERVOLTAGE

Asiri gerilim kontrolori aktif. Asagidakileri kontrol
edin ve duzeltin:

» dislk sebeke gerilimi.

2004

DIR LOCK

Denenen yoén degisimine izin verilmez. Ikisinden

birini yapin:

* motor devrinin yénuni degistirmeye ¢alismayin,
veya

* yon degisimine izin vermek i¢in 1003 DIRECTION
parametresini degistirin (tersine igletim givenli
ise).

2005

10 COMM

Fieldbus haberlesmesi zaman asimina ugramistir.
Asagidakileri kontrol edin ve diizeltin:

» hata ayar (3018 COMM FAULT FUNC ve 3019
COMM FAULT TIME)

» haberlesme ayarlan (Group 51: EXT COMM
MODULE veya Group 53: EFB PROTOCOL
arasindan uygun olan)

* hat Gzerinde zayif baglanti ve/veya parazit.

2006

Al1 LOSS

Analog giris 1 eksiktir veya dederi minimum
ayarlardan azdir. Kontrol edin:

» giris kaynagi ve baglantilar
* minimumu (3021) seklinde ayarlayan parametre

» Alarm/Hata igletimini (3001) ayarlayan
parametre.

2007

A2 LOSS

Analog giris 2 eksiktir veya dederi minimum
ayarlardan azdir. Kontrol:

+ giris kaynagi ve baglantilari
* minimumu (3022) seklinde ayarlayan parametre

» Alarm/Hata igletimini (3001) seklinde ayarlayan
parametre.
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Alarm
kodu

Gosterge

Aciklama

2008

PANEL LOSS

Panel haberlesmesi kayiptir veya asagidakilerden

birisi gergeklesmistir:

 slrlci yerel kontrol modunda (denetim masasi
HAND gdésteriyor), ya da

 slrlcl uzaktan kumanda modundadir (AUTO)
ve denetim masasindan start/stop, yén veya
referans komutlarini kabul edecek sekilde
parametre belirlenmigtir.

Duizeltip kontrol etmek igin:
* haberlesme hatlari ve baglantilari
* parametre 3002 PANEL COMM ERR

* Group 10: START/STOP/DIR ve Group 11:
REFERENCE SELECT bolimindeki
parametreler (strlici ¢alismasi AUTO ise).

2009

DEVICE
OVERTEMP

Sdrlci sogutma blogu sicak. Bu alarm DEVICE
OVERTEMP hatasinin yakin olabilecegdini uyarir.

R1...R4: 100°C (212°F)
R5/R6: 110°C (230°F)

Asagidakileri kontrol edin ve dlzeltin:

+ fan hatasi

» hava akisinda engel

» sogutma blogunu kir veya toz kaplamis
+ asin ortam sicaklig

* asin motor yUku.

2010

MOTOR TEMP

Sdrlcunin hesaplamasi veya sicaklik geri
beslemesinden dolayl motor sicak. Bu alarm Motor
Overload hatasinin yakin olabilecegini uyarir.

» Asir yUkli motoru kontrol edin.

* Hesaplama igin kullanilan parametreleri
(3005...3009) ayarlayin.

» Sicaklik sensorlerini ve Group 35: MOTOR
TEMP MEAS parametrelerini kontrol edin.

2011

UNDERLOAD

Motor yuki beklenenden azdir. Bu alarm Motor
Underload hatasinin yakin olabilecegini uyarir.
Kontrol:

* motor ve siirliciiniin gli¢ degerleri eslesiyor mu?
(motor siirlicu icin normalden daha kiiglik
degildir)

» 3013 ila 3015 parametreleri arasindaki ayarlar.
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Alarm ..
kodu Gosterge Aciklama
2012 |MOTOR STALL | Motor sikisma bdlgesinde galigtiriliyor. Bu alarm

Motor Stall hatasinin yakin olabilecegini uyarir.

2013
(not 1)

AUTORESET

Bu alarm sirticinin motoru start edebilecek bir
otomatik hata resetleme yapmak (izere oldugunu
uyarir.

» Otomatik resetlemeyi kontrol etmek igin, Group
31: AUTOMATIC RESET parametresini
kullanin.

2014
(not 1)

AUTOCHANGE

Bu alarm PFC otomatik degistirme fonksiyonunun

aktif oldugunu uyarir.

« PFA'yi kontrol etmek igin Group 81: PFA
CONTROL parametresini kullanin ve ayrica
Pump alternasyon makrosunun uygulamasina
bakin.

2015

PFA | LOCK

Bu alarm PFC kilitlerinin aktif oldugunu bildirerek
uyarir bu da slriiciinin asagidakileri start
edemedigi anlamina gelir:

» herhangi bir motor (Otomatik Degistirme
kullanildiginda),

* hiz ayarli motor (Otomatik degistirme
kullaniimamaktadir).

2016

RESERVED

Kullaniimaz.

2017
Bkz.
Not 1

OFF BUTTON

Bu alarm, yerel kontrol kilidi aktifken kontrol
panelindeki OFF tusuna basildigi konusunda
uyarir.

* Yerel kontrol modunu parametre 1606 LOCAL
LOCK ile devre digl birakin ve tekrar deneyin.

2018
Bkz.
Not 1

PID SLEEP

Bu alarm PID uyku fonksiyonun aktif oldugunu
bildirerek uyarir, bu da motorun PID uyku
fonksiyonu sona erdiginde hizlanabilecegi
anlamina gelir.

* PID uykusunu kontrol etmek icin 4022...4026
veya 4122...4126 parametrelerini kullanin.

2019

ID RUN

ID run galistirma.

2020

OVERRIDE

Override modu devrede.
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Alarm

kodu Gosterge Aciklama

2021 | START ENABLE |Bu alarm Start enable 1 sinyalinin eksik oldugu
1 MISSING konusunda uyarir.

» Start enable 1 fonksiyonunu kontrol etmek igin,
1608 parametresini kullanin.

Duzeltmek icin, asagidakileri kontrol edin:
« dijital giris konfiglirasyonu
» haberlesme ayarlari.

2022 |START ENABLE |Bu alarm Start Enable 2 sinyalinin eksik oldugu
2 MISSING konusunda uyarir.

» Start Enable 1 fonksiyonunu kontrol etmek igin,
1609 parametresini kullanin.

Duzeltmek icin, asagidakileri kontrol edin:
« dijital giris konfiglirasyonu
» haberlesme ayarlari.

2023 |EMERGENCYL |Acil stop etkinlegtirildi.
STOP

2025 |FIRST START Bir striicinin motor 6zellikleri igin First Start
degerlendirmesi gergeklestirdigine isaret eder. Bu,
motor parametreleri girildikten veya degistirildikten
sonra motor ilk defa ¢alistirildiginda normaldir.
Motor modellerinin agiklamalari igin, bkz.
parametre 9910 MOTOR ID RUN.

2026 |GIRIS FAZ KAYBI | Ara devre DC gerilimi, eksik giris besleme hatti fazi
veya yanmis sigorta nedeniyle salinim yapmakta.
DC gerilimi dalgalanmasi nominal DC geriliminin
%14'und astiginda alarm verilir.

» Giris besleme hatti sigortalarini kontrol edin.

» Girig besleme kaynag@i dengesizlidini kontrol
edin.

Not 1. Role cikisi alarm kosullarini goéstermek igin konfigire edildiginde bile
(6rnegin, parametre 1401 RELAY OUTPUT 1 =5 (ALARM) veya 16 (FLT/ALARM), bu
alarm bir role ¢ikisi tarafindan gosterilmez.
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Bakim araliklari

UYARI! Cihazlarin Ustlinde herhangi bir bakim yapmadan 6nce
8. sayfadaki glivenlik talimatlarini okuyun. Giivenlik talimatlarini
dikkate almamak yaralanma veya 6lim ile sonuglanabilir.

Eger dogru kosullarda montaji yapildiysa surici ¢ok az bakim
gerektirir. Tabloda, ABB tarafindan 6nerilen rutin bakim araliklari
yer almaktadir.

Bakim Aralik Talimat
Sogutma blogu Ortamin tozluluk Bkz. Sogutma
sicaklik kontrolu ve | durumuna baghdir | blogu, sayfa 365.
temizligi (her 6...12 ayda

bir)
Ana sogutma Alt1 yilda bir Bkz. Sogutma
faninin Faninin
degistiriimesi Degistirilmesi,

sayfa 365.

Dahili sogutma Her (g yilda bir Bkz. Sdrtcdi igi
faninin fanin degistiriimesi,
degistiriimesi (IP54 sayfa 368.
birimleri)
Kondansator Depolandiginda Bkz. Yenileme,
yenileme her yil sayfa 369.
Kondansator Ortam sicakhigina | Bkz. Degistirme,
degistirme (R5 ve |veis donglsune sayfa 369.
R6 kasa tipleri) bagl olmak Uzere

dokuz ila on iki

yilda bir.
HVAC kontrol Her on yilda bir Bkz. Kontrol paneli
paneli pil degisimi. sayfa 370.

364 Diagnostik ve bakim bilgileri



ACH550 Kullanim Kilavuzu

Sogutma blogu

Sogutma blogu kanatlari sogutucu havadaki tozu biriktirir. Tozlu

sogutma blogu siricinin sogutulmasi igin daha az etkin

olacagi igin, asiri iIsinma hatalarinin olusmasi daha olasi hale

gelir. "Normal" bir gevrede (ne tozlu, ne temiz), sogutma blogunu

her yil kontrol edin. Tozlu bir gevrede daha sik kontrol edin.

Sogutma blogunu asagidaki gibi temizleyin (gerektiginde):

1. Sdriclye gelen enerijiyi kesin.

2. Sogutma fanini sékin (bkz. bélim Sogutma Faninin
Degistirilmesi, sayfa 365).

3. Asagidan yukari dogru temiz basingli hava (nemli olmayan)
ufletin ve es zamanl olarak tozu yakalamak igin hava
cikisinda bir elektrik stpurgesi kullanin.

Not: Yan yana duran diger techizatlara toz girmesi riski varsa,
bu temizleme iglemini bir bagka odada gergeklestirin.

4. Sogutucu fani yerine yerlestirin.
5. Yeniden enerji verin.

Sogutma faninin degistirilmesi

Sirdcinidn ana sogutma fani maksimum degerlendirilmis isletim
sicakliginda ve slricl yukinde yaklasik 60.000 igletim saatlik
Omru vardir. Tahmini 6mir fan sicakliginda (fan sicakligi ortam
sicakliklari ve suricu yiklerinin bir fonksiyonudur) her 10°C
(18°F)’lik duisus icin iki katina ¢ikar.

Fan vidalarindan gelen sesin artmasi ve sogutma blogunun
temizlenmesine ragmen sicakliginin dereceli olarak artisi
yoluyla fan arizasi dngérilebilir. Strlcl bir prosesin kritik bir
bdélimiinde galistirihyorsa, bu belirtiler ortaya ¢gikmaya baslar
baslamaz fan degisiminin gerceklestiriimesi tavsiye edilir.
Degistirilecek fanlar ABB’den temin edilebilir. Belirlenmis ABB
yedek pargalari diginda baska par¢a kullanmayiniz.
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Ana fan degisimi (R1...R4 kasa tipleri)
Fani degistirmek icin asagdidakileri yapiniz:
1. Sdriclye gelen enerjiyi kesin.
2. Surici kapagini cikarin.
3. Kasa tipleriicin:
* R1 ve R2: Fan kapaklarinin kenarlarinda bulunan
muhafaza penslerine bastirin ve yukari kaldirin.
* R3 ve R4: Fan dayanaginin sol tarafinda bulunan
manivelaya bastirin ve fani yukari déndurup, ¢ikartin.
4. Fan kablosunu gikarin.
Ayniislemleri tersine dogru tekrarlayarak fani monte edin.
6. Yeniden eneriji verin.

o

3
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Ana fan degisimi (R5 ve R6 kasa tipleri)

Fani degistirmek igin
asagidakileri yapiniz:

Alttan gorinas (R5)

1. Sdricuye gelen
enerjiyi kesin.
2. Fanl tutan oooooooooooooo 3
vidalari sékun. 2
3. Fan kablosunu
cikarin.
4. Ayniiglemleri
tersine dogru
tekrarlayarak fani X0023
monte edin.
5. Yeniden eneriji 3
verin.
X0022
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Suricu ici fanin degistirilmesi

IP54 / UL Tip 12 sinifinda sirtcinin iginde hava dolagimini
saglamak igin ilave bir fan bulunmaktadir.

Kasa tipleri R1...R4

R1...R4 kasa tiplerindeki suriict i¢i fani degistirmek igin:

1. Sdrucuye gelen enerijiyi
kesin.

2. On kapagi gikarin.

3. Faniyerinde tutan
muhafazanin koselerinde
kancali tutma mandallari
vardir. Kancalari serbest
birakmak igin dért mandalin
hepsini ortaya dogru
bastirin.

4. Mandallar/kancalar serbest
kaldiklarinda, gévdeyi
surtcuden kaldirmak igin
yukari dogru gekin.

5. Fan kablosunu gikarin.

6. Asagidakilere dikkat ederek ayni islemleri tersine dogru
tekrarlayip fani yerlestirin.

» fan hava akisi yukari dogrudur (fan Gzerindeki oku
dikkate alin)

» fan kablo takimi 6ne dogrudur

» disli muhafaza kancalari sa§ arka koseye yerlestirilmistir

» dan kablosu slrictnin Uzerinde, fanin biraz ilerisinde
baglaniyordur.

R5 ve R6 kasa tipleri

R5 veya R6 kasa tiplerindeki surtcu igi fani degistirmek igin
asagidakileri uygulayin:

» Sdrdclye gelen enerijiyi kesin.

+  On kapag ¢ikarin.

* Fani disari dogru kaldirin ve kablolarin baglantisini kesin.
* Ayni igslemleri tersine dogru tekrarlayarak fani monte edin.
* Yeniden enerji verin.

368
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Kondansatorler

Yenileme

Eger surici bir yildan uzun bir slire boyunca atil kaldiysa,
surucunin DC hat kondansatorlerinin yenilenmesi (sifirlanmasi)
gerekir. Yenilenmezse, surlcu ¢alismaya basladiginda
kondansatdrler hasar goérebilir. Dolayisiyla kondansatoérlerin
yilda bir yenilenmesi 6nerilir. Strticu etiketlerinin Gzerindeki seri
numaralarindan uretim tarihini nasil kontrol edeceginizi
6grenmek icin 16. sayfaya bakin.

Kondansatorlerin yenilenmesi hakkinda bilgi igin, Internet'te
bulunan ACS50/150/350/550 igin Kondansatér Yenileme
Kilavuzu'na [3AFE68735190 (ingilizce)] géz atin.(http:/
www.abb.com adresini ziyaret edin ve Arama alanina kodu

girin).

Degistirme

Surdcunun DC ara devresinde birkag elektrolitik kondansatér
kullaniimaktadir. Kondansatoérin émri ortam sicakhgini
dUsurerek uzatilabilir.

Bir kondansator arizasini dnceden tahmin etmek mumkun
degildir. Kondansatoér arizasini genellikle giris besleme sigorta
arizasi veya genel bir hata izler. Eger kondansator arizasi
olmasindan supheleniyorsaniz, ABB'yle baglanti kurun. R5 ve

R6 kasa tipleri yedeklerini ABB’den bulabilirsiniz. Belirlenmig
ABB yedek parcalari disinda baska parca kullanmayiniz.
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Kontrol paneli

Temizleme

Kontrol panelini temizlemek i¢in yumusak nemli bir bez kullanin.
Ekran camini gizecek sert temizleyicilerden kaginin.

Pil
Pil, gu¢ kesintileri sirasinda saatin bellek icerisinde ¢alismaya

devam etmesini saglar.

Pilin tahmini dmru on yildan daha fazladir. Pili gikartmak igin,
kontrol panelinin arkasindaki pil tutucusunu déndirmek
amaciyla madeni para kullanin. Pili CR2032 tipi ile degistirin.

370
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Teknik veriler

Bu boéliimiin igindekiler
Bu bdlim, asagidaki bilgileri igerir:
» degerler
» giris besleme kablolari ve sigortalar
* kablo terminalleri
» giris (sebeke) besleme baglantisi
* motor baglantisi
* kontrol baglantilari
* donanim agiklamalari
e verim
* sogutma
* boyutlar ve agirliklar
» ortam kosullar
* materyaller
* yararlukteki standartlar
» CE ve UL igaretlerinin gereksinimlerini karsilama kosullari
* garanti
* A.B.D.'de urin korumasi
 iletisim bilgileri

Degerler
Asagidaki tablo tip kodlari kullanilarak ACH500 ayarlanabilir
hizli AC sliriicls igin su nominal degerleri vermektedir:
* |EC degerleri
*  NEMA nominal degerleri
» kasa tipi
Kisaltilmis siitun basliklari Simgeler bolimiinde, 376. sayfada
aciklanmistir.
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Degerler, 380...480 volt siiriiciler

IEC degerleri
Tip kodu 40 C dereceye kadar gegerli Ktiapsia

ACH550-01- ’ﬂ“ va':, Mak,fn'A :k'm

3 fazl besleme gerilimi 380...480 V

02A4-4 2,4 0.75 3,1 R1
03A3-4 3,3 1,1 4,3 R1
04A1-4 41 1,5 5,9 R1
05A4-4 54 2,2 7.4 R1
06A9-4 6,9 3,0 9,7 R1
08A8-4 8,8 4,0 12,4 R1
012A-4 11,9 55 15,8 R1
015A-4 15,4 7,5 21,4 R2
023A-4 23 11 27,7 R2
031A-4 31 15 41 R3
038A-4 38 19 56 R3
044A-4 44 22 68 R4
059A-4 59 30 79 R4
072A-4 72 37 106 R4
096A-4 96 45 139 R5
124A-4 124 55 173 R6
157A-4 157 75 223 R6
180A-4 180 90 281 R6
195A-A 195 110 292 R6

00467918 xIs A.7

luaks: 1zin verilen maksimum ¢ikis akimi dakikada 2 saniyedir

372
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

NEMA nominal degerleri

Tip kodu 40 C dereceye kadar gecerli Kt?;ia
ACH550-UH- Iﬂ\l :g Maks. aA(lm haax
3 fazl besleme gerilimi 380...480 V
02A4-4 24 1,0 3,1 R1
03A3-4 3,3 1,5 4,3 R1
04A1-4 4,1 2,0 59 R1
06A9-4 6,9 3,0 9,7 R1
08A8-4 8,8 50 12,4 R1
012A-4 11,9 7,5 15,8 R1
015A-4 15,4 10,0 21,4 R2
023A-4 23 15 27,7 R2
031A-4 31 20 41 R3
038A-4 38 25 56 R3
044A-4 44 30 68 R4
059A-4 59 40 79 R4
072A-4 72 50 106 R4
077A-4 77 60 117 R5
096A-4 96 75 139 R5
124A-4 124 100 173 R6
157A-4 157 125 223 R6
180A-4 180 150 281 R6
_ 00467918 XIs A.7
Iwaks: 1zin verilen maksimum ¢ikig akimi dakikada 2 saniyedir
Teknik veriler 373
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Degerler, 208...240 volt siiriiciler

IEC degerleri
Tip kodu 40 C dereceye kadar gegerli Ktiapsia

ACH550-01- I-i\l :v"\l/ Maks. akim f;,x

3 fazl besleme gerilimi 208...240 V

04A6-2 4,6 0,75 6,3 R1
06A6-2 6,6 1,1 8,3 R1
07A5-2 7,5 1,5 11,9 R1
012A-2 11,8 2,2 13,5 R1
017A-2 16,7 4,0 21,2 R1
024A-2 242 55 30,1 R2
031A-2 30,8 7,5 43,6 R2
046A-2 46,2 11,0 55 R3
059A-2 59,4 15,0 83 R3
075A-2 74,8 18,5 107 R4
088A-2 88,0 22,0 135 R4
114A-2 114 30,0 158 R4
143A-2 143 37,0 205 R6
178A-2 178 45,0 270 R6
221A-2 221 55,0 320 R6
248A-2 248 75,0 346 R6

00467918 xIs A.7

luaks: 1zin verilen maksimum ¢ikis akimi dakikada 2 saniyedir
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NEMA nominal degerleri

Tip kodu 40 C dereceye kadar gegerli Kt?:ia
ACH550-UH- Izpt\l Iljg Maks. aA(lm haax
3 fazl besleme gerilimi 208...240 V
04A6-2 4,6 1,0 6,3 R1
06A6-2 6,6 1,5 8,3 R1
07A5-2 7,5 2,0 11,9 R1
012A-2 11,8 3,0 13,5 R1
017A-2 16,7 5,0 21,2 R1
024A-2 24,2 7,5 30,1 R2
031A-2 30,8 10,0 43,6 R2
046A-2 46,2 15,0 55 R3
059A-2 59,4 20,0 83 R3
075A-2 74,8 25,0 107 R4
088A-2 88,0 30,0 135 R4
114A-2 114 40,0 158 R4
143A-2 143 50,0 205 R6
178A-2 178 60,0 270 R6
221A-2 221 75,0 320 R6
248A-2 248 100 346 R6
_ 00467918 xls A.7
huaks: 1zin verilen maksimum ¢ikis akimi dakikada 2 saniyedir
Teknik veriler 375

10



ACH550 Kullanim Kilavuzu

Simgeler
Tipik degerler:
Nominal deger (%10 asiri yiklenme kapasitesi)

IPN kesintisiz rms akimi. Tam hiz araligi boyunca, on
dakikada bir, %10'luk asirn yiklenmeye izin vardir.

PN tipik motor gticu. Kilowatt gii¢ nominal degerleri IEC, 4
kutuplu motorlarin gogunda gegcerlidir. Beygir glicu
degerleri 4 kutuplu NEMA motorlarinin gogunda
gecerlidir.

1,1x IN L

1 dakika 9 dakika 1 dakika

Boyutlandirma

Akim nominal de@erleri, bir gerilim araligindaki besleme
geriliminden bagimsizdir. Tabloda belirtilen nominal motor
gucune ulagsmak icin, striciniin nominal akimi nominal motor
akimindan yuksek veya ona egit olmasi gerekir.

Not 1: Bu degerler en fazla 40°C'ye (104°F) kadar olan ortam
sicakliklari igin gegerlidir.
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Deger kaybi

Montaj sahasinin irtifasi 1000 metrenin (3300 ft) Gzerindeyse
veya ortam sicakligi 40 °C'nin (104 °F) tzerindeyse, ya da 8kHz
veya 12 kHz akim verme frekansi (parametre 2606)
kullanihyorsa, yikleme kapasitesi (akim ve gl¢) duser.
Sicakliga bagli nominal deder kaybi

+40°C...50°C (+104°F...122°F) sicaklik araliginda, +40°C
(+104°F) Uzerindeki her bir 1 °C (1.8 °F) i¢in nominal ¢ikis akimi
%1 oraninda azalir. Cikis akimi, nominal disus degeri
tablosunda verilen akimin dusus faktort ile carpilmasiyla
hesaplanir.

Ornek: ortam sicakligi 50°C (+122°F) oldugunda nominal diisiis
degeri faktori %100 - 1- 10°C = %90 veya 0,90.

Cikis akimi 0,90%/5 olur.

Yikseklige bagl nominal deger kaybi

Deniz seviyesinin 1000...4000 m (3300...13.200 ft) Gzerindeki
yuksekliklerde her 100 m (330 ft) icin deger kaybi %1'dir.
Kurulum sahasi deniz seviyesinden 2000 m’den (6600 ft) daha
yuksekte ise, litfen daha fazla bilgi almak igin yerel ABB
dagitimcinizla ya da ofisle baglanti kurun.

Tek Fazli Besleme Nominal Deder Kaybi

208...240 Volt serisi surictlerde, tek fazli besleme kullanilabilir.
Bu durumda nominal deger kaybi %50’dir.

Anahtarlama frekansina gére nominal deder kaybi

Egder 8 kHz anahtarlama sikligi (parametre 2606) kullaniimissa,
Py ve /o degerlerini %80 oraninda azaltin.

Egder 12 kHz anahtarlama sikligi (parametre 2606)
kullanilmigsa, Py ve /o degerlerini %65 oraninda azaltin.
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Giris (sebeke) besleme kablolari ve sigortalari

Giris besleme kablosu olarak dort iletkenli bir kablo (U¢ faz ve
toprak/korumali toprak) kullaniimasi dnerilir. Ekranlama gerekli
degildir. Kablo ve sigortalari, giris akimina gére boyutlandirin.
Kablo ve sigortalari boyutlandirirken her zaman yerel kurallara
uygun hareket edin.

Giris besleme terminalleri, stiriictinin alt kismindadir. Giris
besleme kablosunun agiri radyasyona maruz kalmasini énlemek
igin, giris besleme kablosu, sirtclnin yanlarindan en az 20 cm
(8 in¢) uzaklik kalacak sekilde désenmelidir. Ekranli kablo
kullanihyorsa, kablo ekran tellerini genisliginin en fazla bes kati
kadar uzunlukta bukerek bir demet haline getirin ve slricinin
PE terminaline (veya mevcutsa giris filtresinin PE terminaline)
baglayin.

Hat akimi harmonikleri

ACHS550, harmonik akimlar i¢in IEC/EN 6100-3-12 limitlerini
karsilamaktadir. Degerlendirilen yuk kosullari altindaki harmonik
seviyeleri, istek halinde gonderilir.

378
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Sigortalar

ACH550 Kullanim Kilavuzu

Dallandirma devresi korumasi son kullanici tarafindan

saglanmali, NEC ve yerel elektrik kurallarina gore

boyutlandiriimalidir. Sebeke kablolari tGizerindeki kisa devre
korumasi yapan sigortalarla ilgili tavsiyeler asagida belirtiimistir.

Sigortalar, 380...480 volt stirticiiler

ACH550- Giris Sebeke sigortalari
01/UH- akimi | |EC269 gG ULsinf T | Bussmann

A A A tipi!
02A4-4 2,4 10 10 JJS-10
03A3-4 33
04A1-4 4,1
05A4-4 5.4
06A9-4 6,9
08A8-4 8,8 15 JJS-15
012A-4 11,9 16
015A-4 15,4 20 JJS-20
023A-4 23 25 30 JJS-30
031A-4 31 35 40 JJS-40
038A-4 38 50 50 JJS-50
044A-4 44 60 JJS-60
059A-4 59 63 80 JJS-80
072A-4 72 80 90 JJS-90
077A-4 77 100 JJS-100
096A-4 96 125 125 JJS-125
124A-4 124 160 175 JJS-175
157A-4 157 200 200 JJS-200
180A-4 180 250 250 JJS-250
195A-4 195

00467918 xls A.7

T Ornek

Teknik veriler
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Sigortalar, 208...240 volt siirtictler

ACH550- Girig Sebeke sigortalari
01/UH- akimi | |EC269gG | ULsinifT | Bussmann
A A A tipi’
04A6-2 4,6 10 10 JJS-10
06A6-2 6,6
07A5-2 7,5
012A-2 11,8 16 15 JJS-15
017A-2 16,7 25 25 JJS-25
024A-2 24,2 30 JJS-30
031A-2 30,8 40 40 JJS-40
046A-2 46,2 63 60 JJS-60
059A-2 59,4 80 JJS-80
075A-2 74,8 80 100 JJS-100
088A-2 88,0 100 110 JJs-110
114A-2 114 125 150 JJS-150
143A-2 143 200 200 JJS-200
178A-2 178 250 250 JJS-250
221A-2 221 315 300 JJS-300
248A-2 248 350 JJS-350
00467918 xls A.7
1 Ornek

Not: Ultra hizh sigortalarin kullaniimasi énerilir, ancak normal
HRC sigortalari, ABB Tmax kalipli devre kesiciler (MCCB) veya
ABB S200 B/C minyattr devre kesiciler (MCB) de yeterlidir.
Ayrintili bilgi igin, litfen bulundugunuz yerdeki ABB temsilcisine
basvurunuz.

380 Teknik veriler



ACH550 Kullanim Kilavuzu

Giris (sebeke) besleme kablosu

Asagidaki tablo, farkli yik akimlari igin bakir ve aliminyum
kablo tiplerini belirtmektedir. Bu tavsiyeler yalnizca tablonun Ust
kisminda listelenmis bulunan kosullar igin gecerlidir.

Kablolari yerel glivenlik ydnetmeliklerine, uygun giris voltajina
ve surlcunun yik akimina gére boyutlandirin. Her kosulda,
kablonun terminalin boyutu tarafindan tanimlanan maksimum
sinirdan daha az olmasi gerekir (bkz. Kablo terminalleri, sayfa

383).

IEC

NEC

+ PVC yahtimi

Asagidakilere dayanarak:
+ EN 60204-1 ve IEC 60364-5-2/2001

» 30°C (86°F) ortam sicakhgi
» 70°C (158°F) ylizey sicakligi
» esmerkezli bakir muhafazali kablolar

» kablo iskelesi Uzerinde yan yana
dosenen kablolar dokuzdan fazla

Asagidakilere dayanarak:
+ Bakirkablolarigcin NEC Tablo

310-16

* 90°C (194°F) kablo yalitimi

* 40°C (104°F) ortam sicakligi

* oluk ya da kablo igerisindeki
ya da toprakl (dogrudan
goémill) akim tasiyici
iletkenler Ggten fazla degildir

degildir. i
» esmerkezli bakir muhafazali
kablolar
Maks. Bakir Maks. | Allimin. Maks. yiik Bakir kablo
yuk kablo yik kablo akimi boyutu
akimi akimi mm?
A mm A A AWG/kcmil
14 3x1,5 61 3x25 22,8 14
20 3x2,5 75 3x35 27,3 12
27 3x4 91 3x50 36,4 10
34 3x6 117 3x70 50,1 8
47 3x10 143 3x95 68,3 6
62 3x16 165 3x120 86,5 4
79 3x25 191 3x150 100 3
98 3x35 218 3x185 118 2
119 3x50 257 3x240 137 1
153 3x70 274 3x 155 1/0
(3x50)
Teknik veriler 381
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

IEC

NEC

Asagidakilere dayanarak:

+ EN 60204-1 ve IEC 60364-5-2/2001
+ PVC yalitimi

» 30°C (86°F) ortam sicakhgi

» 70°C (158°F) yiizey sicakhigi

» esmerkezli bakir muhafazali kablolar

» kablo iskelesi Uizerinde yan yana
dosenen kablolar dokuzdan fazla
degildir.

Asagidakilere dayanarak:

« Bakirkablolar icin NEC Tablo
310-16

* 90°C (194°F) kablo yalitimi
* 40°C (104°F) ortam sicakhgi

» oluk ya da kablo igerisindeki
ya da toprakl (dogrudan
goémuld) akim tasiyici
iletkenler lgten fazla degildir

» esmerkezli bakir muhafazali
kablolar

Maks. Bakir Maks. | Aliimin. Maks. yiik Bakir kablo
yuk kablo yuk kablo akimi boyutu
akimi akimi mm?
A mm? A A AWG/kemil
186 3x95 285 2x 178 2/0
(3x95)
215 3x120 205 3/0
249 3x150 237 4/0
284 3x185 264 250 MCM
veya
2x1
291 300 MCM
veya
2x1/0
319 350 MCM
veya
2x2/0

Not 1: Ana besleme kablosu boyutu, 0,71'lik bir korelasyon faktoriine
dayanir (kablo iskelesi lizerinde en fazla 4 kablo yan yana dosenebilir,
ortam sicakligi 30°C (86°F), EN 60204-1 ve IEC 364-5-523). Diger
kosullarda, kablolari yerel glivenlik yonetmeliklerine, uygun giris voltajina
ve sirlicinin yik akimina gére boyutlandirin. Her kosulda, kablo, bu
tabloda belirtilen minimum limit ile terminal boyutuyla tanimlanan
maksimum limit arasinda olmalidir. (Bkz. bélim Kablo terminalleri sayfa

383.)

382
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kablo terminalleri

Sebeke ve motor kablolarinin kablo terminallerinde onaylanan
maksimum boyutlar (faz basina) ve sikistirma momentleri
asagidaki tabloda listelenmistir.

Kt?:ia H;: ¥;z W; Topraklama PE Kontrol
Maksimum Moment | Maks kablo | Moment | Maksimum | Moment
kablo boyu boyutu kablo boyu1
mm? | AWG | Nm | Ib-ft | mm? | AWG |Nm | Ib-ft | mm? | AWG | Nm | Ib-ft

R1 6 8 1,4 |1,0 |4 10 1,4 1,0
R2 10 6 14 (10 |10 |8 14 |1,0
R3 25 3 1,8 (1,3 |16 |6 1,8 |1,3 15 118 04 103
R4 50 1/0 20 (1,5 |36 |2 2,0 |1,5
R5 70 2/0 15 |11,1 (70 [2/0 (15 |11
R6 185 350 |40 (29,5 (95 |4/0 |8 |59
MCM

1 Som kablolar icin degerler
Telli kablolar icin maksimum boyut 1 mm? seklindedir.

00467918 xIsA.7

Giris (sebeke) besleme baglantisi

Giris besleme (sebeke) baglantisi 6zellikleri

Gerilim (y1)

230 VAC dniteler igin 208/220/230/240 VAC 3
fazli (ya da 1 fazh) +%10...%15

400/415/440/460/480 VAC 3 fazl
400 VAC uniteler icin +%10...%15

faktoru (cos
phiy)

Muhtemel Beslemedeki izin verilen maksimum

kisa devre muhtemel kisa devre akimi, strtciiniin ana

akimi elektrik kablolarinin uygun sigortalar

(IEC 629) tarafindan korunmasi saglandiktan sonra
saniyede 65kA'dir. US: 65,000 AIC

Frekans 48...63 Hz

Dengesizlik | Nominal faz-faz giris geriliminin maks. +%3'U.

Kokten gii¢ | 0,98 (nominal yikte)

Teknik veriler
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Giris besleme (sebeke) baglantisi 6zellikleri

Kablo 90 °C (194 °F) minimum deger.
sicakhigi
degeri

Motor baglantisi

Motor baglanti 6zellikleri

Gerilim (Uy) | 0...Uy4, 3-fazli simetrik, saha zayiflama
noktasinda Uy«

Frekans 0...500 Hz

Frekans 0,01 Hz

¢ozunurligi

Akim Bkz. bélim Degerler sayfa 371.

Alan 10...500 Hz

zayiflatma

noktasi

Anahtarlama | Segcilebilir: 1, 4, 8 veya 12 kHz

frekansi Not: 12 kHz, sadece R1...R4 kasa tipleri
icindir.

Kablo 90 °C (194 °F) minimum deger.

sicakhigi

degeri

Maksimum Bkz. boélum Motor kablosu uzunlugu.

motor kablo

uzunlugu
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Motor kablosu uzunlugu

Asagidaki tablo, farkli anahtarlama frekanslarina sahip 400 V
surucdleri icin maksimum motor kablo uzunluklarini
gostermektedir. Tablonun kullanimina iligkin érnekler de
verilmistir.

Maksimum kablo uzunlugu (400 V)

Kasa
tipi

EMC limitleri Isletim limitleri
. Du/dt
Ikinci gevre Birinci gevre filtreler
(kategori C31) (kategori C2") Temel linite | iile
8/12

1kHz |4 kHz | 8 kHz | 1 kHz | 4 kHz | 8 kHz [1/4 kHZ kHz

R1 | 300 | 300 | 300 | 300 | 300 | 300 | 100 | 100 | 150
R2 | 300 | 300 | 300 | 300 | 100 | 30 | 200 | 100 | 250
R3 | 300 | 300 | 300 | 300 | 75 75 | 200 | 100 | 250
R4 | 300 | 300 | 300 | 300 | 75 75 | 200 | 100 | 300
R5 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 300 | 1502 | 300
R6 | 100 | 100 3 100 | 100 3 300 | 1502 | 300

1 Bkz. yeni terimler, bolim IEC/EN 61800-3 (2004) Tanimlari, sayfa 413.
2 12 kHz anahtarlama frekansi mevcut degildir.

3 Test edilmedi.
Sinus filtreleri kablo uzunluklarini daha da arttirir.

A

"Calisma limitleri" bashginin altindaki "Temel birim" sutunlari,
temel strlcu biriminin, stritcu 6zellikleri dahilinde, baska
herhangi bir segenek eklenmeksizin sorunsuz galisacagi kablo
uzunluklarini gésterir. "du/dt filtreli" sttunu, harici bir du/dt filtresi
eklendigindeki kablo uzunluklarini gésterir.

“EMC limitleri” bash@inin altindaki sttunlar, birimlerin EMC
emisyonlari testine tabi tutuldugu maksimum kablo uzunluklarini
gOsterir. Fabrika, bu kablo uzunluklarinin EMC standardi
gereksinimlerini karsilayacagini garanti eder.

Eger harici sinus filtreleri eklenirse, daha uzun kablolar
kullanilabilir. Sinus filtreleri varken, sinirlayici faktorler, kablodaki
voltajin mihendislikte dikkate alinmasi gereken disisi ve EMC
limitleridir (gecerli oldugu durumlarda).

Fabrikasyon anahtarlama frekansi 4 kHz'tir.

UYARI! Yukaridaki tabloda belirtilenden daha uzun motor
kablosunun kullaniimasi suricude kalici hasara sebebiyet
verebilir.

Teknik veriler 385

10



ACH550 Kullanim Kilavuzu

Tablonun kullanimina iligkin érnekler

Gereksinimler

Kontrol ve sonuglar

R1 kasa tipi, R1 ve 8 kHz i¢in ¢alisma limitlerini kontrol

8 kHz swf, edin -> 150 m'lik bir kablo igin bir du/dt filtresi

Kategori C2, gereklidir.

150 mkablo | ey jimitlerini kontrol edin > G2
Kategorisinin gereksinimleri 150 m'lik bir
kabloyla karsilanir.

R3 kasa tipi, R3 ve 4 kHz i¢in ¢alisma limitlerini kontrol

4 kHz swf, C3 | edin -> 300 m'lik bir kablo bir du/dt filtresiyle

Kategorisi, birlikte bile olsa, kullanilamaz. Bir sinls

300 m kablo, filtresi kullaniimali ve kurulumda voltaj
disusl dikkate alinmali.

EMC limitlerini kontrol edin -> C3
Kategorisinin gereksinimleri 300 m'lik bir
kabloyla karsilanir.

R5 kasa tipi, RS ve 8 kHz i¢in ¢alisma limitlerini kontrol

8 kHz swf, edin -> 150 m'lik bir kablo i¢in temel birim

Kategori C3, yeterlidir.

150 mkablo | ey jimitierini kontrol edin -> C3
Kategorisinin gereksinimleri 300 m'lik bir
kabloyla karsilanamaz. Bu kurulum
konfigirasyonu mimkin degildir. Durumun
Ustesinden gelmek i¢in bir EMC plani énerilir.

R6 kasa tipi, R6 ve 4 kHz icin ¢caligma limitlerini kontrol

4 kHz swf, edin -> 150 m'lik bir kablo i¢in temel birim

EMC limitleri | yeterlidir.

gegerli degildir, | jighir EMC gereksinimi olmadigindan, EMC

limitlerinin kontrol edilmesine gerek yoktur.

Teknik veriler




ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kontrol baglantilarn

Kontrol baglantisi 6zellikleri

Analog giris Bkz. bélim Donanim agiklamalari, sayfa 388.
ve ¢ikiglar
Dijital girigler | Bolim Donanim agiklamalari, 388. sayfadaki

tablonun altindaki dipnota bakiniz.

Roleler (dijital

» Maks. kontak gerilimi: 30 VDC, 250 VAC

cikislar) « Maks. kontak akimi/giict: 6 A, 30 V DC;
1500 VA, 250 VAC
* Maks. kesintisiz akim: 2 A rms (cos = 1),
1 Arms (cos =0,4)
e Minimum akim:10 mA, 12 VDC
» Kontak malzemesi: Gimus-nikel (AgN)
» Role dijital gikislari arasindaki izolasyon, test
gerilimi: 2,5 kV ms, 1 dakika.
Terminal Bkz. bélim Kablo terminalleri, sayfa 383.
boyutlar
Kablo Bkz. bélum Kontrol kablolari, sayfa 33.
ozellikleri

Teknik veriler
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Donanim agiklamalari

X1 Donanim agiklamalari

1 | SCR Sinyal kablo ekrani terminali (dahili olarak sasi toprak
hattina baglanir)

2 | A Analog giris kanali 1, programlanabilir. Default? = frekans
referansi. Cozinlrlik %0,1, dogruluk + %1

iki farkli DIP anahtar tipi kullanilabilir.

J1: Al1 KAPALL 0...10 V (R; = 312 kohm)

- e

J1: A1 ACIK: 0...20 mA (R; = 100 ohm)
- )

z

3 | AGND | Analog giris devresi ortak ucu (sasi toprak hattina
1 Mohm (izerinden baglanir).

Analog I/O

4 | +10V | Analog giris potansiyometresi (1...10 kohm) icin 10 V/
10 mA referans gerilimi ¢ikisi, dogruluk + %2

5 | A2 Analogzgirig kanali 2, programlanabilir.
Default® = kullaniimiyor. Cozunurlik %0,1, dogruluk £
%1

iki farkli DIP anahtar tipi kullanilabilir.
J1: Al2 KAPALI: 0...10 V (R; = 312 kohm)
N fe)

=z

J1: Al2 ACIK: 0...20 mA (R; = 100 ohm)
]

b4 z

6 | AGND | Analog giris devresi ortak ucu (sasi toprak hattina
1 Mohm (izerinden baglanir).

7 | AO1 Analog ¢ikig, programlanabilir Default? = frekans. 0...20
mA (yuk < 500 ohm)

8 |AO2 Analog ¢ikis, programlanabilir Default? = akim. 0...20
mA (yuk < 500 ohm)

9 | AGND | Analog cikis devresi ortak ucu (sasi toprak hattina
1 Mohm Uzerinden baglanir).
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

X1 Donanim agiklamalan
10 | +24V | Yardimci gerilim ¢ikisi 24 VDC / 250 mA (GND ile ilgili
olarak). Kisa devre korumal
11 | GND Yardimci gerilim ortak ¢ikisi (kayan olarak dahili sekilde
baglanir).
12 | DCOM | Dijital giris ortak ucu. Bir dijital girisi etkinlestirmek icin, o
Arl giris ve DCOM arasinda S+10 V (veya £-10 V) olmalidir.
2 24 V gerilim, ACH550’den (X1-10)'dan veya ayni
% polaritede harici bir 12...24 V kaynagi ile saglanabilir.
;’ 13 | DN Dijital giris 1, programlanabilir Default? = start/stop.
Eg‘ 14 | DI2 Dijital giris 2, programlanabilir. Default? = kullaniimiyor.
15 | DI3 Dijital giris 3, programlanabilir. Default? = sabit hiz 1
(1202).
16 | D4 Dijital giris 4, programlanabilir. Default? = Start izni 1
(1608).
17 | DI5 Dijital giris 5, programlanabilir. Default? = kullaniimiyor.
18 | DI6 Dijital giris 6, programlanabilir. Default? = kullaniimiyor.
19 | RO1C Role ¢ikisi 1, programlanabilir Default? = Hazir
20 | RO1A Maksimum: 250 VAC / 30 VDC, 2 A
-\ | Minimum: 500 mW (12 V, 10 mA)
> 21 |RO1B
%_ 22 | RO2C Role ¢ikisi 2, programlanabilir Default? = Hazir
> ; .
2 |23 |RO2A Maksimum: 250 VAC / 30 VDC, 2 A
2 - N | Minimum: 500 mW (12 V, 10 mA)
o (24 |[RO2B (—
:0
x |25 | RO3C Role ¢ikisi g programlanabilir
Varsayilan < = Hata (-1).
26 | RO3A
-\l | Maksimum: 250 VAC / 30 VDC, 2 A
27 |RO3B — Minimum: 500 mW (12 V, 10 mA)

1 Dijital giris empedansi 1,5 kohm. Dijital girigler icin maksimum
gerilim 30 V.

2 Varsayilan degerler kullanilan makroya baghdir. Belirtilen degderler
varsayilan makro igindir. Bkz. b6lim Uygulama makrolari ve kablo
bagdlantilari.

Not: 3, 6 ve 9 numaral terminaller, ayni potansiyeldedir.
Not: Glivenlik nedeniyle, AC550 besleme gerilimi kesildiginde
surlcl hata rolesi bir “hata” sinyali gdénderir.
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Terminallere bagli harici devrelerin de gereksinimleri kargilamasi
ve 2000 m'nin (6562 ft) altinda olmasi durumunda, kontrol
kartinin ve karta eklenebilen istege bagli modullerin Gstindeki
terminaller, EN 50178'te belirtilen Koruyucu Asiri Disuk Gerilim
(PELV) gereksinimlerini karsilar.

Not: Givenlik nedeniyle, AC550 besleme gerilimi kesildiginde
surlcu hata rélesi bir “hata” sinyali génderir.

Dijital giris terminallerini, ya bir PNP ya da NPN
konfigirasyonunda baglayabilirsiniz.

PNP baglanti (kaynak) NPN baglanti (sogutma)
X1 X1
10 [+24V 10 [+24V
|:11 GND EH GND
12 |DCOM 12 |DCOM
L~ 13D —"——13|DI1
L~ [14DI2 —"—14|DI2
L~ 15|DI3 —"—15|DI3
—"—16|Dl4 ——16|Dl4
. _171DI5 ———17|DI5
—"—18|DI6 —"—18]|DI6

390
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Haberlesme

28...32 numarali terminaller RS485 modbus haberlesmesi icin
kullanihr. Ekranh kablo kullanin.

X1 | Tanimlama Donanim al(,'lklama3|1
28 | Ekran RS485 Multidrop uygulamasi
Diger Modbus cihazlari

29| B

SCR 28 |SCR
30 A B %29 B
31| AGND A 307

GND 31|AGND
32 | Ekran 32|SCR

B
A
GND
SCR RS485 arabirimi
J2 J5 J2 J5
off (kapali) on ( aglkiLkonuml
konumu Hat sonlandirma
1 islev agiklamalari igin Uygulama makrolari ve kablo baglantilari ve
Parametrelerin listesi ve tanimlari bélimlerine g6z atin.
Verim
Nominal gii¢ seviyesinde yaklasik %98.
Sogutma

Sogutma spesifikasyonlan

Metot

Dahili fan, asagidan yukariya
akig yona.

Birim gevresindeki
serbest alan

* Unitenin Gzerinde ve altinda
200 mm (8 in)

+ Unitenin her bir yani boyunca
0 mm (0 in)

Teknik veriler
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Hava Akisi, 380...480 volt siirtictler

Asagidaki tablo, tam yik altindaki 380....480 volt surtcdler i¢in
Isi kaybini ve hava akis verilerini listeler.

Siiriici Is1 kaybi Hava akisi
ACHB50-01/UH- | eocosini | w | BTUMr| ™ | ft3/dak
saat

02A4-4 R1 30 101 44 26
03A3-4 R1 40 137 44 26
04A1-4 R1 52 178 44 26
05A4-4 R1 73 249 44 26
06A9-4 R1 97 331 44 26
08A8-4 R1 127 434 44 26
012A-4 R1 172 587 44 26
015A-4 R2 232 792 88 52
023A-4 R2 337 1151 88 52
031A-4 R3 457 1561 134 79
038A-4 R3 562 1919 134 79
044A-4 R4 667 2278 280 165
059A-4 R4 907 3096 280 165
072A-4 R4 1120 3825 280 165
077A-4 R5 1295 4423 250 147
096A-4 R5 1440 4918 250 147
124A-4 R6 1940 6625 405 238
157A-4 R6 2310 7889 405 238
180A-4 R6 2810 9597 405 238
195A-4 R6 3050 10416 | 405 238

00467918 xIs A.7
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Hava akisi, 208...240 volt siirtictiler

Asagidaki tablo 208....240 volt surtctler icin 1sI kaybini ve hava
akimi verilerini listeler.

Siiriicii Is1 kaybi Hava akisi
ACHSS0-0/UH- | ocosini | w [BTUmr| ™ | f3/dak
saat

04A6-2 R1 55 189 44 26
06A6-2 R1 73 249 44 26
07A5-2 R1 81 276 44 26
012A-2 R1 118 404 44 26
017A-2 R1 161 551 44 26
024A-2 R2 227 776 88 52
031A-2 R2 285 973 88 52
046A-2 R3 420 1434 134 79
059A-2 R3 536 1829 134 79
075A-2 R4 671 2290 280 165
088A-2 R4 786 2685 280 165
114A-2 R4 1014 3463 280 165
143A-2 R6 1268 4431 405 238
178A-2 R6 1575 5379 405 238
221A-2 R6 1952 6666 405 238
248A-2 R6 2189 7474 405 238

00467918,xIs A.7

Boyutlar ve agirliklar

ACHS550 icin boyutlar ve agirlik, kasa tipine ve muhafaza tiiriine
baglidir. Kasa tipinden emin degilseniz, ilk olarak surtcu
etiketleri Gzerindeki “Tip” kodunu bulunuz. Daha sonra kasa
tipini belirlemek amaciyla tip bkz. bélim Degerler, sayfa 371.

397...408 arasindaki sayfalar, her koruma derecesi igin, farkli
kasa tiplerinin boyutlu gizimlerini gostermektedir. ACH550
suriculerinin boyutlu gizimlerinin tamami, HVAC Bilgi Kilavuzu
CD'sinde [3AFE68338743 (ingilizce)] bulunabilir.

Teknik veriler 393
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Montaj boyutlari

w2 |

Bkz. detay A (88

Bkz. detay B —] °

88

Detay A

ACH550 Kullanim Kilavuzu

«Q

Detay B xo032

IP54 / UL Tip 12 ve IP21 / UL Tip 1 + Her bir kasa tipi i¢cin boyutlar

Ref.

R1 R2

R3

R4

RS R6

mm | ing | mm | ing

mm

ing

mm

ing

mm | ing | mm | in¢

w1*

98,0 3,9 {98,0| 3,9

160

6.3

160

6.3

238194 | 263 |104

wa*

98,0

3,9

98,0

3,9

H1*

318 |12,5| 418 | 16,4

473

18,6

578

22,8

588 | 23,2 | 675 | 26,6

551025502

6,5

0,25

6,5

0,25

6,5 0,25| 9,0 {0,35

10,0| 0,4 |10.0| 0,4

13,0

0,5

13,0

0,5

14,0/0,55|14,0|0,55

Q0| T | o

551025502

8,0

0,3

8,0

0,3

8503|8503

551025502

6,5

0,25

6,5

025

6,5 |0,25| 9,0 0,35

* Merkezden merkeze boyut

394
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Agirliklar ve montaj vidalari

Montaj Montaj
Kasa Kasa vidalani | vidalari
Kasa agirhgi agirhgi Metrik ingiliz
tipi kg Ib. Slcii Slcii
IP21/IP54 IP21/1P54 birimleri | birimleri
R1 6,5/8 14 /18 M5 #10
R2 9,0/ 11 20/24 M5 #10
R3 16 /17 35/38 M5 #10
R4 24 /26 53157 M5 #10
R5 34 /42 75/93 M6 1/4 in¢
R6 69/ 86 152/190 | M8 5/16 ing
Teknik veriler 395
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kontrol paneli (operator tus takimi) boyutlari ve
montaji

Asagidaki tabloda, kontrol panelinin genel boyutlari
gOsterilmektedir.

mm ing
Yukseklik | 100 3,9
Geniglik 70 2,8
Derinlik 20 0,8

Paneli, IP54 koruma sinifini saglamak Gzere bir pano kapisina
monte etmek icin, panel montaj secenek kitini kullanin. Bu kitte
bir adet 3 m uzatma kablosu, bir conta, bir montaj sablonu ve
montaj vidalari bulunur. Asagidaki sekil, kontrol panelinin
contayla nasil monte edilecegini gdstermektedir.

Mounting screws

Extension cable

Gasket

Flat mounting wall
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ACH550 Kullanim Kilavuzu
Kasa tipi R1 (IP54 / UL Tip 12)

222 , 234
8743 .28

08137

461

Teknik veriler 397



Kasa tipi R2 (IP54 / UL Tip 12)

ACH550 Kullanim Kilavuzu

246

[8.74]
@ €]
ABB
® ®
oo o
«
6(\_‘
|
o | )
) ®

9691

398
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ACH550 Kullanim Kilavuzu
Kasa tipi R3 (IP54 / UL Tip 12)

P2, 44
Ce/J [Eien)
Z50,4
Cl.o8] O
L]
il
: l
i
~
Nt
3

254

fo.oadd

Teknik veriler
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ACH550 Kullanim Kilavuzu
Kasa tipi R4 (IP54 / UL Tip 12)

285
fle=d

L
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ACH550 Kullanim Kilavuzu
Kasa tipi R5 (IP54 / UL Tip 12)

58
[2.28]

175

[30.52]
602
[23.70]

B I T I I I

Teknik veriler 401 10



ACH550 Kullanim Kilavuzu
Kasa tipi R6 (IP54 / UL Tip 12)

) 69
[l [2.12]

423
[16.65]

[36.44]
700
[27.56]

926

[TITT]

K_i [TTTTT1
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ACH550 Kullanim Kilavuzu
Kasa tipi R1 (IP21 / UL Tip 1)

9282 [1.11

125 14.92

212 [8.33]

@@
00y

369 [14.53]
330 [12.99]

B

il
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ACH550 Kullanim Kilavuzu
Kasa tipi R2 (IP21 / UL Tip 1)

| —©22,2 [0.88]

528,2 [1,11 ol
[e]

035 [1.38]

222 [8.74]

‘ 125 14.92

Hea
1]

=
[ =
® <z 0 =
@ D> -

430 [16.93]

|

469 [18.47]

[T BT ] \!
|
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kasa tipi R3 (IP21 / UL Tip 1)

$22,2 [0.88

p44

583 [22.96]

[1.73]

[1.98]

231

490 [19.21]

W W
nn=nn1
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ACH550 Kullanim Kilavuzu
Kasa tipi R4 (IP21 / UL Tip 1)

g44 [1.73 $22,2 [0.88]

|50 [1.98]

203 [7.99] 262 [10.30]

596 [23.45]

689 [27.12]

]

B

|
®

||
©
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ACH550 Kullanim Kilavuzu
Kasa tipi R5 (IP21 / UL Tip 1)

736
[28.97]

|

|
|

602

[23.701]

Teknik veriler
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ACH550 Kullanim Kilavuzu
Kasa tipi R6 (IP21 / UL Tip 1)

302 400
[11.88] [15.75]

[27.56]

700

[34.65]

880

PITTTTT]

(T TTTT

408 Teknik veriler



ACH550 Kullanim Kilavuzu

Ortam kosullan

Asagidaki tablo ACH550'nin ¢evresel gereksinimlerini listeler.

Gevresel ortam gereksinimleri

Kurulum sahasi

Koruyucu paket igerisinde
depolama ve tagima

Yiikseklik

0...1000 m (0...3,300 ft)
1000...2000 m
(3,300...6,600 ft) ise Py ve
I, degerleri 1000 m'nin
uzerindeki her 100 metre
icin %1 duser (3,300 ft
Uzerinde 300ft)

Ortam sicakhgi

-15...40°C (5...104°F)
Maks. 50°C (122°F) eger
Py ve I deg@erleri 90%'a
duserse

-40...70°C (-40...158°F)

Bagil nem

<%95 (yogunlagsmamis)

Kirlilik diizeyleri
(IEC 721-3-3)

lletken toz olmamalidir
ACH550 muhafaza sinifina
uygun temiz hava
kosullarinda kurulmalidir.
Sogutma havasinin temiz,
korozif materyallerden ve
elektrik agisindan iletken
tozlardan arinmis olmasi
gerekir.

Kimyasal gazlar: 3C2 Sinifi
Kati pargalar: 3S2 Sinifi.

Depolama

+ lletken toz olmamalidir

+ kimyasal gazlar: Sinif 1C2
+ kati pargalar: Sinif 152
Nakliye

» lletken toz olmamalidir

* Kimyasal gazlar: 2C2

» Kati pargalar: 252

Siniisoidal titregim
(IEC 60068-2-6)

Mekanik kosullar: Sinif 3M4
(IEC60721-3-3)

2...9 Hz 3,0 mm (0,12 ing)
9,..200 Hz 10 m/s2 (33 ft/
32)

* ISTA 1A ve 1B 6zelliklerine
uygundur.

Sok (IEC 68-2-29)

Kullanilamaz

Maks. 100 m/s? (330 ft/s2), 11 ms.

Serbest diigme

Kullanilamaz

76 cm (30 ing), R1 kasa tipi
61 cm (24 ing), R2 kasa tipi
46 cm (18 ing), R3 kasa tipi
31cm (12 ing), R4 kasa tipi
25 cm (10ing), R5 kasa tipi
15 cm (6 ing), R6 kasa tipi

Teknik veriler
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Malzemeler
Malzeme spesifikasyonlari
Sirici « PC/ABS 2,5 mm, rebk NCS 1502-Y veya NCS 7000-
muhafaza N
si » Sicak batirmali ginko kaplamal 1,5...2 mm gelik
levha , kaplama kalinlidi 20 mikrometre Yizey
boyanirsa, kaplamanin (ginko ve boya) toplam
kalinhig1 80...100 mikrometredir.
* D6kme aliminyum AISi
+ Haddeden ¢ekilmig aliminyum AISi
Ambalaj | Oluklu pano (suriici ve opsiyon moduilleri)
genigletilmis polistiren. Paketin plastik kaplamasi:
PE-LD, PP bantlari ya da celik.
Elden Sdrici enerji ve dogal kaynaklarin korunmasi igin
Cikarma | yeniden dondsimi yapilmasi gereken ham

maddeler icermektedir. Paket materyalleri gevreye
uyumlu ve dénusturulebilir 6zelliktedir. Tim metal
parcalar donustarulebilir. Plastik pargalar ya
dénusturdlebilir, ya da kontrolli sartlar altinda
yerel yénetmelikler uyarinca yakilabilir.
Doénasturdlebilir pargalarin gogu donustartlebilir
isaretiyle isaretlenmistir.

Doénustirme yapmak mumkin degilse, elektrolitik
kondansatorler ve basili devre panolari hari¢ tim
pargalar toprakla doldurulabilir. DC
kondansatorler her ikisi de AB’de tehlikeli atik
olarak siniflandirilacak kursun igceren elektrolit ve
basili devre panolar igermektedir. Yerel kanunlara
uygun olarak g¢ikartilmali ve kullaniimalidir.
Cevresel hususlarda daha fazla bilgi ve daha
detayl donustirme talimatlari igin lGtfen yerel
ABB dagitimcinizla baglantiya geginiz.

410
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

Yururlukteki standartlar
Sirdcu asagidaki standartlara uygundur:

Yirirlikteki standartlar

EN 50178 (1997)

Gu¢ kurulumlarinda kullanilan elektronik
techizat.

IEC/EN 61800-5-1
(2003)

Ayarlanabilir frekansli a.c. gii¢ surdculeri
icin elektriksel, termik ve galisma
guvenligi gereksinimleri

IEC/EN 60204-1
(1997) + Degisiklik
A1 (1999)

Makine guvenligi. Makinelerin elektrikli
techizati. B6lim 1: Genel gereksinimler.
Uygunluk gerektiren kosullar: Makinenin
son montajcisi agagidakilerin
kurulumundan sorumludur:

* Acil stop cihazi

+ Besleme kesme cihazi.

IEC/EN 60529

Muhafazalar tarafindan saglanan

(1991) koruma derecesi (IP kodu)
IEC 60664-1 Dusuk gerilim sistemlerinin igindeki
(1992) teghizat icin yalitim koordinasyonu.

Birinci Kisim: Temel bilgiler,
gereksinimler ve testler

IEC/EN 61800-3
(2004)

Ayarlanabilir hizli elektrikli gu¢ slrtcu
sistemleri. Bolum 3: EMC gereksinimleri
ve 0zel test yontemleri

IEC/EN 61000-3-12

Genel dusuk gerilim sistemlerine bagh
ekipmanlar tarafindan Uretilen harmonik
akimlari sinirlayan EMC standardi

UL 508C

Guvenlik, Gl¢ Donlisim Teghizati igin
UL Standardi, lglincl baski

CE isareti

Surdcinin, Avrupa Algak Gerilim ve EMC yoénergeleri (93/68/
EEC yonergesiyle degistirilen 73/23/EEC Yonergesi ve 93/68/
EEC ydnergesiyle degistirilen 89/336/EEC Yonergesi)
hikdmlerine uygun oldugunu belirtmek amaciyla suriculerde
CE isareti bulunmaktadir.

Teknik veriler
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ACH550 Kullanim Kilavuzu

EMC Yonergesiyle uyumluluk

EMC Yoénergesinde, Avrupa Birliginde kullanilan elektrik
ekipmanlarinin bagdisiklik ve emisyonlari ile ilgili kosullar yer
almaktadir. EMC Uruin standardi [IEC/EN 61800-3 (2004)],
surlculer igin belirtilen gereksinimleri kargilamaktadir.

IEC/EN 61800-3 (2004) ile uyumluluk
Bkz. sayfa 413.

C-Tick igareti

ACH550 C-Tick isaretine sahiptir.

C-Tick isareti Avustralya ve Yeni Zelanda'da gerekmektedir.
Siricide bir C-Tick isareti bulundugunda bu isaret, ilgili
standartla (IEC 61800-3 (2004) uyumlu oldugunu belirtir —
Ayarlanabilir hizl elektrikli gt¢ surlcusui sistemleri — Bolim 3:
Ozel test yontemlerini iceren EMC (rlin standardi), Trans-
Tasman Elektromanyetik Uyumluluk Semasi tarafindan Zorunlu
Kilinmistir.

Trans-Tasman Elektromanyetik Uyumluluk Semasi (EMCS),
Avustralya iletisim Dairesi (ACA) ve Yeni Zelanda Ekonomik
Gelisim Bakanhgdinin (NZMED) Radyo Spektrum Yénetim Grubu
(RSM) tarafindan Kasim 2001'de yururlige konulmustur. Bu
semanin amaci, elektrikli/elektronik triinlerden kaynaklanan
emisyonlar i¢in teknik sinirlar belirleyerek radyo frekansi
spektrumunu korumaktir.

IEC/EN 61800-3 (2004) ile uyumluluk
Bkz. sayfa 413.

UL isareti

ACH550 65.000RMS simetrik amperler, maksimum 480 V’dan
fazla saglama kapasitesi olmayan bir devrede kullanim igin
uygundur. ACH550, UL 508C’nin gereksinimlerine uyum
gosteren bir elektronik motor koruma 6zelligine sahiptir. Bu
Ozellik secildiginde ve dizgun sekilde ayarlandiginda, surlclye
birden fazla motor baglanmadigi ya da yurarlukteki glvenlik
yonetmelikleri tarafindan ilave koruma gerekmedigi takdirde
ilave agiri yukleme korumasi gerekli degildir. Bkz. 3005 (MOT
THERM PROT) ve 3006 (MOT THERM RATE) parametreleri.

412

Teknik veriler



ACH550 Kullanim Kilavuzu

Sdruculerin kontrolli bir ortamda kullaniimasi gerekmektedir.
Ozel sinirlar igin bkz. Ortam kosullari, sayfa 409.

Not: Kablo kanali kutusu olmayan ve/veya IP21 / UL Tip 1
suruculerinin kapagi veya IP54 / UL Type 12 sirtculerinin kablo
kanali plakasi ve/veya (st kapagi bulunmayan agik tip
muhafazalar igin, strliici Ulusal Elektrik Yasasina ve yerel
elektrik yasalarina uygun sekilde bir muhafaza igine monte
edilmelidir.

IEC/EN 61800-3 (2004) Tanimlari

EMC'nin agilimi, Electromagnetic Compatibility
(Elektromanyetik uyumluluktur). Elektriksel/elektronik
ekipmanlarin elektromanyetik ortam iginde sorunsuz sekilde
calisabilmesidir. Benzer sekilde, ekipmanlar bulundugu alan
icindeki diger urltin veya sistemleri bozmamali ve parazite neden
olmamalidir.

Birincil gevre, yasama amaciyla kullanilan binalari besleyen
alcak gerilim sebekesine bagl kuruluslari icermektedir.

Ikincil gevre, dogrudan yasama amaciyla kullaniimayan tesisleri
besleyen sebekeye bagh kuruluslari icermektedir.
C2 kategorisi sdriictiler: nominal gerilimi 1000 V altinda olan ve
birincil cevrede kullanildiginda sadece bir profesyonel tarafindan
kurulmasi ve devreye alinmasi gereken suricller.

Not: Profesyonel terimi, EMC yonleri de dahil olmak tzere glg
surlcl sistemlerini kurmak ve/veya devreye almak i¢in gereken
becerilere sahip bir kisi veya kurulug anlamina gelmektedir.

C2 kategorisi, 6nceki sinif birincil cevre kisith dagitimiyla ayni
EMC emisyon sinirlarini icermektedir. EMC standardi IEC/

EN 61800-3, artik strtcinin dagitimini kisittamamaktadir
ancak kullanimi, kurulumu ve devreye alinmasi
tanimlanmaktadir.

C3 kategorisi sdrdicii: nominal gerilimi 1000 V altinda olan,
sadece ikincil cevrede kullanim amaciyla tasarlanmis olan
suruculer.

C3 kategorisi, 6nceki sinif ikincil gevre kisitsiz dagitimiyla ayni
EMC emisyon sinirlarini igermektedir.

IEC/EN 61800-3 (2004) ile uyumluluk

Surdcunin uyumluluk performansi, IEC/EN 61800-3, C2
kategorisinin gereksinimlerine uygundur (IEC/EN 61800-3
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tanimlari i¢in bkz. sayfa 413). IEC/EN 61800-3 emisyon
sinirlariyla uyumluluk asagida anlatilan kosullarla
saglanmaktadir.

Birincil gevre (C2 kategorisi siiriciiler)

1. Dahili EMC filtresi baghdir.

2. Motor ve kontrol kablolarinin, bu kilavuzda agiklanan
sekilde segilmesi.

3. Sdrdcu, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak
kurulmahdir.

4. Motor kablo uzunlugu, kullanilan kasa tipi ve anahtarlama
frekansina goére, bdlim Motor kablosu uzunlugu, 385.
sayfada belirtilen maksimum uzunlugu gegmez.

UYARI! Ev ortaminda bu Urin radyo parazitine neden olabilir,
bu durumda ek hafifletme 6lgtimleri gerekli olabilir.

ikincil gevre (C3 kategorisi siiriiciiler)

1. Dahili EMC filtresi baghdir.

2. Motor ve kontrol kablolarinin, bu kilavuzda acgiklanan
sekilde segilmesi.

3. Sdricd, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak
kurulmahdir.

4. Motor kablo uzunludu, kullanilan kasa tipi ve anahtarlama
frekansina gore, bolim Motor kablosu uzunlugu, 385.
sayfada belirtilen maksimum uzunlugu gegmez.

UYARI! C3 kategorisi bir striicli, yagama amaciyla kullanilan

tesisleri besleyen algak gerilim genel sebekesine bagli olarak

kullanim icin tasarlanmamistir. Strtictiniin bu tir sebekelerde
kullaniimasi radyo frekansi parazitine neden olacaktir.

Not: Sirtclyl dahili EMC filtresi IT (topraksiz) sistemlerine
takili halde monte etmek yasaktir. Aksi takdirde besleme
sebekesi EMC filtre kondansatorleri Gizerinden toprak
potansiyeline baglanir ve bu da tehlikeye veya suruclye zarar
gelmesine neden olabilir.

Not: Siriciyu, dahili EMC filtresi kdsede topraklamali TN
sistemine bagli halde monte etmek yasaktir, aksi takdirde
surlcu zarar gorebilir.
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Ekipman garantisi ve sorumlugu

Saglanan ekipman, Uretim tarihinden sonra otuz (30) ay
boyunca tasarim, malzeme ve isgilik hatalarina karsi Ureticinin
garantisi altindadir. Yerel ABB bayii veya distribttora,
yukaridakinden farkli bir garanti siresi verebilir ve tedarik
kontratinda belirtildigi Gzere, yerel sorumluluk kosullarina
basvurabilir.

Uretici asagidakilerden sorumiu degildir:

»  Sdrdclinin kurulum, devreye alma, onarim, degisim ya da ortam
kosullarinin tniteyle birlikte verilen dokiimantasyonda ve diger
uygun dokimantasyonda belirlenen gereklilikleri
karsilamamasindan kaynaklanan arizalara iligkin her tiirlG
maliyet.

* Yanlis kullanim, ihmal ya da kazaya maruz kalmis birimler.

» Saglanan materyalleri ya da alici tarafindan gerekli gorilen
tasarimlari ihtiva eden uniteler.

Uretici, tedarikgileri ya da taseronlari higbir durumda 6zel,
dolayli, arizi ya da dolayl zararlardan, kayiplardan ya da
cezalardan sorumlu olmayacaktir.

Bu, Uretici tarafindan ekipman hakkinda verilen tek ve miinhasir
garantidir ve dogrudan veya dolayli olarak belirtilen, ve
kanunlarin isleyisiyle veya belirtilen ticarete elverislilik ve belli bir
amaca uygunluk garantileri dahil olmak tzere bagka yollarla
ortaya cikan diger tim garantilerin yerine gecer ve onlari hari¢
tutar.

ABB suricunuze iligskin herhangi bir sorunuz varsa, lutfen yerel
dagitimciniz ya da ABB ofisiyle bagdlantiya geciniz. Teknik
veriler, bilgiler ve dzellikler basim tarihinde gegerlidirler. Uretici
Onceden bildirmeksizin degisiklik yapma hakkini sakli tutar.
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Bu Uriin agsagidaki US patentlerinin en az biri ile korunmaktadir:

4.920.306
5.589.754
5.952.613
6.195.274
6.313.599
6.448.735
6.774.758
6.940.253
6.972.976
6.999.329
D503.931

D512.026

Diger patentler alinmistir.

5.301.085
5.654.624
6.094.364
6.229.356
6.316.896
6.498.452
6.844.794
6.934.169
6.977.449
7.023.160
D510.319
D512.696

5.463.302
5.799.805
6.147.887
6.252.436
6.335.607
6.552.510
6.856.502
6.956.352
6.984.958
7.034.510
D510.320

5.521.483
5.940.286
6.175.256
6.265.724
6.370.049
6.597.148
6.859.374
6.958.923
6.985.371
7.036.223
D511.137

5.532.568
5.942.874
6.184.740
6.305.464
6.396.236
6.741.059
6.922.883
6.967.453
6.992.908
7.045.987
D511.150
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iletigim bilgileri

Arnavutluk (Tiran)

Tel: +3554 234 368
Tel: +3554 363 854
Faks: +355 4 363 854

Cezayir
Tel: +212 2224 6168
Faks: +212 2224 6171

Arjantin (Valentin Alsina)
Tel:  +54 (0)114 229 5707
Faks: +54 (0)114 229 5593

Avustralya (Victoria - Notting Hill)
Tel: +1800 222 435

Tel: +61 3 8544 0000

Faks: +61 3 8544 0004

Avusturya (Viyana)
Tel: +431601090
Faks: +43 1 60109 8312

Azerbaycan (Baku)
Tel:  +994 12 498 54 75
Faks: +994 12 493 73 56

Bahreyn (Manama)
Tel: +973 725377
Faks: +973 725 332

Banglades (Dakka)
Tel: +88 02 8856468
Fax: +88 02 8850906

Belarus (Minsk)

Tel: +375228 12 40
Tel: +375228 1242
Faks +375228 1243

Belgika (Zaventem)
Tel: +3227186313
Faks: +32 2 718 6664

Bolivya (La Paz)
Tel:  +591 2278 8181
Faks: +591 2 278 8184

Bosna Hersek (Tuzla)
Tel:  +387 35246 020
Faks: +387 35 255 098

Brazil (Osasco)

Tel: 0800 014 9111
Tel: +55 11 3688 9282
Faks: +55 11 3688 9421

Bulgaristan (Sofya)
Tel: +359 2 981 4533
Faks: +359 2 980 0846

Kanada (Montreal)
Tel: +1514 2153006
Faka: +1 514 332 0609

Sili (Santiago)
Tel:  +56 24714391
Faka: +56 2 471 4399

Cin (Pekin)
Tel:  +86 105821 7788
Faka: +86 10 5821 7618

Kolombiya (Bogota)
Tel: +57 1417 8000
Faka: +57 1 413 4086

Costa Rica (San Jose)
Tel: +506 288 5484
Faka: +506 288 5482

Hirvatistan (Zagreb
Tel:  +385 1 600 8550
Faka: +385 1 619 5111

Cek Cumbhuriyeti (Prag)
Tel:  +420 234 322 327
Faka: +420 234 322 310

Danimarka (Skovlunde)
Tel: +4544 504 345
Faks: +45 44 504 365

Dominik Cumhuriyeti (Santo Domingo)
Tel:  +809 561 9010
Faks: +809 562 9011

Ekvador (Quito)
Tel: +593 2 2500 645
Faks: +593 2 2500 650

Misir (Kahire)
Tel: +202 6251630
Faks: +202 6251638

El Salvador (San Salvador)
Tel:  +503 2264 5471
Faks: +503 2264 2497

Estonya (Tallinn)
Tel: +372 6801 800
Faks: +372 6801 810

Etiyopya (Addis Abeba)
Tel:  +251 1 669506
Tel: +251 1669507
Faks: +251 1 669511
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Finlandiya (Helsinki)
Tel: +358 10 22 11
Tel:  +358 10 222 1999
Fax: +358 10222 2913

Fransa (Montluel)
Tel: +33 (0)4 37 40 40 00
Faks: +33 (0)4 37 40 40 72

Almanya (Ladenburg)

Tel: +01805 222 580

Tel: +49 (0)6203 717 717
Faks: +49 (0)6203 717 600

Yunanistan (Atina)
Tel:  +30210 289 1 651
Faks: +30 210 289 1 600

Guatemala (Guatemala)
Tel: +502 363 3814
Faks: +502 363 3624

Macaristan (Budapeste)
Tel: +36 14432224
Faks: +36 1 443 2144

Hindistan (Bangalore)
Tel: +91 80 837 0416
Faks: +91 80 839 9173

Endonezya (Jakarta)

Tel:  +62 21 590 9955
Faks: +62 21 590 0115
Faks: +62 21 590 0116

iran (Tahran
Tel: +98 21 2222 5120
Faks: +98 21 2222 5157

Irlanda (Dublin)
Tel:  +353 1405 7300
Faks: +353 1 405 7312

Israil (Hayfa)
Tel: +972 4 850 2111
Faks: +972 4 850 2112

italya (Milan)
Tel: +39 02 2414 3085
Faks: +39 02 2414 3979

Fildisi Sahilleri (Abidjan)
Tel: +225 21 35 42 65
Faks: +225 21 35 04 14

Japonya (Tokyo)
Tel: +81(0)3 5784 6010
Faks: +81(0)3 5784 6275

Urdiin (Amman)
Tel: +962 6 562 0181
Faks: +962 6 562 1369

ACH550 Kullanim Kilavuzu

Kazakistan (Alma Ata)
Tel: +7 3272583838
Faks: +7 3272 583839

Kenya (Nairobi)
Tel:  +254 20 828811/13 to 20
Faks: +254 20 828812/21

Kuveyt (Kuveyt)
Tel:  +965 2428626 dahili 124
Faks: +965 2403139

Letonya (Riga)
Tel: +3717 063 600
Faks: +371 7 063 601

Litvanya (Vilnius)
Tel: +3705 273 8300
Faks: +370 5 273 8333

Luksemburg (Leudelange)
Tel: +352493 116
Faks: +352 492 859

Makedonya (Uskiip)
Tel: +3892 118010
Faks: +389 2 118 774

Malezya (Kuala Lumpur)
Tel: +603 5628 4888
Faks: +603 5635 8200

Mauritius (Casablanca)
Tel:  +230 208 7644
Tel:  +230 211 8624
Faks: +230 211 4077

Meksika (Mexico City)
Tel: +52 (55) 5328 1400 dahili 3008
Faks: +52 (55) 5328 7467

Fas
Tel: +212 2224 6168
Faks: +212 2224 6171

Hollanda (Rotterdam)
Tel: +31(0)10 407 8886
Faks: +31 (0)10 407 8433

Yeni Zelanda (Auckland)
Tel: +64 9356 2170
Faks: +64 9 357 0019

Nijerya (lkeja, Lagos)
Tel:  +234 14937 347
Faks: +234 1 4937 329

Norveg (Oslo)
Tel:  +47 03500
Faks: +47 22 872 541
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Umman (Maskat)
Tel:  +968 2456 7410
Faks: +968 2456 7406

Pakistan (Lahor)
Tel: +92 426315 882-85
Faks: +92 42 6368 565

Panama (Panama)

Tel:  +507 209 5400
Tel: +507 209 5408
Faks: +507 209 5401

Peru (Lima)
Tel: +51 1561 0404
Faks: +51 1 561 3040

Filipinler (Metro Manila)
Tel: +6328217777
Faks: +63 2 823 0309
Faks: +63 2 824 4637

Polonya (Lodz)
Tel: +48 42 299 3000
Faks: +48 42 299 3340

Portekiz (Oeiras)

Tel:  +351 21 425 6000
Faks: +351 21 425 6390
Faks: +351 21 425 6354

Katar (Doha)
Tel: +974 444 1789
Faks: +974 444 6189

Romanya (Bukres)
Tel: +4021 3104377
Faks: +40 21 310 4383

Rusya (Moskova)

Tel:  +7 495 960 22 00
Faks: +7 495 913 96 96
Faks: +7 495 913 96 95

Suudi Arabistan (El Hobar)
Tel:  +966 (0)3 882 9394 dahili 240, 254,
247

Faks: +966 (0)3 882 4603

Senegal (Dakar)

Tel: +221 8321242

Tel:  +221 832 3466

Faks: +221 832 2057, 832 1239

Sirbistan ve Karadag (Belgrad)
Tel:  +381 11 3094 320
Tel:  +381 11 3094 300
Faka: +381 11 3094 343

Singapur (Singapur)
Tel: +656776 5711
Faks: +65 6778 0222

Slovakya (Banska Bystrica)
Tel: +42148 410 2324
Faks: +421 48 410 2325

Slovenya (Ljubljana)
Tel: +386 12445 440
Faks: +386 1 2445 490

Gliney Afrika (Johannesburg)
Tel: +27 11 617 2000
Faks: +27 11 908 2061

Giliney Kore (Seul)
Tel: +82 2528 2794
Faks: +82 2 528 2338

Ispanya (Barselona
Tel: +34 (9)3 728 8700
Faks: +34 (9)3 728 8743

Sri Lanka (Colombo)
Tel: +94 11 2399304/6
Faks: +94 11 2399303

Isvec (Vasteras)
Tel:  +46 (0)21 32 90 00
Faks: +46 (0)21 14 86 71

Isvigre (Zirih)
Tel:  +41 (0)58 586 0000
Faks: +41 (0)58 586 0603

Suriye Arap Cumhuriyeti
Tel: +9626 5620181 dahili 502
Faks: +9626 5621369

Tayvan (Taipei)

Tel: +886 2 2577 6090
Faks: +886 2 2577 9467
Faks: +886 2 2577 9434

Tanzanya (Dariuissalem)
Tel: +255 51 2136750
Tel: +25551 2136751, 2136752
Faks: +255 51 2136749

Tayland (Bangkok)
Tel:  +66 (0)2665 1000
Faks: +66 (0)2665 1042

Tunus (Tunus)
Tel: +216 71 860 366
Faks: +216 71 860 255

Tirkiye (istanbul)
Tel:  +90 216 528 2200
Faks +90 216 365 2944

Uganda (Nakasero, Kampala)
Tel:  +256 41 348 800
Faks: +256 41 348 799
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Ukrayna (Kiev)
Tel:  +380 44 495 22 11
Faks: +380 44 495 22 10

Birlesik Arap Emirlikleri (Dubai)
Tel: +971 4 3147500

Tel: +971 4 3401777

Faks: +971 4 3401771, 3401539

ingiltere (Daresbury, Warrington)
Tel: +44 1925741 111
Faks: +44 1925 741 693

Uruguay (Montevideo)
Tel:  +598 2 707 7300
Tel: +598 2 707 7466

ACH550 Kullanim Kilavuzu

ABD (New Berlin)

Tel: +1800 752 0696
Tel: +1262 785 3200
Faks: +1 262 785 0397

Venezuela (Caracas)
Tel: +58 212 203 1949
Faks: +58 212 237 6270

Vietnam (Hochiminh)
Tel: +84 88237 972
Faks: +84 8 8237 970

Zimbabve (Harare)
Tel: +263 4 369 070
Faks: +263 4 369 084
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Dizin
A
hizlanma
/hiz kesme, parametregrubu . . . .................. 222
yardimcl. stop (PFA), parametre .................. 310
kompanzasyon, parametre. .. ......... ... .. ... .. 228
rampa segimi, parametre .. ......... ... ... ... ... 222
rampa sekli, parametre. . . ........ ... oL 223
rampa suresi (PFA), parametre ................... 310
rampa sifir se¢imi, parametre. . .. ................. 224
slre, parametre . ....... ... ... ... . . ... 222
etkinlestir (harici PID), parametre . . ................... 280
gercek giris (PID), parametreler .. .................... 274
gercek maks. (PID), parametreler. . ................... 275
gercek min. (PID), parametreler . ..................... 275
gercek sinyaller, parametre grubu. . ... ........ ... ... .. 175
ai kaybi
alarmkodlari. . ... . 360
hatakodlari. ........ .. ... .. . . . . 351
hava akigi
208...240 volt strdicller .. ........... .. ... ..... 393
380...480 volt sUrtctler . .......... ... ........... 392
alarm
kodlar . ... ... 359
dizeltme. . ... ... ... . . . 359
gosterge . ... 349
word'ler, veri parametreleri....................... 178
ortamkosullari. . . ... ... 409
analog I/O0
baglantilar. . . ........ .. ... 388
SpPeK .. 388
analog giris
baglantilar. . . ........ .. ... 388
veriparametresi . ......... ... ... 171
hata limiti, parametreler .. ....................... 242
filtre, parametreler .. ........... ... ... ... ..... 195
minimumdan az oto reset, parametre. . ............. 244
minimumdan az, hata parametresi................. 236
kayip; alarm kodlari . .............. ... . ... L. 360
kayip, hatakodlar ................. ... ... ... ... 351
maksimum, parametreler . .. ..................... 195
minimum, parametreler. . .. ... . ... ... ... 195
parametregrubu. .......... .. ... L 195
ref. dizeltme formuld . .......... . ... ... .. .. ... 188
analog cikis
baglantilari .. ....... .. ... 388
icerik maks., parametreler . .................. 141, 203
Dizin 421
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icerik min., parametreler. .. .................. 141, 203
akim maks., parametreler. . ............... ... 141, 203
akim min., parametreler . . ................... 141, 203
veri igerigi., parametreler .. .................. 141, 202
veriparametresi . . ... ... 172
filtre, parametreler .. ........... ... ... .. ..., 142, 203
parametregrubu. . ....... ... L 202
uygulama (makro). . .. ... . 85
yukseltme pompasl. . . ... 98
yogunlasma . ....... ... ... 96
sogutmakulesifani. . ......... ... ... . oL 94
IkilisetdegeriPID. . ........ ... . ... . ... ... 108
sabit hizlarla ikili setdegeriPID . .................. 110
e-baypas. . ... 112
kayannokta ........ ... . 106
manuel kontrol .. ... ... ... . 114
HVAC fabrikasyondeg@eri......................... 88
dahilizamanlayici. . ........... .. L 102
sabit hizlarla dahili zamanlayici . .................. 104
enerji verilmig tavan vantilatort .. ......... ... .. ... 104
pompadegistirme. . ... ... . . L 100
geridonldsfani ............. ... ... . . 92
beslemefani........... ... ... .. .. ... . 90
uygulama blogu ¢ikisi, veri parametresi . ............... 171
uygulama makrosu, parametre . . . ......... ... ... 167
uygulamamakrolart. . .. ... ... 85
OK 66
asistsn
bkz. devreye alma asistani............... ... ... .. 70

otomatik kontrol
bkz. AUTO modu

AUTO mMOdU . ..o 66, 67

otomatik degistirme
alarmkodu . ... ... 362
aralik, parametre ........ .. ... ... . . ... . .. 297
seviye,parametre. . ......... .. .. 298
genelbilgiler. . ..... .. .. . 298
baglatmasirasisayacl .......................... 300
zamanlamali, parametre. .. ......... ... ... ... 311

otomatik reset

bkz. reset, otomatik
otomatik reset,alarmkodu . ... ....... ... ... ... ... ... 362
yardimci motor

bkz. motor, yardimci

yedekleme. . . . . .. ... 74
batarya
degistirme. . ... .. ... 370
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degistirme arali@r . ........ ... .. ... .. L. 364
dara hizi (RS-232), parametre ....................... 284
BMS, Bina Yonetim Sistemi .............. .. ... .. ..... 85
yukseltme . ... ... 126

segim, parametre . ........ ... ... 261

slre, parametre ........ ... ... ... .. . ... 262
yukseltme pompasi uygulama makrosu . .. .............. 98
kirilma noktasi frekansi, hata parametresi .............. 239
arabellek uzama siresi (sayim), parametre ... .......... 285
barasonlandirma .............. ... . 391
C
kabloterminalleri. .. ........ ... ... ... . . ... .. 383
kablo, kontrol paneli (operator tus takimi). . .............. 35
kablolar

kontrol. . ... ... . ... 33, 49, 53

giris beslemesi (sebeke). . . ............ 46, 50, 378, 381

Motor . ... ... . 29, 46, 50, 385
kablo baglanti talimatlar. . . ........... ... ... ... ... 29
kondansatdrler

bakimaraliklari. . ........... ... 364

yenileme . . ... ... 369

dedistirme. .. ... .. . L 369
kategori

G2 413

Gl 413
CB

bkz. kontrol karti
CEisareti. . ... 411
degismis parametrelermodu. . .. ............... ... 73
Saal. .. ... 80
saatayarmodu. ........... .. ... .. 80
haberlesme

konfigurasyon dosyasi CPI bellenim revizyonu, parametre 135,

282

konfiglirasyon dosyasi kimlik revizyonu, parametre 135, 282

konfiglirasyon dosyasi revizyonu, parametre. . . . . 135, 282

hatakodlari. ... ..... .. ... ... ... ... 162

hata fonksiyonu, parametre .................. 144, 242

hata suresi, parametre . .. ................... 144, 242

fieldbus CPI bellenim revizyonu, parametre. . . . .. 136, 283

fieldbus moduli uyg. program rev., parametre. . .. 136, 283

fieldbus parametreleri yenileme, parametre.. . . . .. 135, 282

fieldbus parametreleri. . .................. ... 135, 282

fieldbus durumu, parametre . ................. 136, 283

fieldbus tipi, parametre . . .. ... ... . L . 135, 282

profil .. ... . 148, 160

protokol seg¢imi, parametre. .. ................ 134, 312

Dizin
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role ¢ikis word, veri parametresi. . . ................ 173
degerler, veri parametresi. . .......... . ... ... 173
uyumluluk
manuel
kontrol paneliyle (operatér tus takimi) .. .......... 61
surct bellenimi. . ........ ... ... ... ... .... 7
MOtOr . . . e 21
yogunlasma uygulamasimakro ....................... 96
konfiglirasyon dosyasi
CPI bellenim revizyonu, parametre ............ 135, 282
hatakodu .......... ... ... .. ... . . 353
kimlik revizyonu, parametre . . ................ 135, 282
revizyon, parametre . . ........ ... ... .. ... 135, 282
baglantilar
haberlesme. .. ...... ... .. ... ... 391
kontrol. . . ... . . 387
analog I/O. . . .. .. 388
dijital girigler . . . ... ... . 388
rolecikislar .. ... . 388
giris (sebeke) beslemesi. . ......... .. ... . L. 383
MOtOr . . . 384

sabit devir
bkz. hiz, sabit

iletisimbilgileri. . . ........... ... ... . . 417
kontrol
baglantilari .. ... .. .. 387
konum. . ... 66, 67
konum, veri parametresi......................... 171
kontrol karti
asiriisinma, hatakodu. . ........................ 354
asiri iIsinma, hata parametresi . ................... 242
sicaklik, veriparametresi . ....................... 174
kontrol paneli (operatér tug takimi) . . ... ... ... L. 61
haberlesme hatasi, hata parametresi............... 236
boyutlar. .. ... . 396
ekran ondalik noktasi (format), parametreler . . .. ... .. 251
ekran maks., parametreler . . ..................... 252
ekran min., parametreler ........................ 251
ekran proses degiskenleri, parametre grubu . ... ... .. 249
ekran segimi, parametreler ...................... 249
ekran birimleri, parametreler ..................... 251
modlar. . . ... ... 65
MoNtaj. . .. ... 396
parametre kilidi, parametre. ... ................... 205
sifre, parametre . ... ... ... L. 206
referans kontroll, parametre .. ................... 184
sinyal maks., parametreler. . ..................... 250
sinyal min., parametreler .. .......... .. .......... 250

kontrol word, seri haberlesme
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bittanimi. ... ... ... . 149
sogutma . ... .. e 391
fan bakim tetigi, parametre. .. ......... ... ... ... 235
fan galisma slresi (sayag), parametre . . ............ 235
fan calisma suresi tetigi, parametre . . . . ............ 235
sogutma kulesi fani uygulama makrosu . .. .............. 94
kosede topraklamah TN sistemi . ....................... 9
dizeltme kaynagi (PID), parametre ................... 281
sayag
sogutma fani ¢galisma suresi, parametre ............ 235
suricl gug tuketimi, parametre .. ......... ... .. ... 235
surlcu galisma suresi, parametre ................. 235
motor devri, parametre . . ... ... ... ... 235
CRC hatalari (sayim), parametre .. ................... 285
kritik hizlar (kaginma)
yuksek, parametreler . ................ ... ... ..., 230
dislUk, parametreler . . .......... ... .. ... ..... 230
parametre grubu. . ....... ... 230
segim, parametre . ........ ... ... 230
C-Tickisareti. . ... 412
akim
hata, tarihge parametresi . .. ......... ... ... .. ... 179
veriparametresi .. ........ .. ... 170
maks. limit, parametre ................. ... . ... 215
Olgim, hatakodu ................. ... ... ....... 353
D
DC
fren slresi, parametre .......................... 220
bara gerilimi, veri parametresi . ................... 170
akim kesme segimi, parametre. . .................. 220
akimref.,, parametre. . ............ ... ... ..... 220
miknatislama siresi, parametre .. . . ................ 220
agiri gerilim, hatakodu. . ............. ... ... ... 350
dusuk gerilim, hatakodu. . ....................... 350
yavaslama
yrd. start (PFA), parametre. .. ........... .. ... .... 310
acil durum sdresi, parametre . .................... 223
parametregrubu. . ....... ... . 222
rampa secimi, parametre . .. ... .. ... ... ... ... 222
rampa sekli, parametre. . . ...... ... L 223
rampa suresi (PFA), parametre ................... 310
rampa sifir se¢imi, parametre. . .. ............ .. ... 224
slre, parametre ......... .. ... ... .. 222
fabrikaayarlar ........ ... ... . . .. 65
korumasinifi(IPkodu) . ........ .. .. ... ... ... .. ... 22
degerkaybi..... ... . . 377
trev suresi (PID), parametre . .............. .. .. ..... 269
tirev slresi, parametre. . .. ............... ... ... ... 227
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cihazin asiri Isinmasi

alarmkodu ... ... .. 361
hatakodu .......... . ... ... . . .. 350
diagnostik .. ......... . ... . . . 347
ekranlar. .. ... ... . 348
dijital giris
hata, tarihge parametreleri .. ..................... 179
baglantilar. . . . ... . . 388
spesifikasyonlar . ........... ... ... . . . . 389
durum, veriparametresi . . ............. ... .. .. ... 171
boyutsal gizimler . . . ........... ... ... ... 393
kasatipiR1 (IP21 /UL Tip1)............ ... 403
kasa tipiR1 (IP54 /UL Tip12) . ................... 397
kasatipiR2 (IP21 /UL Tip1)............oo. ... 404
kasatipiR2 (IP54 /UL Tip12) . .......... ... ..... 398
kasatipiR3 (IP21 /UL Tip1)............ ... ... 405
kasa tipiR3 (IP54 /UL Tip12) . ................... 399
kasatipiR4 (IP21/ULTip1) ... 406
kasa tipiR4 (IP54 /UL Tip12) . ................... 400
kasatipiR5 (IP21 /UL Tip1)............oo.... 407
kasatipiR5 (IP54 /UL Tip12) .. ......... ... . ..., 401
kasa tipiR6 (IP21 /UL Tip1)..................... 408
kasa tipiR6 (IP54 /UL Tip12) . .......... ... ..... 402
boyutlar. . ... . ... 393
kontrol paneli (operatér tug takimi). .. ............ .. 396
moNtaj. . ... 394
yon
kontrol, parametre ......................... 137, 183
kilit, alarm kodu. . . . ... ... .. 360
ekran
alarmlar, parametre . .............. ... ... ... . ... 211
ayrica bkz. panel ekrani
parametrelerin karsidan yuklenmesi. .. ................. 74
surdcu
kimlik, hatakodu. . ......... .. ... .. ... .. ... . ..., 353
bakim tetigi, parametre. . .. ... ... ... L. 235
aclik kalma suresi, veri parametreleri . .............. 173
isletim . ... 67
parametre yedekleme modu. .. .......... ... .. ... 74
gug tiketimi (sayag), parametre .. .. ................ 235
gugc tuketimi tetigi, parametre . . . ........... ... ..., 235
degerler, parametre . ...... ... ... ..o 248
calisma suresi (sayag), parametre . . . . ............. 235
calisma suresi tetigi, parametre . . .. ............... 235
durumbilgileri......... ... . 66
sicaklik, veriparametresi . ....................... 170
ikili set degeri PID uygulama makrosu . ................ 108
sabit hizlar uyg. makrosuyla ikili set degeriPID . ......... 110

426

Dizin



ACH550 Kullanim Kilavuzu

E
topraklama hatasi
hatakodu ........ ... ... ... . . 352
parametre . .. ... ... 242
e-baypas uygulamamakrosu . ............... ... ... 112
EFB (dahilifieldbus) . ........... ... .. ... .. ... ... ... 130
baud degeri, parametre . ............... .. .. ... .. 286
konfigurasyon dosyasi, hatakodu ................. 353
kontrol profili, parametre. . . ...................... 286
CRC hatalari (sayim), parametre . .. ............... 287
hatakodlari. .......... ... ... ... . ... 354
OK mesajlari (sayim), parametre . .. . .............. 286
parametreler. .......... ... ... ... . . . . ... 287, 288
eslik, parametre .. ........ ... ... ... 286
protokol kimligi, parametre . . . ... ....... ... ... ..., 286
protokol, parametregrubu .. ........ ... ... 286
istasyon kimligi, parametre. .. ... ....... ... .. .. ... 286
durum,parametre. ... ... ... ... ... ... ... 287
UART hatalari (sayim), parametre . . ............... 287
VM . 391
ELV (asindusuk gerilim). . . ... ... L 49, 54
dahili field bus
bkz. EFB
EMC
gereklilikler . . . ... ... . . 26
filtre. ... .. 9, 44, 45
motor kablosu uzunlugu limitleri. . ................. 385
urtin standardi (IEC/EN 61800-3) uyumlulugu . . ... ... 413
acil durum
yavaslama siresi, parametre . . ................... 223
stop segimi, parametre .. .. .......... ... ..., 221
stop,alarmkodu. . ... ... ... ... 363
muhafaza (IPkodu). . ....... ... .. 22
GV . o it 22
hata degeri degistirme (PID), parametre. ... ............ 270
EXT FBA, soketli fieldbus adaptorii ................... 130
harici
haberlesme modull, parametre grubu . . .. ... .. .. ... 282
komut segimi, parametreler ... ............... 137, 181
kontrol se¢imi, parametre .. . .. ................ 137, 185
hata
otomatik reset, parametre .................... 244
hatakodlar ........ ... ... ... ... . . . ... 352
parametreler. .. ... .. ... ... 237
referans, veri parametresi. .. ..................... 170
F
Fan
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dahili muhafaza, degistiriimesi . .. ................. 368
ana, degistirilmesi. . .. ... ... . L. 365
degistirme arahklar .. ... ... ... ... .. L L. 364
hata
kodlari. . ... 350
dizeltme. .. ... ... . . . 349
akim, tarihge parametresi........................ 179
dijital giris durumu, tarihge parametresi . ............ 179
frekans, tarihnce parametresi...................... 179
fonksiyonlar, parametregrubu . .. ............ ... .. 236
tarihge. . . . ... 359
tarihgce, parametregrubu . .. ... .. L 179
gosterge . . ... 348
son, gegmis parametresi . ..................... .. 179
hatakayitmodu ........ ... ... ... ... .. ... ... 84
onceki, gegcmis parametresi . ..................... 179
reset segimi, parametre . .................... 143, 206
resetleme . ... .. 358
hiz, tarihge parametresi . ........................ 179
durum, tarihge parametresi. . ..................... 179
zaman, tarihge parametresi . ..................... 179
moment, tarihge parametresi .. ................... 179
gerilim, tarihge parametresi . ..................... 179
word'ler, veri parametreleri....................... 177
FBA, fieldbus adaptoérii . . ................. ... ... .... 130
geri besleme
¢ogaltici (PID), parametre ....................... 273
secim (PID), parametre . ......... ... ... ... . ... 273
fieldbus
komut word'leri, veri parametreleri . . ............... 175
kontrolaraylzl. .. ......... .. ... . . ... 146
CPI bellenim revizyonu, parametre ............ 136, 283
hatakodlari. ....... ... ... ... . . . . . 162

modul uygulama programi revizyonu, parametre . . 136, 283
fieldbus parametrelerinin yenilenmesi, parametre . 135, 282

parametreler........... ... ... ... .. .. ... 135, 282
profil .. ... . . 148, 160
durum word'leri, veri parametreleri................. 176
durum, parametre. ... ............... ... .... 136, 283
tip,parametre . . . ... ... ... 135, 282
bellenim testi tarihi, parametre .. ........... ... ... ... 248
bellenim versiyonu, parametre . ...................... 248
birincigevre. .. ... .. ... 413
ilk start, alarm kodu. . . ... ... 363
kayan nokta uygulama makrosu...................... 106
aki frenleme, parametre . ........ ... ... ... 232
aki optimizasyonu, parametre. . ... ........ ... ... .. 232
glg¢ hatasi,hatakodu . ............................. 353
kasa hatalari (sayim), parametre ..................... 285
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kasatipi.........c 17
frekans
hata, tarihge parametresi . . ...................... 179
maks. limit, parametre . ......................... 216
min. limit, parametre. . . .............. .. L. 216
anahtarlama, parametre .. . .. ............ .. ... ..., 233
sigortalar
giris (sebeke) beslemesi. . .......... ... ... L 378
208...240 volt strdicller . .. ........ ... ..... 380
380...480 volt sUrtcdler . . .................... 379
G
kazang (PID), parametre. . ........ ... ... . . .. 267
H

manuel kontrol
bkz. HAND modu

manuel kontrol uygulama makrosu. . . ................. 114
HAND modu . ........ ... i 66, 67
donanmagiklamalari . .............. ... ... ... 388
sogutma blogu

bakim . . ... 365

bakimaraligi......... .. ... ... . 364
baslik. ... ... 11
HVAC fabrikasyon degeri uygulama makrosu ............ 88
|
MOayarmodu . .. ... ... i 83
id run

alarmkodu .. ... 362

hata,hatakodu........... ... .. ... .. ... ...... 351
tanimlama

SUMUCU. . o 14

MOtOr . . . 19
uyumsuz sw, hatakodu. .. ..... ... ... ... L. 354
bilgiler, parametre grubu. . . . ... .o oL 248
girigs fazi kaybi, alarmkodu . . . .. ... .o L 363
Kurulum . . 39

kontrol listesi. . ......... ... . . 55

hazirhk . ... . . 13

kontrollistesi . ........ ... . ... .. . . ... 37

ayrica bkz. montaj
entegral suresi (PID), parametre. .. ................... 268
entegral suresi, parametre . ......................... 226
interlock fonksiyonu. . . ... 289
interlock, parametre . ............. ... ... ... ... ... 301
dahili set degeri (PID), parametre. . ................... 272
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dahili zamanlayici uygulama makrosu . ................ 102
sabit hizlar uygulama makrosuyla dahili zamanlayici. . . . .. 104
IO haberlesmesi, alarmkodu ... .................. ... 360
IPkodu .. ... ... 22
IR kompanzasyon
frekans, parametre . . . ... .. ... L 233
parametreler. .. ... .. ... ... . ... 233
gerilim, parametre. . . ... ... ... 233
ITsistemi. . ... . 9
K
tus takimi
referans se¢imi, parametre. ... ........... ... ... .. 184
ayrica bkz. kontrol paneli
kWh sayaci, veriparametresi . . ...................... 171
L
etiketler . . ... . .. 14
dil, parametre . ...... ... .. .. 167
LED . .. 61, 348
yesil . 349
Kirmizi. .. 348, 358
surGcinin kaldirilmasi .. .......... ... .. ... 12
limitler, parametregrubu. . . ... ... .. Lo L. 215
yukleme paketi versiyonu, parametre . . ... .......... ... 248

lokal kontrol
bkz. HAND modu

lokal kontrol (HAND modu) kilidi, parametre. .. .......... 208

dusuk frekans (PFA), parametreler. ................... 292

M

MAKIO . . oo 85
yukseltme pompasl. .. ... 98
yogunlasma . ... 96
sogutma kulesifani. . ........ .. ... o oL 94
ikilisetdegeriPID......... ... ... ... .. i, 108
sabit hizlarla ikilisetdegeriPID . . ................. 110
e-baypas. .. ... 112
kayannokta ......... ... ... ... ... 106
manuel kontrol .. ..... ... ... .. . 114
HVAC fabrikasyonde@eri......................... 88
dahilizamanlayici. . ........... ... ... ... ... ..., 102
sabit hizlarla dahilizamanlayici . . ................. 104
enerji verilmis tavan vantilatérd . .................. 104
pompadegistirme. ....... ... .. .. . . 100
geridonisfani ....... ... ... . 92
beslemefani....... .. .. .. . . 90

bakim ... ... 347
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batarya .. ... ... . 370
kondansatérler . .. ... ... ... . . ... ... .. 369
sogutmablogu ........ ... . 365
dahili sogutma faninin degistirilmesi. . . ............. 368
araliklar. . . ... 364
anafan.......... .. 365
tetikler, parametregrubu . . ... ... Lo oL 235
manuel uyumluluk
kontrol paneliyle (operator tug takimi) ............... 61
surbcU bellenimi ... ... .. . 7
Kilavuzlar. . .. ... 2
malzemeler . ....... ... . ... 410
maksimum
frekans, parametre . . . ........ .. ... . ... 216
moment limiti, parametreler ... ................... 218
moment segimi, parametre. . .. .. ... ... ... ..., 217
minimum
frekans, parametre . . . ....... ... ... . ... 216
moment limiti, parametreler .. .................... 218
moment segimi, parametre. . . ....... ... ... 217
MOd . . . e 65
degigtirilen parametreler. . . ........ .. ... . L. 73
saatayarlama......... .. ... .. 80
surlcl parametre yedekleme . .. ................... 74
hatakayit ......... ... .. ... 84
OQayarlari . ... .. 83
parametreler. . ......... ... ... 68
standartekran. . ...... ... .. .. 66
devreyealmaasistani. ... .......... ... .. ... .. ... 70
motor
yrd. start gecikmesi (PFA), parametre . ... .......... 293
yrd. stop gecikmesi (PFA), parametre .. ............ 293
uyumluluK . .o 21
kontrol modu, parametre .................. .. .. .. 167
idrun, parametre . ............ . . ... 169
tanimlama. . . ... .. 19
yukleme egrisi kesme noktasi frekansi. . ............ 239
yukleme egrisi maks., hata parametresi............. 238
yukleme egrisi sifirhizylka. . .................... 238
bakim tetigi, parametre. . ... ... ... oo L 235
nominal akim, parametre ... ..................... 168
nominal frekans, parametre . . .................... 168
nominal glg, parametre .. ....................... 168
nominal hiz, parametre. ... ...................... 168
nominal gerilim, parametre. ... .. ... ... ... . ... 168
yardimcilarin sayisi, parametre . .................. 294
asirtisinma, alarmkodu. . ............ ... L. 361
asirtisinma, hatakodu. ......................... 351
faz,hatakodu........... ... .. ... ... . ... 354
devir (sayag), parametre. .. ............ . ... 235
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devir sayacl, veri parametresi. . .. ................. 173
devir sayacl, parametre . ............... ... ... ... 235
sikisma,alarmkodu ... ............ ... ... .. ... 361
sikisma,hatakodu................ ... ... ... . ... 352
sicaklk alarm limiti, parametre. . .................. 257
sicaklk hata limiti, parametre. . ................... 257
sicaklik élgimu, parametre grubu .. ............... 254
sicaklik sensoru se¢imi, parametre .. .............. 257
sicaklik sensord tipi, parametre . .................. 256
sicaklik, veriparametresi .. ...................... 174
termal koruma, hata parametresi . ... .............. 237
termal slre, hata parametresi..................... 238
motor kontroll
IR kompanzasyonu, parametreler . ................ 233
parametregrubu. . ... .. ... 232
motorlar
(PFA) parametresi .. ......... ... ... .. . . ... 311
kontrol paneli montaji (operator tus takimi). . ............ 396
sablon. ....... ... .. 396
sarGcimontajl. . ......... . 39
boyutlar. . .. ... . 394
P21 43
P54 42
konum, hazirhk. . ........ ... . . 39
vidalar. . .. ... 395
uygunkonum ... 23
sablon. ........ ... . 11, 39
EXTFBAMontajl .......... ., 132
MWh
sayag, veriparametresi . ............... .. .. ..., 173
surlict gug tiketimi (sayag), parametre . . ........... 235
surdcu glg tuketimi tetigi, parametre . . ............. 235
N
gurulth azaltma, parametre . . ............ . ... ... 234
NPN. . 390
(0]
kapali digmesi, alarmkodu . ........................ 362
ofset (PID), parametre. . .. .......... ... ... ... ... ... 280
OK mesajlari (sayim), parametre .. ................... 284
¢alisma verileri, parametre grubu . . . .. ... ... ... 170
surGcinin kullanimi .. .. ... 67
operatértustakimi ........... ... ... ... 61
bkz. kontrol paneli
OPEX
hat,hatakodu............ ... . ... .. ... ...... 352
glug,hatakodu ........ ... ... ... ... ... ... ... 352
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secenekler, parametregrubu . ... ... Lo oL 312
cikis frekansi, veri parametresi....................... 170
cikis gerilimi, veri parametresi. . . ........... . ... .. ... 170
cikis kablo baglantilari, hatakodu. .. .................. 354
asiri akim

alarmkodu . ... .. 359

otomatik reset, parametre. . . . ... ... ... L 243

hatakodu .......... ... .. . . . 350
gegersiz kilma

alarmkodu . ... .. 362

MOd. . . e 213

parametregrubu. ........... ... ... L 212

parametreseti............ ... ... ... .. ... ... 75, 167
asirthiz,hatakodu............ ... ... ............ 353
agiri gerilim

alarmkodu . ... 359

otomatik reset, parametre. . .. ............ . ... 244
P
paket . .. ... 11
panel

ekran degiskenleri, parametregrubu . .............. 249

ayrica bkz. kontrol paneli
panel kaybi

alarmkodu . ... ... 361
hatakodu ........ ... ... ... . 351
parametre
analog girig cetveli, hatakodu .................... 355
analog cikis cetveli, hatakodu . ................... 355
degisimkilidi............. ... ... ... . . ... ... ... 205
harici réle ¢ikisi, hatakodu. . .. ... ... ... ... .. .. 356
fieldbus kaybi, hatakodu ........................ 356
gruplar . ... 165
hzrpm, hatakodu.............................. 355
gegersizkilma, hatakodu. ....................... 357
PCU 1 (gug kontrol birimi), hatakodu. .. ............ 356
PCU 2 (gug¢ kontrol birimi), hatakodu. . ............. 356
PFA ve gegersiz kilma, hatakodu . ................ 356
PFAIO,hatakodu ............................. 357
PFAmodu, hatakodu........................... 356
PFAref.neg.,hatakodu......................... 355
degisiklikleri kaydet, parametre . .............. 143, 208
setler. . ... 74
parametreler
tamliste . ... ... 314
listevetanmlar ..... ... . ... ... ... ... ... ... 165
MOd. . e 68
eslik (RS-232), parametre. .. ........................ 284
eslik hatalari (sayim), parametre. . .................... 284
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patentler .. ... ... . 416
PE topraklama
topraklama hatasi, parametre. . . .................. 242
PELV (koruyucu ekstra disuk gerilim) . ................ 390
PFA
hizlanma zamani, parametre .. ................... 310
yrd. motor start gecikmesi, parametre . ............. 293
yrd. motor stop gecikmesi, parametre .............. 293
yrd. start sirasi, parametre . . . ... ... 311
kontrol, parametregrubu .. .......... ... oo L. 289
yavaglama zamani, parametre . . . ................. 310
etkinlestirme, parametre. . . .............. ... .. ... 309
interlock, alarmkodu . ......... ... o L. 362
dislk frekans, parametreler. .. ................... 292
motorlar, parametre . ........... ... .. ... ... 311
yrd. motorlarin sayisi, parametre . . .. .............. 294
referans adimi, parametreler .. ................... 290
baslatma gecikmesi, parametre . ... .......... .. ... 308
baslatma frekansi, parametreler. . . ................ 291
PID
%0 (gergek sinyal), parametre . . . ................. 270
%100 (gercek sinyal), parametre . . .. .............. 271
gercek giris secimi, parametreler . . .. .............. 274
gercek deger maksimum, parametreler ............. 275
gercek deger minimum, parametreler. . . ............ 275
ayarlamaprosedlri . . ............. ... .. .. 267
kontrolorler, genel bilgi . . . ................ ... ..., 264
dlzeltme kaynagi, parametre. . . .................. 281
ondalik nokta (gergek sinyal), parametre . . .. ... ... .. 270
turev filtresi , parametre . ... ..................... 269
tlrev slresi, parametre. .. ....................... 269
sapma, veriparametresi. . ....................... 173
hata geri besleme degisimi, parametre ............. 270
harici / trimleme, parametregrubu . . . . .......... ... 280
harici kaynagi etkinlestirme, parametre ... ... ....... 280
geri besleme ¢ogaltici, parametre ................. 273
geri besleme se¢imi, parametre . . ... .. ... ... ... 273
geri besleme, veri parametreleri. .. ................ 172
kazang, parametre .. ....... ... ... ... . . .. 267
entegral suresi, parametre .. ..................... 268
dahili set degeri, parametre . .......... ... .. ... 272
ofset,parametre . .. ....... ... ... . . . ... 280
cikig, veri parametreleri . .. ........ ... ... ... 172
parametre seti segimi, parametre. ... .............. 279
proses setleri, parametre gruplari. . ............ 267, 279
Olceklendirme (%0....%100), parametreler. .. ... ... .. 270
maksimum set de@eri, parametre. . ................ 272
minimum set degeri, parametre .. ................. 272
set degeri se¢imi, parametre ... .............. 144, 271
set degeri, veri parametreleri ... .................. 172
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uyku gecikmesi, parametre. . .. .......... .. ... ..., 278
uyku seviyesi, parametre .. ....... . ... L 277
uyku secimi, parametre . .............. ... .. ... 276
uyku,alarmkodu ......... ... ... . ... 362
timmodu, parametre .. . . ......... ... ... L. 281
trim Olgegi, parametre. . . ... ... .. L. 281
birimler (ger¢ek sinyal), parametre. . ............... 270
uyanma gecikmesi, parametre . .. .......... . ..., .. 278
uyanma sapmasl, parametre . . ......... ... .. ... 278
PNP. . 390
gue
veriparametresi ... ... ... 170
surucu tiketimi (sayag), parametre . ............... 235
surdcu MWh tuketimi tetigi, parametre. . ... ......... 235
enerji verilmis tavan vantilatéri uygulama makrosu . . . . . .. 104
Onceki hatalar, taringe parametreleri. . . ... ............. 179
proses PID setleri, parametre gruplar . ............ 267, 279
proses degiskenleri, veri parametreleri................. 173
profil ... .. . 148, 160
oransal kazang, parametre . .. ......... .. ... ... ... 225
koruma, sinift (IP kodu). . .. ...... ... ... 22
PT100 sicaklik sensoOrli. . . . ... ... i 256
PTC sicaklik sensori .. ... ... .. 256
pompa degistirme uygulama makrosu . ................ 100
R
rampa cifti (hizlanma/yavaglama), parametre. . .......... 222
degerler. . ... .. 371
IEC, 208...240 V surtculer . . . .......... ... ....... 374
IEC, 380...480 Vslrtcller....................... 372
NEMA, 208...240 V slrtcller. . . .................. 375
NEMA, 380...480 V slrucller. . .. ................. 373
gercekzamanhisaat .............. ... .. .. ... ... 80, 117
referans
analog giris duzeltmeleri. . ....................... 188
parametre degerleri icin dizeltmeler ... ............ 188
tus takimi kontrolQ, parametre .................... 184
maksimum, parametreler ... ..................... 189
minimum, parametreler. . .. ... ... ... L. 188
kaynak segimi, parametreler. ... .............. 137, 186
secim, parametregrubu . . ... ... L 184
referans adimi (PFA), parametreler . .................. 290
kondansatorlerin yenilenmesi . . . ... ... oL 369
regulatér baypas kontroll, parametre.. . .. .............. 307
réle gikisi
etkinlestirme kontrol parametreleri .. ........... 139, 197
baglantilar. . . ........ .. .. 388
kapatma gecikmesi, parametreler ................. 200

Dizin

435



ACH550 Kullanim Kilavuzu

acgma gecikmesi, parametreler . . .. ................ 200
parametregrubu. . ... ... ... 197
durum, veri parametreleri . . .............. ... ..... 172

uzaktan kumanda
bkz. AUTO modu

degistirme
batarya . ... ... ... . . 370
kondansatorler . ......... ... ... .. ... 369
dahili sogutma faninin degistirilmesi. . . ............. 368
araliklar. . . ... 364
anafan...... ... ... 365
yeniden baslatma, otomatik
minimumdan daha az analog girdi, parametre . . . .. ... 244
gecikme slresi, parametre . ..................... 243
harici hata, parametre. .. ........................ 244
denemelerin sayisi, parametre. . .................. 243
asirt akim, parametre . .. .......... ... .. ... ... 243
asiri gerilim, parametre. . . . ... ... .. o 244
parametregrubu. . ... .. ... 243
deneme suresi, parametre. . ..................... 243
algak gerilim, parametre . . . ........ .. ... ... ... 244
rezonans (kaginma)
segim, parametre . ....... ... ... 230
varsayllan fabrika ayarlarini geri yiklemek. . .. ........... 65
geri donus fani uygulamamakrosu. . . .................. 92
devir, motor
(sayag), parametre . .. ... .. .. 235
sayag, veriparametresi . ............. ... ... .. ... 173
tetik, parametre. . .. ... ... . 235
RS-232
baud hizi (RS-232), parametre. . .................. 284
panel, parametregrubu .. ... ... ... L. 284
eslik, parametre . ... ... ... 284
istasyon kimligi, parametre. . . .................... 284
RS-232 sayimlari
arabellek uzama suresi, parametre ................ 285
CRC hatalari, parametre .. ...................... 285
kasa hatalari, parametre. . . . .............. ... .... 285
OK mesajlari, parametre .. ...................... 284
eslik hatalari, parametre. . .. ......... ... ... ... 284
RS485. . .. 391
calisma izni
kaynak secimi, parametre. .. ................. 143, 205
c¢alisma suresi
sogutma fani (sayag), parametre . .. ............... 235
sogutma fani tetigi, parametre .. .................. 235
surlcu (sayag), parametre . .. ........... .. ... ... 235
devir tetigi, parametre. . . ... ... L. 235
calistirma suresi, veri parametresi .. .............. 171,173
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S
glvenlik talimatlar . ......... . ... ... ... .. ... ... 7,8
skaler kontrolmodu. .. ........... .. L 167
vidalar, montaj. .. ....... ... . . 395
s-egrisi rampasi, parametre . ............. ... ..., .. 223
KiINCi gevre . ... ... e 413
sensor tipi, parametre . . .. .. ... 256
sensorsuz vektér kontrolmodu. ... ... ..o 167
seri 1 hatasi, hatakodu. .. ............ ... ... ... . ... 353
serihaberlesme. . ........ ... .. ... ... L 129
SEM NUMAIASE . . o oottt ettt ettt e e e 16
maksimum set degeri (PID), parametre ................ 272
minimum set degeri (PID), parametre. .. ............... 272
set degeri segimi (PID), parametre . .. ............. 144, 271
setler. ... 74
kisadevre,hatakodu .......... ... ... ... ... ... . ... 350
uyku secimi (PID), parametre . ... ........ .. ... . ... 276
kayma kompanzasyon orani, parametre. ... ............ 234
hiz
hata, tarihge parametresi . . ...................... 179
veriparametresi . ......... .. ... 170
maks. limit, parametre ... ..... ... ... ....... .. ... 215
min. limit, parametre. . . ... ... ... L 215
hiz kontrolu
hizlanma kompanzasyonu, parametre . . .. .......... 228
otomatik ayar, parametre . ... ...... ... L. 229
tirev slresi, parametre. . . ....................... 227
entegral suresi, parametre . ... ................... 226
parametre grubu. . ....... ... 225
oransal kazang, parametre. . ..................... 225
hiz, sabit
dijital giris se¢imi parametresi. .. ................... 84
parametre. .. ... . . . 194
parametregrubu. ......... ... ... L 191
zamanlayicinin etkinlestirdigi mod secimi, parametre .. 194
sikisma
frekans, hata parametresi. .. ..................... 240
fonksiyon, hata parametresi . ..................... 240
bolge. . ... .. 240
zaman, hata parametresi . ....................... 240
standartgéstergemodu . ............ .. ... 66
standartlar. .. ... ... ... 411
start
yrd. sirasi (PFA), parametre. ... .................. 311
yrd. motor (PFA), parametreler. .. ................. 291
yrd. motor gecikmesi (PFA), parametre ... .......... 293
gln, parametreler. . .............. .. ... ... ... ... 260
DC miknatislama stiresi, parametre. ... ............ 220
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gecikme (PFA), parametre . . ............ .. ... .... 308
frekans (PFA), parametreler. .. ................... 291
fonksiyon (PFA), parametre . .. ................... 219
yasaklama, parametre .......................... 220
parametregrubu. . ......... . . L 219
sure, parametreler . ....... ... ... ... ... ... ..., 260
moment ylkseltme akimi, parametre . . ............. 221
start Izni
eksik, alarmkodlar. . ... ... 362
kaynak segimi, parametreler. . .. .................. 209
start modu
otomatik ....... .. .. ... 219
otomatik moment yakseltimi. ..................... 219
DCmiknatislama . ............................. 219
hizlistart. ... ... .. 219
start/stop, parametregrubu. . . ......... ... L 219
start/stop/yon, parametregrubu ... ......... .. ... ... 181
baglatma sirasisayacl ............. ... .. ... . . .. ... 300
devreyealma. .. ... ... ... .. 62
asistan ... ... 70
parametreleri tek tek degistirerek . . . ................ 64
devreye alma asistanini kullanarak ................. 62
devreye alma verileri, parametre grubu . ............... 167
istasyon kimligi (RS-232), parametre .. ................ 284
hatada durum, tarihge parametresi.................... 179
surdcundn durum bilgileri .. ... ... ... oL 66
durum word, seri haberlesme
bittanimi........ ... .. 152
stop
yrd. motor (PFA), parametreler. . .................. 292
yrd. motor gecikmesi (PFA), parametre . ............ 293
gln, parametreler. ... ... ... ... ... ... 260
DC fren suresi, parametre .. ..................... 220
DC akim kesme secgimi, parametre ................ 220
DC akimref., parametre. . . . ... ... .. .. ... ... ... 220
acil durum segimi, parametre . . ................... 221
acildurum, alarmkodu. .. .......... ... ... ... 363
aki frenleme, parametre . . . ... ... L. 232
fonksiyon, parametre . .......... ... .. ... .. ... .. 220
parametregrubu. ........ .. ... ... 219
slre, parametreler . ....... ... ... ... ... ... . ... 260
denetim
parametregrubu. ........ .. ... ... 245
parametre yuksek limiti, parametreler .............. 246
parametre dusuk limiti, parametreler ... ............ 246
parametre segimi, parametreler . .................. 245
besleme fani uygulamamakrosu . ..................... 90
besleme fazi, hatakodu ............................ 353
anahtarlama frekans kontroll, parametre............... 234
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anahtarlama frekansi, parametre .. ................... 233
sistem kontrolleri, parametre grubu. . . .. ......... .. ... 205
T
sablon
kontrol paneli (operator tus takimi) montaji . ......... 396
sUricimontajl . ..., 11, 39
terminal dizeni
R1. R4 ... 44
R5.R6 ... . 45
terminaller
kablo. . ... ... 383
terminaller, I/O. . . . ... ... . 388
test tarihi, parametre. . . ... ... ... L 248
termal hata, hatakodu ............ ... ... .. .. .. ... 352
zaman periyodu
start gunu, parametreler. . . ......... .. ... L. 260
start zamani, parametreler . . . .............. .. ..., 260
stop glind, parametreler. .. ...................... 260
stop zamani, parametreler . . .. ....... ... ... 260
zamanlamali
otomatik degisiklik, parametre .................... 311
zamanlamali fonksiyonlar . .. ........... ... ... .. ..... 117
yukseltme segimi, parametre ... .......... ... ... .. 261
yukseltme siresi, parametre . .................... 262
parametregrubu. .......... .. ... L 258
start ginu, parametreler. . . ... ... ... ... ... 260
start zamani, parametreler . . . .............. .. ..., 260
stop gund, parametreler . . .. ........... .. .. L. 260
stop zamani, parametreler . . .. ....... ... ... ... 260
zamanlayici kaynagi, parametreler ................ 262
zamanlayicilarin etkinlegtiriimesi, parametre . . . ... ... 259
ZamanlayiCl. . .. ..o e 118
etkinlestirme, parametre. .. . ...... ... ... L. 259
OrNeK. . .o 125
kaynak, parametreler ... ......... .. ... L 262
TNsistemi. ... ... 9
moment
hata, tarihge parametresi . . ...................... 179
yukseltme akimi, parametre . ... .......... ... ..., 221
veriparametresi . .. ... .. ... 170
maks. limit se¢imi, parametre. ... ................. 217
maks. limit, parametreler . ....................... 218
min. limit se¢imi, parametre . .. ................... 217
min. limit, parametreler. ... ............. ... ... 218
trim modu (PID), parametre ......................... 281
trim olcegdi (PID), parametre .. ......... .. ... .. .. ... .. 281
iki kablolu sensor, baglanti érneg@i. . .............. ... .. 116
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tipkodu .. ..o 16
U
Ufforani, parametre . ......... ... . i 233
ULisareti.......... .. 412
dusuk yik
alarmkodu . ... ... 361
egri, hataparametresi............. .. ... ... ... 241
hatakodu .......... . ... ... . . . . 352
fonksiyon, hata parametresi...................... 241
zaman, hata parametresi .. ...................... 241
dusuk gerilim
alarmkodu . ... 360
otomatik reset, parametre. . ................. ... .. 244
kontrol etkinlestirme, parametre . ... .............. 216
birimler (PID), parametre. . . ........... ... ... .. ...... 270
karsiya yukleme parametreleri ... ............. ... ... .. 74
kullanici parametre takimi
degistirme kontroll, parametre. . .................. 207
\'
versiyon, sUrticii programlama yazilimi, parametre . ... ... 248
gerilim
hata, tarihge parametresi . .. ..................... 179
gerilim/frekans orani, parametre. .. ................... 233
w
uyanma gecikmesi (PID), parametre. . . ................ 278
uyanma sapmasi (PID), parametre. . .. .. ............ .. 278
garanti. . ... 415
agirhk ... 393, 395
kablo baglantilari. . ........... ... ... . 26
kontrol. . ... ... .. .. 49, 53
hata, parametre .... ... .. ... ... ... ... L. 242
QUG . oo 46, 50
terminaller. . ........ ... .. .. 44, 45
XYZ
sifir hiz yuku, hata parametresi. . . .................... 238
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